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Utilizar este manual

lenda

Atenção Importante Dicas e sugestões Referência

Leia Antes do primeiro vôo

Leia os seguintes documentos antes de usar o DJI TM MAVIC TM Mini:Leia os seguintes documentos antes de usar o DJI TM MAVIC TM Mini:Leia os seguintes documentos antes de usar o DJI TM MAVIC TM Mini:Leia os seguintes documentos antes de usar o DJI TM MAVIC TM Mini:Leia os seguintes documentos antes de usar o DJI TM MAVIC TM Mini:

1. No Box

Manual do Utilizador 2.

3. Guia de Início Rápido

4. Isenção e Diretrizes de Segurança

É recomendável para assistir todos os vídeos tutoriais no site oficial do DJI e ler as orientações disclaimer e de segurança antes de usar pela primeira 

vez. Prepare-se para o seu primeiro voo através da revisão do guia de início rápido e referem-se a este manual do utilizador para mais informações.

Tutoriais em vídeo

Vá para o endereço abaixo ou leia o código QR à direita para ver os vídeos tutoriais Mavic Mini, que demonstram 

como usar o Mavic Mini com segurança: http://www.dji.com/mavic-mini/info#video

Baixe o DJI Fly App

Certifique-se de usar DJI Fly durante o vôo. Digitalizar o código QR à direita para baixar a versão mais recente.

A versão Android do DJI Fly é compatível com v6.0 Android e posterior. A versão iOS de DJI Fly é compatível com 

iOS v10.0.2 e posterior.

Baixar DJI Assistente 2 para Mavic 

Baixar DJI Assistente 2 para Mavic em http://www.dji.com/mavic-mini/info#downloads.Baixar DJI Assistente 2 para Mavic em http://www.dji.com/mavic-mini/info#downloads.

* Para uma segurança acrescida, de vôo é restrita a uma altura de 98,4 pés (30 m) e uma gama de 164 pés (50 m) quando não está ligado ou conectado 

ao app durante ight fl. Isso se aplica a DJI Fly e todos os aplicativos compatíveis com aeronaves DJI.

Busca de palavras-chave

Procurar palavras-chave como “bateria” e “instalar” para encontrar um tópico. Se você estiver usando o Adobe Acrobat Reader para ler este 

documento, pressione Ctrl + F no Windows ou Command + F no Mac para começar uma pesquisa.

Navegar para um Tópico

Veja uma lista completa dos tópicos na tabela de conteúdos. Clique em um tópico para navegar para essa seção.

De imprimir este documento

Este documento suporta a impressão de alta resolução.
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Perfil do produto

Esta seção apresenta Mavic Mini e lista os 

componentes da aeronave e controle remoto.
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Perfil do produto

Introdução

Com um sistema de visão para baixo e infravermelho Sistema de Detecção, DJI Mavic Mini pode pairar e voar dentro de casa, bem como 

ao ar livre e Return to Início automaticamente. Com totalmente estabilizado 3 eixos cardan e 1 / 2,3” câmera sensor, vídeo 2.7k Mavic Mini 

mandou e 12 fotos MP. Mavic Mini tem uma velocidade máxima de vôo de 29 mph (46,8 kph) e um tempo máximo de vôo de 30 minutos.

Destaques dos recursos

Mavic Mini apresenta um design dobrado e um peso ultraleve de 249 g, o que torna fácil de transportar. Os inteligentes Modo de vôo 

QuickShots fornecer quatro modos de sub, que podem disparar e gerar diferentes estilos de vídeo automaticamente.

Usando o controlador avançado vôo DJI, Mavic Mini é capaz de fornecer uma experiência de vôo segura e confiável. A aeronave é capaz 

de retornar automaticamente ao seu ponto inicial quando o sinal de controle remoto é perdido ou o nível da bateria é baixo, bem como ser 

capaz de dentro do pairo em baixas altitudes. A tecnologia Wi-Fi avançado do DJI está embutido no controlador remoto, suportando tanto 

2,4 GHz e 5,8 GHz freqüências e um alcance de transmissão de até 2,49 mi (4 km), tornando-se possível transmitir 720p vídeo no seu 

dispositivo móvel.

Preparação da aeronave

Todos os braços de aeronaves são dobradas antes de a aeronave ser embalado. Siga os passos abaixo para desdobrar os braços de aeronaves.

1. Retire a tampa do cardan da câmera.

2. Unfold os braços frontais.

3. Abra os braços traseiros.

Tempo máximo de vôo foi testado num ambiente sem vento, enquanto ying fl a uma velocidade constante de 8,7 mph (14 kph) e a 

velocidade máxima do voo de foi testado na altitude do nível do mar, sem vento. Estes valores são apenas para referência.

O controlador remoto atinge a sua máxima distância de transmissão (FCC) em uma ampla área aberta sem interferência 

electromagnética a uma altitude de cerca de 400 pés (120 m). O tempo de execução máxima foi testado num ambiente de 

laboratório. Este valor é apenas para referência.

5,8 GHz não é suportado em algumas regiões. Observar as leis e regulamentos locais.
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Desdobrar os braços frontais antes de desdobramento dos braços traseiros.

Verifique se a tampa cardan é removido e todas as armas são desdobradas antes de ligar a aeronave. Caso contrário, ele pode 

afetar as aeronaves auto-diagnóstico.

Preparando o controle remoto

1. Abra os grampos de dispositivos móveis e as antenas.

2. Remova as varas de controle de seus slots de armazenamento no controle remoto e aperte-os no lugar.

3. Escolha um cabo de controle remoto adequado com base no tipo de dispositivo móvel. Um cabo relâmpago conector, cabo USB 

Micro, e cabo USB-C estão incluídas na embalagem. Ligue a extremidade do cabo com o logotipo DJI para o controlador remoto e 

a outra extremidade do cabo ao seu dispositivo móvel. Proteja o seu dispositivo móvel, empurrando ambos os grampos para 

dentro.

Se uma conexão USB for exibido ao usar um dispositivo móvel Android, selecione a opção de cobrar apenas. Caso contrário, 

pode resultar em falha de conexão.

4. Todos os Baterias Inteligente voo estão em modo de hibernação antes do embarque para garantir a segurança. Use o carregador USB para 

carregar e ativar Baterias vôo inteligentes para a primeira vez.

2 3

1
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Diagrama de aeronaves

Diagrama controlador remoto

1. cardan e câmera

Botão 2. Poder

3. LEDs de nível de bateria

4. Sistema de Visão Downward 

5. Sistema Infravermelho Sensing

6. Motors

7. Hélices

8. Antenas

9. Compartimento de tampa da bateria

10. porta de carregamento (Micro USB)

Slot de 11. cartão microSD

Indicador de Estado 12. Aircraft

1

2 

3 4 5 6

7

8

9

10 11

1. As antenas

Relé de controle de aeronaves e sinais sem fio de vídeo.

Botão 2. Poder

Pressione uma vez para verificar o nível atual da bateria. Pressione uma vez, 

em seguida, novamente, e segure para ligar o controle remoto ligado ou 

desligado.

3. As varas de controlo

Use as varas de controle para controlar os movimentos de 

aeronaves. Defina o modo de controle ight fl em DJI

Mosca. As varas de controle são removíveis e fáceis de armazenar.

4. LEDs de nível de bateria

Mostra o nível atual da bateria do controle remoto. 

5. vôo Pause and Return to Home (RHT) Pressione o botão uma vez 

para fazer o freio da aeronave. Se a aeronave está realizando uma 

QuickShot, RTH inteligente, ou auto pouso, pressione uma vez 

para fazer a

1

2 

3

6 

7

8

9 

10 11

12
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Ativação

Mavic Mini requer ativação antes de usar pela primeira vez. Depois de ligar a aeronave e controlador remoto, siga as instruções na tela 

para ativar Mavic Mini usando DJI Fly. Uma ligação à Internet é necessária para a ativação.

aeronave sair do procedimento e pairar no lugar. Pressione e 

segure o botão para iniciar RTH. A aeronave retorna ao Home 

Point último gravado. Prima novamente para cancelar RTH.

6. Video-Downlink Porto / Power (Micro USB) Ligue a um dispositivo 

móvel para vídeo ligando através do cabo de controle remoto. Ligue 

para o carregador USB para carregar a bateria do controlador 

remoto.

7. varas de controlo da memória slots para 

armazenar as varas de controlo.

8. Dispositivo braçadeiras móveis

Usado para montar com segurança seu dispositivo móvel para o 

controlador remoto.

9. Gimbal Dial controles de inclinação da 

câmera.

Botão 10. Registre

No modo de vídeo, pressione uma vez para iniciar a gravação. Pressione 

novamente para parar a gravação. No modo foto, pressione uma vez para mudar 

para o modo de vídeo.

Botão 11. Shutter

No modo foto, pressione uma vez para tirar uma foto de acordo com 

o modo selecionado em DJI Fly. No modo de vídeo, prima uma vez 

para mudar para o modo de foto.
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aeronave

Mavic Mini contém um controlador de vôo, sistema de 

downlink de vídeo, sistema de visão, sistema de 

propulsão, e um vôo de bateria inteligente.
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aeronave

Mavic Mini contém um controlador de vôo, sistema de downlink de vídeo, sistema de visão, sistema de propulsão, e um vôo de bateria inteligente. 

Consulte o diagrama de aeronaves na seção Perfil do produto para mais informações.

Modos de vôo

Mavic Mini possui três modos de vôo, além de um modo de voo quarta que a aeronave muda para em determinadas situações:

Modo Posição: Modo positon funciona melhor quando o sinal GPS é forte. A aeronave utiliza GPS e sistema de visão para localizar-se e Modo Posição: Modo positon funciona melhor quando o sinal GPS é forte. A aeronave utiliza GPS e sistema de visão para localizar-se e 

estabilizar. Inteligente Flight Mode está habilitado neste modo. Quando o sistema de visão para baixo é activada e as condições de 

iluminação são suficientes, o ângulo de altitude máxima de voo é 20 ° e a velocidade máxima de voo é de 8 m / s.

A aeronave muda automaticamente para o modo de atitude (ATTI) quando o sistema de visão não está disponível ou desativada e quando o 

sinal do GPS é fraco ou a interferência experiências bússola. Quando o sistema de visão não estiver disponível, a aeronave não pode 

posicionar-se ou travar automaticamente, o que aumenta o risco de perigos vôo potenciais. No modo ATTI, a aeronave pode ser mais 

facilmente afetada por seus arredores. Fatores ambientais tais como o vento pode resultar em deslocamento horizontal, que podem apresentar 

riscos, especialmente quando voando em espaços confinados.

Modo Esporte: No modo Sport, a aeronave utiliza GPS e Sistema de Visão para o posicionamento. No modo Sport, as respostas aeronaves são Modo Esporte: No modo Sport, a aeronave utiliza GPS e Sistema de Visão para o posicionamento. No modo Sport, as respostas aeronaves são 

otimizados para agilidade e velocidade tornando-a mais ágil para controlar os movimentos vara. A velocidade máxima de voo é de 13 m / s, a 

velocidade máxima de subida é de 4 m / s, e a velocidade máxima de descida é de 3 m / s.

Modo CineSmooth: Modo CineSmooth é baseado no modo de posição ea velocidade de vôo é limitado, tornando a aeronave mais estável durante o Modo CineSmooth: Modo CineSmooth é baseado no modo de posição ea velocidade de vôo é limitado, tornando a aeronave mais estável durante o 

disparo. A velocidade máxima de voo é de 4 m / s, a velocidade máxima de subida é de 1,5 m / s, e a velocidade máxima de descida é de 1 m / s.

velocidade máxima da aeronave e distância de frenagem aumentam significativamente no modo Sport. Uma distância mínima de travagem de 30 

m é exigido em condições sem vento.

velocidade de descida aumenta significativamente no modo Sport. Uma distância mínima de travagem de 10 m é exigido em condições sem 

vento.

a capacidade de resposta da aeronave aumenta significativamente no modo Sport, o que significa um movimento pequeno, vara de controle 

no controle remoto traduz na aeronave em movimento uma grande distância. Estar vigilantes e manter espaço de manobra adequada 

durante o vôo.
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Indicador de Estado aeronaves

O indicador de status aeronave está localizado na parte traseira da aeronave. Ele se comunica o status do sistema de controle de vôo da 

aeronave. Consulte a tabela abaixo para obter mais informações sobre o indicador de status de aeronaves.

Voltar ao início

O retorno à função Home (RHT) traz a parte de trás da aeronave para a última Home Point gravado. Existem três tipos de RTH: Smart 

RHT, Low RTH bateria, e à prova de falhas RHT. Esta seção descreve esses três tipos de RTH em detalhe. RTH também será acionado 

se o link do vídeo é desligada.

Indicador de Estado aeronaves

Estado aeronaves Unidos Indicator

Estados Normais Cor Piscar / Sólido Descrição do Estado Aircraft

Alternando vermelho, 

verde e amarelo intermitente 

Ligando e realização de testes de auto-diagonistic

Amarelo Pisca quatro vezes Aquecendo

Verde piscando lentamente P-modo com GPS

Verde 

Periodicamente pisca duas 

vezes 

P-modo com descendente Sistema de Visão

Amarelo piscando lentamente 

Sem GPS ou Downward Vision System (modo ATTI)

Verde piscar rapidamente travagem

Unidos Aviso

Amarelo piscar rapidamente sinal perdido controlador remoto

Vermelho piscando lentamente Bateria Fraca

Vermelho piscar rapidamente Criticamente baixo bateria

Vermelho piscando erro IMU

Vermelho Sólido Erro crítico

Alternando vermelho e 

amarelo 

piscar rapidamente calibração da bússola necessário
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GPS Descrição

Home 

Point

O padrão Home Point é o primeiro local onde a aeronave recebeu sinais GNSS fortes 

(O ícone GNSS branco tem, pelo menos, quatro branco 

bares). O indicador de status aeronaves pisca rapidamente verde depois do Ponto de Início foi gravada.

inteligente RTH

Se o sinal GPS é suficientemente forte, inteligente RTH pode ser usado para trazer a parte de trás da aeronave ao ponto inicial. Inteligente RTH 

é iniciado quer tocando em DJI Fly ou pressionando e segurando o botão RTH 

no controle remoto. Saia inteligente RTH tocando em DJI Fly ou pressionando o botão RTH na 

controle remoto.

Low Battery RTH

Low Battery RTH é acionado quando o Intelligent vôo da bateria se esgota ao ponto que o retorno seguro da aeronave podem ser afetados. 

Retorno casa ou terreno a aeronave imediatamente quando solicitado. DJI Fly exibe um aviso quando o nível da bateria é baixo. A aeronave 

retornará automaticamente para o ponto inicial se nenhuma ação for tomada após uma segunda contagem regressiva de 10.

O usuário pode cancelar RTH pressionando o botão RTH no controle remoto. Se RTH é cancelada após um aviso de bateria fraca, o 

Intelligent vôo da bateria pode não ter energia suficiente para que a aeronave pousar com segurança, o que pode levar a uma falha da 

aeronave ou ser perdido.

O avião vai pousar automaticamente se o nível atual da bateria só pode suportar a aeronave tempo suficiente para descer de sua altitude 

atual. O usuário não pode cancelar o pouso automático, mas pode usar o controle remoto para alterar a direção da aeronave durante o 

processo de aterragem.

failsafe RTH

Se o Ponto de Início foi gravado com sucesso e a bússola está funcionando normalmente, à prova de falhas RTH ativa automaticamente 

após o sinal de controle remoto é perdido por mais de 11 segundos.

Outros cenários RTH

Se o sinal de link de vídeo é perdido durante o vôo, enquanto o controlador remoto ainda é capaz de controlar os movimentos da aeronave, 

haverá um prompt para iniciar RTH. RTH pode ser cancelado.

RTH Procedimento

1. O Home Point é gravado. 

2. RTH é acionado. 

3. Se a altura é inferior a 20 m, as aeronaves sobe para a altura ou RTH 20 m, e, em seguida, ajusta a sua orientação. Se a altitude é 

superior a 20 m, a aeronave ajusta sua orientação imediatamente.

4. a. Se a aeronave está além de 20 m a partir do ponto inicial, quando o processo começa RTH, que ascende para a predefinição RTH 

altitude e moscas para o ponto inicial, a uma velocidade de 8 m / s. Se a altitude atual é maior do que a altitude RTH, a aeronave voa 

para o Ponto de Início na altitude atual.

b. Se a aeronave for inferior a 20 m do ponto inicial quando o procedimento RTH começa, ele cair imediatamente.
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1 Grave Home Point 2 Confirmando Home Point

4 Sinal Perdido por tempo prolongado

×

5 RTH (altura ajustável)

Altura sobre HP ≥ Failsafe Altitude

Elevate a Failsafe Altitude

Altura sobre HP <Failsafe Altitude Failsafe 

Altitude

×

6 Landing

×

3 Controlador Remoto Perdido sinal

×

A aeronave não pode retornar ao ponto inicial se o sinal de GPS é fraco ou inexistente. Se o sinal de GPS se tornar fraco ou 

não disponível depois RTH é acionado, a aeronave vai pairar no lugar por um tempo, e depois iniciar o pouso.

É importante definir uma altitude RTH adequado antes de cada ight fl. Lançamento DJI Fly, em seguida, defina a altitude RTH. No 

Smart RTH e Baixo RTH bateria, a aeronave sobe automaticamente para a altitude RTH. Se a aeronave está a uma altitude de 65 

pés (20 m) ou superior e ainda não atingiu a altitude RTH, a alavanca do acelerador pode ser movido para parar a aeronave a partir 

ascendente. A aeronave fl y diretamente ao ponto inicial na sua altitude atual.

Durante RTH, a velocidade da aeronave, altitude e a orientação pode ser controlado usando o controle remoto ou DJI Fly se 

o sinal de controle remoto é normal, mas a direção de voo não pode ser controlado.

zonas GEO afetará RTH. 

A aeronave pode não ser capaz de voltar a um ponto inicial, quando a velocidade do vento é muito alto. Voar com cautela.

5. Depois de alcançar o ponto inicial, as terras de aeronaves e motores parar.

FailSafe RTH Ilustração

Proteção Landing

Landing Proteção será activada durante Inteligente RTH. 

1. Durante Proteção Landing, a aeronave irá automaticamente detectar e suavemente pousar em terreno adequado.

2. Se Landing Proteção determina que o solo não é adequado para o pouso, Mavic Mini vai pairar e aguarde a confirmação do piloto.

3. Se Landing proteção não está operacional, DJI Fly irá exibir um pouso pronto quando Mavic Mini desce abaixo de 0,5 metros. Puxe para 

baixo a alavanca do acelerador ou use o controle deslizante auto pouso à terra.
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Vision System e infravermelho Sistema de Detecção

Mavic Mini é equipado com um sistema de visão para baixo e infravermelho Sistema de Detecção. O sistema de visão para baixo consiste de uma 

câmara e o Sistema de Detecção de Infravermelhos consiste em dois módulos de infravermelhos 3D. O Downward Vision System e infravermelho 

Sistema de Detecção ajuda os aviões manter sua posição atual, pairar no lugar mais precisamente, e para voar em ambientes fechados ou em 

outros ambientes onde o GPS não está disponível.

Infravermelho Sistema de Detecção

Sistema de Visão para baixo

Campos de detecção

O sistema de visão para baixo funciona melhor quando a aeronave estiver a uma altitude de 0,5 a 10 m, e sua gama de funcionamento é de 0,5 a 

30 m. 

Usando o Sistema de Visão

Quando o GPS não estiver disponível, o sistema de visão para baixo é habilitado se a superfície tem uma superfície perceptível e luz suficiente. 

O sistema de visão para baixo funciona melhor quando a aeronave estiver a uma altitude de 0,5 a 10 m. Se a altitude da aeronave for superior a 

10 m, o sistema de visão pode ser afetada, por isso é necessária cautela extra.

71 °

56 °
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Siga os passos abaixo para usar o sistema de visão Downward

1. Certifique-se a aeronave está em uma superfície plana. Poder na aeronave.

2. Os paira aeronaves no local após a decolagem. O indicador de status aeronaves verde pisca duas vezes, o que indica o sistema de visão 

para baixo está funcionando.

A altitude pairar máximo da aeronave é de 5 m se não houver GPS. O sistema de visão funciona melhor quando a aeronave está a uma 

altitude de 0,5 a 10 m. Se a altitude da aeronave for superior a 10 m, o sistema de visão pode ser afetada, por isso é necessária cautela 

extra.

O sistema de visão pode não funcionar corretamente quando a aeronave está voando sobre a água ou em áreas cobertas de neve.

Note-se que o sistema de visão pode não funcionar corretamente quando a aeronave está voando muito rápido. Voar com cautela quando voando a 

mais de 10 m / s (32,8 pés / s), a 2 m (6,6 pés) ou mais de 5 m / s (16,4 pés) a 1 m (3,3 pés). O sistema de visão não pode funcionar corretamente sobre 

superfícies que não têm variações padrão claro. O sistema de visão pode não funcionar corretamente em qualquer uma das seguintes situações. Operar 

a aeronave com cautela.

uma. Voando sobre superfícies monocromáticas (por exemplo, negro puro, branco puro, verde puro).

b. Voando sobre superfícies altamente reflectoras.

c. Voando sobre água ou superfícies transparentes.

d. Voando sobre superfies ou objectos em movimento.

e. Voar em uma área onde a iluminação muda com freqüência ou drasticamente.

f. Sobrevoando extremamente escuro (<10 lux) ou brilhante (> 40.000 lux) superfícies.

g. Voando sobre superfícies que reflectem fortemente ou absorver as ondas de infravermelhos (por exemplo, espelhos).

h. Voando sobre superfícies sem padrões ou textura claras.

Eu. Voando sobre superfícies com padrões repetitivos ou texturas idênticas (por exemplo, telhas com o mesmo desenho).

j. Voando sobre os obstáculos com pequenas áreas de superfície (por exemplo, ramos de árvore).

Mantenha os sensores limpo em todos os momentos. NÃO mexer com os sensores. Não utilizar a aeronave em ambiente com poeira e 

umidade. Não obstrua as Sistema de Detecção de infravermelhos. Não voar em dias que são chuvoso, smoggy, ou se houver visibilidade 

limitada. Verifique o seguinte cada vez que antes da decolagem:

uma. Certifique-se de não existem adesivos ou quaisquer outras obstruções sobre o infravermelho Sensing and Vision System.

b. Se houver qualquer sujeira, pó ou água no Sensing and Vision System Infrared, limpe-o com um pano macio. Não utilize qualquer produto 

de limpeza que contenha álcool.

c. Fale com o Suporte DJI se houver qualquer dano ao vidro do infravermelho Sensing and Vision System.

Modo de vôo inteligente

Mavic Mini suporta QuickShots inteligente Modo de vôo. QuickShots modos de disparo incluem Dronie, Foguetão, Circle, e Helix. Mavic 

Mini grava um vídeo de acordo com o modo de disparo seleccionado e gera automaticamente vídeos aproximadamente 15 segundos de 

comprimento. O vídeo pode ser visto, editado ou compartilhado para as mídias sociais de reprodução.

Dronie: As moscas aeronaves para trás e sobe, com a câmera bloqueada sobre o assunto. Foguete: Os sobe de 

aeronaves com a câmera apontando para baixo. Circle: Os círculos aeronaves em torno do assunto.
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usando QuickShots

1. Certifique-se de que o Intelligent vôo bateria esteja suficientemente carregada. Descolar e passe, pelo menos, 6,6 pés (2 m) acima do chão.

2 m

2. Em DJI Fly, toque para selecionar QuickShots e siga as instruções. Certifique-se de que o usuário entenda como usar o modo de 

disparo e que não existem obstáculos na área circundante.

3. Selecione o objeto alvo na janela de câmara ao tocar no círculo sobre o assunto ou arrastando uma caixa em torno do assunto. Escolha um modo 

de disparo e toque em “Iniciar” para iniciar a gravação. As moscas aeronaves volta à sua posição original uma vez que a gravação tenha 

terminado.

4. Toque para acessar o vídeo. O vídeo pode ser editado e compartilhado nas redes sociais após o download para o seu telefone.

Começar

Raio

50m 

45m 

40m

35m

30m 

25m 

20m

Helix cricle 

foguete

Dronie

Tiro rápido

vedio Foto

+ 3,0 + 0

EV EVAE AE

HH 126m 33m

7.9m / s 0m / s

1024.4m 10m

1,6 m / s 0m / s

DD

24 26
80

10 10

Em voo P

saindo QuickShots

Pressione a pausa de Voo / botão RTH uma vez ou toque no em DJI Fly para sair QuickShots. A aeronave

pairar no lugar.

Helix: Os sobe aeronaves e espirais em torno do assunto.
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Anexando os Hélices

Anexar as hélices com marcas para os motores do braço com marcas e as hélices não marcados para os motores do braço sem 

marcas. Use a chave de fenda para montar as hélices. Certifique-se as hélices são seguras.

marcasdesmarcado

Flight Recorder

De vôo de dados, incluindo de vôo telemetria, as informações de status de aeronaves, e outros parâmetros são salvos automaticamente 

para o gravador da aeronave de dados interno. Os dados podem ser acessados ​​usando DJI Assistente 2 para Mavic.

hélices

Existem dois tipos de Mavic Mini hélices, que são projetados para girar em direções diferentes. Os símbolos são utilizados para indicar 

qual hélices deve ser ligado a que os motores. As duas lâminas ligadas a um motor é o mesmo.

hélices com marcas sem marcas

Posição de 

montagem 

ilustração 

Anexar para os motores dos braços com marcas Anexar para os motores dos braços sem 

marcas

Use QuickShots em locais que são claras de edifícios e outros obstáculos. Certifique-se de que não existem seres humanos, animais 

ou outros obstáculos no caminho ight fl.

Preste atenção aos objetos ao redor da aeronave e usar o controle remoto para evitar acidentes com a aeronave.

NÃO use QuickShots em qualquer uma das seguintes situações: 

uma. Quando o assunto é bloqueado por um período prolongado ou fora da linha de visão.

b. Quando o assunto é mais do que 50 m de distância da aeronave.

c. Quando o assunto é semelhante em cor ou padrão com o ambiente.

d. Quando o assunto está no ar.

e. Quando o sujeito se move rápido.

f. A iluminação é extremamente baixo (<300 lux) ou alta (> 10.000 lux).

NÃO use QuickShots em lugares que estão perto de edifícios ou onde o sinal GPS é fraco. Caso contrário, o caminho ight fl 

pode ser instável.

Certifique-se de seguir as leis e regulamentos de privacidade locais ao usar QuickShots.
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Destacando as Hélices

Usar a chave de fenda para separar as hélices dos motores.

pás da hélice são nítidas. Manuseie com cuidado.

A chave de fenda é utilizado apenas para montar as hélices. Não use a chave de fenda para desmontar a aeronave.

Se uma hélice é quebrado, remover as duas hélices e parafusos sobre o motor correspondente e descartá-las. Use duas 

hélices a partir do mesmo pacote. Não misturar com hélices de outros pacotes.

Só use hélices oficiais DJI. Não misture tipos de hélices. Comprar 

separadamente as hélices, se necessário.

Certifique-se de que as hélices estão instalados com segurança antes de cada vôo. Verificar se os parafusos nas hélices são apertados a 

cada 30 horas de tempo de voo (aprox. 60 passagens).

Certifique-se de todas as hélices estão em boas condições antes de cada vôo. Não use idade, lascado, ou hélices quebrado.

Para ferimentos evitar, claro das e não toque hélices ou motores quando eles estão girando. Não espremer ou dobrar 

as hélices durante o transporte ou armazenamento.

Certifique-se os motores são montados de forma segura e girando suavemente. Pousar a aeronave imediatamente se um motor é preso 

e incapaz de rodar livremente. NÃO tente modificar a estrutura dos motores.

Não toque nem deixe que suas mãos ou o corpo entrar em contato com os motores após o vôo, pois podem ser quente. NÃO bloqueie 

qualquer um dos furos de ventilação nos motores ou o corpo da aeronave. Certifique-se os CES parecer normal quando ligado.

Voo Bateria Inteligente

O Mavic Mini Inteligente vôo da bateria é de 7,2 V, 2400 mAh com carregamento inteligente e funcionalidade descarga.

Características da bateria

1. A carga equilibrada: Durante o carregamento, as tensões das células da bateria são automaticamente equilibrados.

2. sobrecarga de proteção: A bateria pára de carregar automaticamente quando totalmente carregada.

Detecção 3. Temperatura: De modo a proteger-se, a bateria só cargas quando a temperatura está entre 41 ° e 104 ° F (5 ° e 40 ° C). 

parar de carregar automaticamente se a temperatura da bateria for superior a 122 ° F (0 ° C) durante o processo de carregamento.

4. Proteção contra sobrecorrente: A bateria pára de carregar se um excesso de corrente é detectado.

5. Ao longo de descarga de proteção: Descarga pára automaticamente para evitar o excesso de descarga quando a bateria não está em uso vôo. 

Sobre-descarrega a proteção não está habilitado quando a bateria está em uso vôo.

6. Proteção contra curto circuito: A fonte de alimentação é cortada automaticamente se um curto-circuito é detectado.

7. Battery Cell Protection Danos: exibe DJI pilotar um aviso aviso quando for detectada uma célula de bateria danificada.

8. Modo de hibernação: Se a tensão da célula da bateria é menor que 3,0 V, a bateria entra no modo de hibernação para evitar o excesso de descarga. 

Carregue a bateria para despertá-lo do estado de hibernação.
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Usando a bateria

Insira a bateria no compartimento da bateria e prenda a braçadeira de bateria. Um som de clique indica que a bateria está totalmente envolvido. 

Certifique-se de que a bateria está totalmente inserido e a tampa da bateria é segura no lugar.

Verificação de Nível de Bateria

Pressione o botão de energia uma vez para verificar o nível da bateria.

LEDs de nível de bateria

: LED está ligado. : LED está a piscar. : LED está desligado.

LED1 LED2 LED3 LED4 Nível de bateria

nível de bateria > 88% 75% < nível nível de bateria > 88% 75% < nível nível de bateria > 88% 75% < nível nível de bateria > 88% 75% < nível nível de bateria > 88% 75% < nível 

de bateria ≤ 88%de bateria ≤ 88%de bateria ≤ 88%

Consulte o aviso legal e segurança Diretrizes Mavic Mini antes de usar. Usuários assumir total responsabilidade por todas as operações e 

uso.

O vôo Bateria Mavic Mini inteligente não pode descarregar automaticamente. Se a bateria não será usado por mais de 10 

dias, recomenda-se para descarregar a bateria manualmente até que o nível da bateria está entre 39% e 75%.

Especi fi cações do Intelligent vôo da bateria para a versão japonesa são diferentes. Consulte a seção fi cações Speci para mais 

informações. As características da bateria são as mesmas para todas as versões do Mavic Mini Inteligente vôo da bateria.

Não remova a bateria quando a aeronave é ligada. Certifique-se de que a 

bateria está montada firmemente.

LED1 

LED2 

LED3 

LED4

LEDs de nível de bateria

Botão de energia

totalmente engajadosnão envolvidos

Pressione a braçadeira da bateria e retire a bateria do compartimento da bateria para removê-lo.

9. Comunicação: Informações sobre tensão, capacidade e atual da bateria é transmitida para a aeronave.
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Como carregar a bateria

Carregue totalmente a Intelligent vôo da bateria antes de usar pela primeira vez.

1. Ligar o carregador USB a uma fonte de alimentação AC (100-240V, 50/60 Hz). Use um adaptador de energia, se necessário.

2. Coloque a aeronave para o carregador USB.

3. Os LEDs de nível de bateria exibir o nível atual da bateria durante o carregamento.

4. O vôo Bateria Inteligente está totalmente carregada quando todos os LEDs de nível da bateria estão ligados. Desconecte o carregador USB quando a bateria está 

totalmente carregada.

Em ambientes frios, insira a bateria no compartimento da bateria e ligue a aeronave para se aquecer antes de decolar.

Ligar / Desligar

Pressione o botão de energia uma vez, em seguida, pressione novamente e segure por dois segundos para ligar a bateria ou desligado. Os LEDs do nível da 

bateria mostrar o nível da bateria quando a aeronave está ligado.

Pressione o botão de energia uma vez e os LEDs de nível quatro de bateria piscará durante três segundos. Se o LED 3 e 4 piscar 

simultaneamente sem pressionar o botão de energia, isso indica que a bateria é anormal.

Aviso de baixa temperatura 

1. A capacidade da bateria é significativamente reduzida quando voam em ambientes de baixa temperatura de 23 ° a 41 ° F (-5 ° C a 5 ° C). Recomenda-se 

a pairar a aeronave no lugar temporariamente para aquecer a bateria. Certifique-se de carregar totalmente a bateria antes da decolagem.

2. Para assegurar um óptimo desempenho da bateria, manter a temperatura da bateria acima de 68 ° F (20 ° C).

3. A capacidade da bateria reduzido em ambientes de baixa temperatura reduz o desempenho da resistência velocidade do vento da 

aeronave. Voar com cautela.

4. Fly com cuidado extra em níveis elevados do mar.

63% < nível de bateria ≤ 75% 50% < nível 63% < nível de bateria ≤ 75% 50% < nível 63% < nível de bateria ≤ 75% 50% < nível 63% < nível de bateria ≤ 75% 50% < nível 63% < nível de bateria ≤ 75% 50% < nível 63% < nível de bateria ≤ 75% 50% < nível 63% < nível de bateria ≤ 75% 50% < nível 

de bateria ≤ 63% 38% < nível de bateria de bateria ≤ 63% 38% < nível de bateria de bateria ≤ 63% 38% < nível de bateria de bateria ≤ 63% 38% < nível de bateria de bateria ≤ 63% 38% < nível de bateria 

≤ 50% 25% < nível de bateria ≤ 38% ≤ 50% 25% < nível de bateria ≤ 38% ≤ 50% 25% < nível de bateria ≤ 38% ≤ 50% 25% < nível de bateria ≤ 38% ≤ 50% 25% < nível de bateria ≤ 38% ≤ 50% 25% < nível de bateria ≤ 38% 

13% < nível de bateria ≤ 25% 0% < nível 13% < nível de bateria ≤ 25% 0% < nível 13% < nível de bateria ≤ 25% 0% < nível 13% < nível de bateria ≤ 25% 0% < nível 13% < nível de bateria ≤ 25% 0% < nível 13% < nível de bateria ≤ 25% 0% < nível 13% < nível de bateria ≤ 25% 0% < nível 

de bateria ≤ 13%de bateria ≤ 13%de bateria ≤ 13%
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Mecanismos de proteção da bateria

O LED indicador de bateria pode apresentar indicações de proteção da bateria desencadeada por condições de carga anormais.

LED1 LED2 LED3 LED4 Nível de bateria

0% < nível de bateria ≤ 50% 50% < nível 0% < nível de bateria ≤ 50% 50% < nível 0% < nível de bateria ≤ 50% 50% < nível 0% < nível de bateria ≤ 50% 50% < nível 0% < nível de bateria ≤ 50% 50% < nível 0% < nível de bateria ≤ 50% 50% < nível 0% < nível de bateria ≤ 50% 50% < nível 

de bateria ≤ 75% 75% < nível de bateria < de bateria ≤ 75% 75% < nível de bateria < de bateria ≤ 75% 75% < nível de bateria < de bateria ≤ 75% 75% < nível de bateria < de bateria ≤ 75% 75% < nível de bateria < de bateria ≤ 75% 75% < nível de bateria < 

100%

Completamente carregado

Bateria Nível de LEDs durante o carregamento

A tabela abaixo mostra o nível da bateria durante o carregamento. 

A bateria não pode ser cobrado se a aeronave está ligado e a aeronave não pode ser ligado durante o carregamento.

Não carregue um vôo de bateria inteligente imediatamente após ight fl como a temperatura pode ser muito alto. Espere até que 

arrefeça à temperatura ambiente antes de carregar novamente.

O carregador pára de carregar a bateria, se a temperatura da célula de bateria não está dentro da gama de funcionamento de 41 ° a 104 ° F (5 ° 

C a 40 ° C). A temperatura ideal de carregamento é de 71,6 ° a 82,4 ° F (22 ° a 28 ° C).

O carregamento da bateria Hub (não incluído) pode cobrar até três baterias. Visite o fi cial DJI Online Store para saber 

mais.

Carregue completamente a bateria pelo menos uma vez a cada três meses para manter a saúde da bateria. não DJI não assume 

qualquer responsabilidade por danos causados ​​pelo carregador de terceiros. descarregando

Recomenda-se para descarregar as pilhas de vôo inteligente para 30% ou menos. Isso pode ser feito por fl ying o exterior da 

aeronave até que haja menos de 30% taxa de esquerda.

A frequência intermitente dos LEDs do nível da bateria será diferente quando se utiliza diferentes carregador USB. Se a velocidade de 

carregamento é rápido, os LEDs do nível da bateria irá piscar rapidamente. Se a velocidade de carregamento é extremamente lento, os LEDs 

do nível da bateria irá piscar lentamente (uma vez a cada dois segundos). Recomenda-se a alterar o cabo USB ou carregador USB Micro. Se 

não houver nenhuma bateria na aeronave, LED 3 e 4 piscará três vezes alternadamente. Os quatro LEDs piscam simultaneamente para 

indicar que a bateria está danificado.

Mecanismos de proteção da bateria

Padrão LED1 LED2 LED3 LED4 Piscando Proteção da bateria item

LED2 pisca duas vezes por segundo sobrecorrente detectado

LED2 pisca três vezes por segundo 

Curto-circuito detectado

LED3 pisca duas vezes por segundo sobrecarga detectada

LED3 pisca três vezes por segundo 

Mais de tensão detectado carregador

LED4 pisca duas vezes por segundo temperatura de carga é demasiado baixo
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Se a proteção de temperatura de carregamento estiver ativada, a bateria vai retomar o carregamento quando a temperatura voltou para 

dentro da faixa permitida. Se um dos outros mecanismos de proteção da bateria ativar, a fim de retomar o carregamento é necessário 

pressionar o botão para desligar a bateria, desligue a bateria do carregador, e depois ligá-lo novamente. Se a temperatura de carregamento é 

anormal, espera para a temperatura de carregamento para voltar ao normal, ea bateria será automaticamente retomada de carga sem a 

necessidade de desligar e ligar o carregador novamente.

Cardan e câmera

cardan Perfil

cardan de 3 eixos da Mavic Mini fornece estabilização para a câmera, o que lhe permite capturar imagens e vídeo claras e estáveis. Utilize o disco de 

cardan no controle remoto para controlar a inclinação da câmera. Alternativamente, entrar na câmara vista em DJI mosca. Pressione a tela que 

apareça círculo e arraste o círculo para cima e para baixo para controlar a inclinação da câmera.

O cardan tem uma faixa de inclinação -90˚ a + 20˚, permitindo “Permitir Upward Gimbal rotação” em DJI Fly. A faixa de controle padrão é -90˚ 

para 0˚.

- 90 °

0 ° 

20 °

Cardan Modos de Operação

Dois modos de operação cardan estão disponíveis. Alternar entre os diferentes modos de operação em DJI Fly. Siga Mode: O ângulo entre a 

orientação e aeronaves frente do cardan permanece constante em todos os momentos. Modo FPV: Os sincroniza cardan com o movimento da 

aeronave para fornecer uma experiência de vôo em primeira pessoa.

LED4 pisca três vezes por segundo temperatura de carga é demasiado elevada 

Quando a aeronave está ligado, não bater ou bater o cardan. Para proteger o cardan durante a decolagem, decolar de aberta, 

fl em superfícies.

elementos de precisão no cardan pode ser danificado em caso de colisão ou impacto, que podem fazer com que a articulao de cardan de função 

anormal.

Evite entrar poeira ou areia no cardan, especialmente nos motores do cardan. Um erro no motor 

cardan pode ocorrer nas seguintes situações:

uma. A aeronave está em terreno irregular ou o cardan está obstruído.

b. O cardan experimenta excessiva força externa, tal como uma colisão.

Não aplique força externa para o cardan após o cardan está ligado. Não adicione qualquer carga extra para o cardan, pois 

isso pode fazer com que o cardan à função anormal ou até mesmo levar a danos no motor permanente.
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Perfil Camera

Mavic Mini usa a / 2.3" CMOS sensor da câmera 1, que pode disparar até 2.7K vídeo e 12 fotos MP e suporta modos de disparo, como 

único tiro e Interval. A abertura da câmera é f / 2.8 e pode se concentrar a partir de 1 m até ao infinito.

Armazenar fotos e vídeos

Mavic Mini suporta o uso de um cartão microSD para armazenar suas fotos e vídeos. A UHS-I velocidade Grau 3 classificação para cartão 

microSD é necessária devido à leitura rápida e acelera necessário gravação para dados de vídeo de alta resolução. Consulte a seção 

Especificações para obter mais informações sobre cartões microSD recomendadas.

Certifique-se de que a temperatura ea humidade são adequados para a câmera durante o uso e armazenamento. Use um limpador de 

lentes para limpar a lente a danos evitar.

NÃO bloquear quaisquer orifícios de ventilação na câmara que o calor gerado pode danificar o dispositivo e ferir o 

utilizador.

Não remova o cartão microSD da aeronave enquanto ele estiver ligado. Caso contrário, o cartão microSD pode ser danificado.

Para assegurar a estabilidade do sistema de câmara, gravações de vídeo individuais estão limitados a 30 minutos. Verifique as configurações da câmera 

antes do uso para garantir que eles estão con fi gurado como desejado. Antes de gravar fotos ou vídeos importantes, disparar algumas imagens para 

testar a câmera está funcionando corretamente.

Fotos ou vídeos não podem ser transmitidos ou copiados a partir da câmara se a aeronave desligado. Certifique-se de desligar a 

aeronave corretamente. Caso contrário, seus parâmetros da câmera não serão salvas e quaisquer vídeos gravados podem ser 

danificados. DJI não é responsável por qualquer falha de uma imagem ou vídeo a ser gravado ou de ter sido gravado em uma forma 

que não é legível por máquina. Certifique-se de remover a tampa do cardan antes de ligar a aeronave. Além disso, certifique-se de 

montar a tampa do cardan quando a aeronave não está em uso.

Voando em meio à forte neblina ou nuvens pode fazer a molhado cardan, levando a falha temporária. O recupera cardan funcionalidade completa, uma 

vez que está seco.



© 2019 DJI Todos os direitos reservados. 25

Controle remoto

Esta seção descreve os recursos do 

controlador remoto e inclui instruções para 

controlar o avião e a câmera.
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Controle remoto

Remoto Perfil Controlador

Construído na controll remoto é uma tecnologia Wi-Fi avançado do DJI, oferecendo 2,4 GHz e 5,8 GHz * freqüências de transmissão, a 

uma distância de transmissão máxima de 2.49 mi (4 km), e vídeo 720p downlink da aeronave para DJI Fly em seu dispositivo móvel. As 

varas de controle destacável fazer o controle remoto fácil de guardar. Consulte o diagrama de controle remoto na seção Perfil do 

produto para mais informações.

A bateria incorporada tem uma capacidade de 2600 mAh e um tempo mimo de 4,5 horas quando se utiliza um dispositivo iOS e 1 hora e 40 

minutos, quando se utiliza um dispositivo Android. O controlador remoto carrega o dispositivo Android com uma capacidade de carga de 500 

mA @ 5V. O controlador remoto carrega automaticamente dispositivos Android.

* O controlador remoto MD1SD25 modelo pode apoiar tanto 2,4 GHz e 5,8 GHz. O controle remoto modelo MR1SS5 só suporta 5,8 

GHz.

Compliance Versão: O controle remoto é compatível com as normas locais. Modo de controle da vara: O modo da vara de 

controlo determina a função de cada movimento da alavanca de controlo. Três modos pré-programados (Modo 1, modo 2 e 

modo 3) estão disponíveis e modos personalizados podem ser con fi gurado em DJI Fly. O modo padrão é o Modo 2.

Usando o controlo remoto

Ligar / Desligar

Pressione o botão de energia uma vez para verificar o nível da bateria atual. 

Pressione uma vez, em seguida, novamente sem soltar para ligar o controle remoto ligado ou desligado. Se o nível da bateria é muito baixa, recarga antes do uso.

Controlando a câmera

1. Botão Record: Pressione para iniciar / parar a gravação (vídeo) ou 

mude para o modo de vídeo (Foto).

2. Shutter Button: Pressione para tirar fotos (Photo) ou mude para 

o modo de foto (vídeo).

Como carregar a bateria

Use um cabo USB Micro ligar o carregador USB à porta USB Micro do controle remoto.

botão de gravação botão do obturador
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O controlo da aeronave

Três modos de pré-programada (modo 1, modo 2 e modo 3) estão disponíveis e modos de mercadorias pode ser definido na aplicação DJI 

mosca. O modo padrão é o Modo 2.

Alavanca da direitavara esquerda

Vire à direitaVire a esquerda

Acima

Baixa

CertoEsquerda

Acima

Baixa

Vire à direitaVire a esquerda

CertoEsquerda

frente

Para trás

vara esquerda Alavanca da direita

frente

Para trás

Alavanca da direita 

Acima

Baixa

frente

Para trás

vara esquerda

Vire à direitaVire a esquerda

CertoEsquerda

modo 1

modo 2

modo 3
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Controle remoto

(Modo 2) 

aeronave 

( Indica a direção do nariz) Observações 

Movendo-se a alavanca esquerda para cima ou para baixo muda 

a altitude da aeronave. Empurre a vara até subir e descer a 

descer. Quanto mais a vara é empurrada para longe da posição 

central, mais rápido a aeronave vai mudar altitude. Empurre o 

manche suavemente para evitar alterações súbitas e 

inesperadas em altitude.

Movendo-se a alavanca esquerda para os controles de 

esquerda ou direita a orientação da aeronave. Empurre o 

manípulo esquerdo para girar a aeronave anti-horário e direita 

para girar a aeronave. Quanto mais a vara é empurrada para 

longe da posição central, mais rápido a aeronave irá girar.

Movendo o stick direito para cima e para baixo muda o tom da 

aeronave. Empurre a vara até voar para frente e para baixo 

para voar para trás. Quanto mais a vara é empurrada para 

longe da posição central, mais rápido a aeronave vai passar.

Movendo o stick direito para a esquerda ou direita altera rolo da 

aeronave. Empurre o manípulo esquerdo para voar esquerda e direita 

para voar para a direita. Quanto mais a vara é empurrada para longe 

da posição central, mais rápido a aeronave vai passar.

Pausa vôo Botão / RTH

Pressione uma vez para fazer o freio de aeronaves e pairar no lugar. Se a aeronave está realizando uma QuickShot, RTH, ou auto pouso, pressione 

uma vez para sair do procedimento e pairar no lugar.

Pressione e segure o botão RTH para começar RTH. Pressionar este botão novamente para cancelar RTH e recuperar o controle da aeronave. Consulte a 

seção de retorno para casa para obter mais informações sobre RHT. A figura abaixo explica como usar cada vara de controle, utilizando-se o Modo 2, como 

um exemplo.
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Zona Transmissão Optimal

O sinal entre a aeronave e o controlador remoto é mais fiável quando as antenas estão posicionadas em relação ao avião, como 

representado abaixo.

Forte fraco

Ligando o controlador remoto

O controle remoto está ligado à aeronave antes da entrega. Linking só é necessária quando se utiliza um novo controle remoto pela primeira 

vez. Siga estas etapas para vincular um novo controle remoto:

1. Ligue o controlador remoto e as aeronaves.

2. Lançamento DJI Fly. Na visão da câmera, toque no ícone e selecione Atalhos e conectar-se Aircraft, ou pressione e segure o botão de 

energia do controle remoto por mais de quatro segundos. O controlador remoto bips continuamente indicando que está pronto para 

link.

3. Pressione e segure o botão de energia da aeronave por mais de quatro segundos. A aeronave emite um sinal sonoro indicando que está pronto para 

link. A aeronave emite dois sinais sonoros indicando ligação é sucesso.

Certifique-se o controle remoto está dentro de 0,5 m da aeronave durante a ligação.

O controle remoto automaticamente irá desvincular de uma aeronave se um novo controlador remoto está ligado à mesma aeronave.

Carregue totalmente o controle remoto antes de cada vôo. 

Se o controle remoto está ligado e não estiver em uso por cinco minutos, um alerta sonoro. Depois de seis minutos, a aeronave desliga 

automaticamente. Mover as varas de controle ou pressione qualquer tecla para cancelar o alerta.

Ajuste a braçadeira dispositivo móvel para garantir que o dispositivo móvel é seguro.

Certifique-se as antenas do controlador remoto são desdobradas e ajustado na posição adequada para alcançar qualidade de 

transmissão ideal.

Reparar ou substituir o controle remoto se estiver danificada. A antena controlador remoto danificado diminui muito o desempenho.

Carregue completamente a bateria pelo menos uma vez a cada três meses para manter a saúde da bateria.
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DJI Fly App 

Esta seção apresenta as principais funções 

do aplicativo DJI Fly.
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DJI Fly App

Casa

Lançar DJI Fly e entrar na tela inicial.

Academia

Toque no ícone no canto superior direito de entrar Academy. tutoriais de produtos, dicas de vôo, segurança de vôo e documentos manuais 

podem ser vistos aqui.

Álbum

Permite visualizar o Fly DJI e álbum do seu telefone. QuickShots vídeos podem ser vistos após o download para o seu telefone. Criar 

contém modelos e Pro. Modelos fornece recurso de auto edição para imagens importadas. Pro permite editar as imagens 

manualmente.

Skypixel

Digite Skypixel para ver vídeos e fotos compartilhados por usuários. 

Perfil

Exibir informações de conta, registos de voo, fórum DJI, loja online, Find My Drone, e outras configurações.

Vai a mosca
EuSkypixelÁlbum
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câmara Vista

1. vôo Modos

P: Toque para alternar entre os modos de vôo entre a posição, Desporto, eo modo CineSmooth. P: Toque para alternar entre os modos de vôo entre a posição, Desporto, eo modo CineSmooth. 

2. Sistema de Status Bar

In Flight: Indica o status de voo da aeronave e exibe várias mensagens de aviso.In Flight: Indica o status de voo da aeronave e exibe várias mensagens de aviso.

3. GPS Estado

: Mostra a força do sinal GPS.

Força 4. Wi-Fi

: Mostra a força do Wi-Fi entre a aeronave e controle remoto.

5. Nível de Bateria

80 : Mostra o nível atual da bateria.80 : Mostra o nível atual da bateria.80 : Mostra o nível atual da bateria.

6. Informações sobre a bateria

22'26: Exibe informações da bateria, como a temperatura da bateria, tensão e tempo de vôo.22'26: Exibe informações da bateria, como a temperatura da bateria, tensão e tempo de vôo.

7. Configurações do sistema

: Há segurança, controle, câmera, Transmissão e Sobre. 

Segurança

Proteção ao Vôo: Max Altitude, Max Distância, configurações Altitude Auto RHT, e Atualização Home Point. Sensores: Ver o 

IMU e status bússola e começar a calibrar, se necessário.

Configurações avançadas, incluindo emergência hélice Pare e modo de carga útil. “Emergency Only” indica que os motores só pode ser 

parado em pleno vôo em uma situação de emergência, como se houver uma colisão, um motor parou, o avião está rolando no ar, ou a 

aeronave está fora de controle e ascendente ou descendente muito rapidamente. “A qualquer hora” indica que os motores podem ser 

parado em pleno vôo a qualquer momento uma vez que o usuário executa um comando vara combinação (CSC). Parar o motor em 

pleno voo fará com que a aeronave a falhar. Se os acessórios são montados Mavic Mini, recomenda-se para habilitar o modo Payload 

para maior segurança. Após a decolagem, o modo Payload é ativado automaticamente se uma carga for detectado. Note que o teto 

Max Serviço acima do nível do mar é 1500 m ea velocidade de vôo máximo é limitado quando o modo Payload está habilitado.

+ 3,0

EV EVAE AE

H 126m

7.9m / s

1024.4m

1,6 m / s 

D

22 26
80Em voo P

H D 

+ 0

33m 105m

0,8 m / s 4,5 m / s

10 10

1 2 3 4 5 6 7

121314

15 

16

8

9

10
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Ao controle

Configurações de aeronaves: Selecione o modo de voo e as configurações de unidades.

Cardan Settings: Mudar o modo de cardan e calibrar cardan. configurações cardan avançadas incluem pitch velocidade, passo Suavidade, e 

Permitir Upward Gimbal rotação.

Configurações de controle remoto: as definições de modo Stick e calibração controlador remoto. Beginner 

vôo Tutorial: Ver o tutorial vôo.

Connect to Aircraft: Quando a aeronave não está ligada ao controlador remoto, toque para começar a ligar.

Câmera

Defina o tamanho da foto e selecione as configurações de cartão de microSD.

Configurações avançadas, tais como histograma, linhas de grade, superexposição Warning, e Anti-Flicker. Toque Definições da câmara 

restauradas para restaurar todas as configurações da câmera para o padrão.

Transmissão

Frequência e modo de canal configurações.

Sobre

Ver informações do dispositivo, informações firmware, versão do aplicativo, versão da bateria, e muito mais. 

8. Modos de disparo

Foto: Escolha entre Single Shot e Interval.

Vídeo: Resolução de vídeo pode ser configurado para 2.7K 25/30 fps e 1080p 25/30/50/60 fps. QuickShots: 

Escolha entre Dronie, Círculo, Helix, e rúcula.

9. Botão Shutter / Record

: Toque para começar a fotografar fotos ou gravar vídeo. 1 Reprodução : Toque para começar a fotografar fotos ou gravar vídeo. 1 Reprodução 

0.

: Tap para entrar de reprodução e visualizar fotos e vídeos assim que eles são capturados.

11. Câmera Modos Interruptor

: Escolha entre Auto e modo Manual quando em modo de foto. No modo manual, obturador e ISO pode ser definido. No modo Auto, o bloqueio 

AE e EV pode ser definido.

Orientação 12. Aircraft

: Mostrar a orientação em tempo real da aeronave.

13. vôo Telemetria

Exibe a distância entre a aeronave e o Ponto de Início, altura a partir do ponto inicial, aviões de velocidade horizontal, e aeronaves 

velocidade vertical.

14. Mapa

: Toque para ver o mapa. 

15. Auto Takeoff / Landing / Smart RTH

/ : Toque neste ícone. Quando o for exibido, pressione e segure o botão para iniciar a descolagem ou aterragem automática.

: Toque para iniciar inteligente RTH e ter o retorno da aeronave para a última Home Point gravado.

16. Voltar

: Toque para voltar à tela inicial. 
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Certifique-se de carregar totalmente o seu dispositivo móvel antes de lançar DJI Fly.

de dados de celular móvel é necessária quando se utiliza DJI Fly. Contate sua operadora para taxas de dados.

Se você estiver usando um telefone celular como seu dispositivo de exibição, não aceitam chamadas de telefone ou recursos uso de mensagens de texto durante 

ight fl.

Leia todas as dicas de segurança, mensagens de aviso e renúncias cuidadosamente. Estar familiarizado com os regulamentos relacionados em sua 

área. Você é o único responsável por estar ciente de todos os regulamentos relevantes e ying fl em uma maneira que seja compatível.

uma. Ler e compreender as mensagens de aviso antes de usar o Auto-decolar e características Auto-desembarque.

b. Ler e compreender as mensagens de advertência e aviso antes de definir a altitude para além do limite padrão.

c. Ler e compreender as mensagens de advertência e aviso antes de mudar entre os modos ight fl.

d. Ler e compreender as mensagens de aviso e prompts disclaimer perto ou em zonas GEO.

e. Ler e compreender as mensagens de aviso antes de utilizar o modo de voo Inteligente. Pousar sua aeronave imediatamente em 

um local seguro, se um aviso para pousar aparece no aplicativo. Rever todas as mensagens de aviso sobre a lista exibida no 

aplicativo antes de cada ight fl. Use o tutorial in-app para praticar suas habilidades ight fl se você nunca operava a aeronave ou se 

você não tem su fi ciente experiência para operar a aeronave com con fi ança.

Cache Os dados do mapa da área onde você pretende fl y a aeronave através da ligação à Internet antes de cada ight fl. 

O aplicativo é projetado para ajudar a sua operação. Use o seu critério e não contam com o aplicativo para controlar o seu avião. O uso 

do aplicativo é sujeita a DJI Fly Termos de Utilização e DJI Política de Privacidade. Leia-os cuidadosamente no aplicativo antes de ying 

fl.
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Voar

Esta seção descreve as práticas de segurança 

do voo e restrições de voo.
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Voar

Uma vez que a preparação pré-vôo está completa, recomenda-se a aprimorar suas habilidades de vôo e prática de voar com segurança. Certifique-se 

que todos os voos são realizados em uma área aberta. Consulte as seções controlador e DJI Fly remoto para obter informações sobre como usar o 

controle remoto eo aplicativo para controlar a aeronave.

Requisitos vôo Ambiente

1. Não use a aeronave em condições climáticas severas, incluindo velocidades de vento superiores a 8 m / s, neve, chuva e nevoeiro.

2. Fly em áreas abertas. estruturas altas e grandes estruturas metálicas podem afetar a precisão da bússola a bordo e sistema de GPS.

obstáculos 3. Evitar, multidões, linhas de alta tensão, árvores e corpos de água.

4. minimizar a interferência, evitando áreas com elevados níveis de electromagnetismo, tais como locais próximos a linhas eléctricas, estações de 

base, subestações eléctricas, e torres de radiodifusão.

5. Aeronave e o desempenho da bateria estão sujeitos a factores ambientais, tais como a densidade do ar e temperatura. Tenha cuidado ao 

voar 9842 pés (3000 m) ou mais acima do nível do mar, uma vez que a bateria e desempenho da aeronave pode ser reduzida.

6. Mavic Mini não pode usar o GPS dentro das regiões polares. Use o sistema de visão para baixo ao voar em tais locais.

Limites de vôo e zonas GEO

operadores de veículo aéreo não tripulado (UAV) devem obedecer às normas de organizações de auto-regulação, como a Organização Internacional de 

Aviação Civil, a Administração Federal de Aviação e pelas autoridades aeronáuticas locais. Por razões de segurança, limites de vôo são habilitadas por 

padrão para ajudar os usuários a operar esta aeronave com segurança e legalmente. Os usuários podem definir limites de voo em altura e distância. 

limites de altitude, limites de distância e zonas GEO funcionar simultaneamente para gerenciar a segurança de voo quando o GPS está disponível. 

Apenas altitude pode ser limitado quando o GPS não está disponível.

Altitude de vôo e limites de distância

A altitude de voo e limites de distância pode ser alterado no DJI Fly. Com base nestas configurações, a aeronave voará num cilindro restrito, como 

mostrado abaixo:

Altitude Max vôo 

Max Radius

Home Point

Altura de aeronaves 

quando ligado
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Limites de vôo DJI Fly App 

Estado aeronaves 

Indicador

Max 

Altitude 

altitude da aeronave não pode exceder o valor 

especificado 

Aviso: limite de altura 

atingida 

Pisca verde e vermelho, 

alternativamente

Max 

Radius 

distância de fuga deve estar dentro do raio 

máximo 

Aviso: limite de distância 

alcançada

Apenas Downward Vision System está disponível

Limites de vôo DJI Fly App 

Estado aeronaves 

indicadores

Max 

Altitude

A altura é restrita a 16 pés (5 m) quando o sinal GPS é 

fraco e descendente Vision System for activado. A 

altura é restrita a 98 pés (30 m) quando o sinal GPS é 

fraco e descendente Sistema de Visão é inactiva.

Aviso: limite de altura 

atingida. 

Pisca verde e vermelho, 

alternativamente

Max 

Radius 

pisca amarelo

Se a aeronave em uma zona de GEO e há um fraco ou nenhum sinal GPS, o indicador de status aeronave ficará vermelho durante cinco 

segundos a cada doze segundos.

Se a aeronave atinge um limite, você ainda pode controlar a aeronave, mas você não pode fl y lo novamente. Se o fl aeronaves ies 

fora do raio máximo, ele vai voltar automaticamente fl y dentro da faixa quando o sinal GPS é forte.

Por razões de segurança, não voam perto de aeroportos, estradas, estações ferroviárias, linhas ferroviárias, centros comerciais, ou outras áreas 

sensíveis. Voar a aeronave somente dentro de sua linha de visão.

GEO Zones

Todas as zonas GEO estão listados no site oficial do DJI em http://www.dji.com/flysafe. zonas GEO são divididos em diferentes categorias e 

incluem locais como aeroportos, campos de vôo, onde aeronaves tripuladas operam em baixas altitudes, fronteiras entre países e locais 

sensíveis, tais como usinas de energia. Haverá avisos em DJI Fly aplicativo alertando os usuários de quaisquer zonas GEO próximas.

Pre-Flight Checklist

1. Verifique se o controlador remoto, dispositivo móvel e inteligente vôo da bateria estão totalmente carregadas.

2. Verifique se o Intelligent vôo da bateria e as hélices são montadas de forma segura.

3. Certifique-se os braços aeronaves são desdobradas.

4. Verifique se o cardan e câmera estão funcionando normalmente.

5. Certifique-se nada está obstruindo os motores e que eles estão funcionando normalmente.

6. Certifique-se DJI Fly está conectado com sucesso à aeronave.

7. Certifique-se a lente da câmera e sensores de visão do sistema estão limpas.

Quando o GPS está disponível
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Auto Takeoff / Landing

Decolagem Auto 

1. Inicie o DJI Fly e entrar na visão da câmera.

2. Complete todas as etapas da lista de verificação pré-vôo.

3. Toque . Se as condições são seguras para a decolagem, pressione e segure o botão para confirmar.

4. A aeronave descolar e pairar 3,9 pés (1,2 m) acima do solo.

Os shows indicador do estado da aeronave se a aeronave está usando GPS e / ou o sistema de visão para baixo para o controle ight 

fl. Recomenda-se que esperar até que o sinal GPS é forte antes de usar a decolagem auto.

Não decolagem a partir de uma superfície em movimento, como um barco em movimento ou veículo. 

Landing Auto

Use auto pouso quando o indicador de status de aeronaves pisca em verde.

1. Toque . Se as condições são seguras à terra, pressione e segure o botão para con fi rmar.

2. Auto de pouso pode ser cancelada tocando .

3. Se o sistema de visão está funcionando normalmente, Landing protecção será activada.

4. Motors pára após o desembarque.

Escolha o lugar apropriado para o pouso.

Iniciar / parar os Motors

Iniciando os Motors

Uma combinação da vara de comando (CSC) é usado para iniciar os motores. Empurrar ambas as varas para os cantos interiores ou exteriores de fundo 

para iniciar os motores. Uma vez que os motores começaram a girar, solte ambas as varas simultaneamente.

Parando os Motors

Existem dois métodos para parar os motores.

1. Método 1: Quando a aeronave pousou, pressione e segure o baixo analógico esquerdo. Os motores vão parar depois

três segundos.

2. Método 2: Quando aeronave aterrou, empurrar o baixo analógico esquerdo, em seguida, realizar o mesmo CSC, que foi 

utilizado para iniciar os motores, como descrito acima. Os motores vão parar imediatamente. Solte os dois sticks uma vez 

que os motores pararam.

OU

8. Use apenas peças ou peças certificadas pela DJI genuínos DJI. peças não autorizadas ou partes de fabricantes não DJI certificados pode causar 

mau funcionamento do sistema e comprometer a segurança.
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Parando Motors pleno vôo

Parar motores pleno vôo fará com que a aeronave a falhar. Os motores só devem ser interrompidos vôo meados de em uma situação de 

emergência, como se ocorreu uma colisão ou se a aeronave está fora de controle e é ascendente / descendente muito rapidamente, rolando 

no ar, ou se um motor está parado. Para interromper o uso de motores mid-flight o mesmo CSC que foi usado para iniciar os motores.

Vôo de teste

Decolagem / procedimentos de pouso

1. Coloque a aeronave em, uma área plana e aberta com o indicador do estado da aeronave voltada para você.

2. Ligue a aeronave e o controle remoto.

3. Inicie o DJI Fly e entrar na visão da câmera.

4. Aguarde até que o indicador de status aeronaves pisca em verde, indicando que o ponto inicial foi gravado e agora é seguro para voar.

5. Empurre suavemente a alavanca do acelerador para decolar ou utilização auto-decolagem.

6. Retire o pau ou utilização auto-pouso do acelerador para pousar a aeronave.

7. Após o desembarque, empurre a alavanca do acelerador para baixo e espera. Os motores parar após três segundos.

8. Desligue a aeronave e controle remoto.

Sugestões de vídeo e Dicas

1. A lista de verificação pré-vôo é projetado para ajudá-lo a voar com segurança e para garantir que você pode gravar vídeo durante o vôo. Vá até a lista 

de verificação pré-vôo completo antes de cada vôo.

2. Selecione o modo de operação cardan desejado em DJI Fly.

3. filmar vídeo ao voar em P-modo ou de modo C.

4. NÃO voar em condições meteorológicas ruins, como quando está chovendo ou ventoso.

5. Escolha as configurações da câmera que melhor atendam às suas necessidades. 

6. Realizar testes de vôo para estabelecer rotas de voo e para cenas de visualização.

7. Empurre o controle varas com cuidado para manter o movimento de aeronaves suave e estável.

Método 1 método 2

OU
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Apêndice
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aeronave

Tirar peso 249 g / 199 g (versão JP)

Dimensões (L x W x H) Dobrada: 140 × 82 × 57 milímetros desdobrado: 160 x 202 milímetros por 55 

milímetros desdobrado (com hélices): 245 x 290 milímetros por 55 milímetros

diagonal Distância 213 milímetros

Max Ascent velocidade 4 m / s (Modo S) 2 m 

/ s (Modo P) 

1,5 m / s (C Modo)

Max Descida velocidade 3 m / s (Modo S) 

1,8 m / s (Modo P) de 1 m 

/ s (C Modo)

Max Speed ​​(nível do mar perto, sem vento) 13 m / s (Modo S) 8 m / 

s (Modo P) 4 m / s (C 

Modo)

Max Serviço teto acima do nível do mar 

3000 m

Max Tempo de vôo 30 min (medido enquanto voando a 14 quilómetros por hora em condições sem vento) 18 minutos para a versão JP 

(medido enquanto voando a 12 quilómetros por hora em condições sem vento)

Max resistência ao vento velocidade de 8 m / s (4) Escala max ângulo de 

inclinação 30 ° (Modo S) 20 ° 

(Modo P) 20 ° (C 

Modo)

Max Angular Velocity 150 ° / s (Modo S) 130 

° / s (Modo P) 30 ° / s 

(C) Modo

Faixa de temperatura operacional 

0 ° C a 40 ° C (32 ° a 104 ° F)

GNSS GPS + GLONASS

Frequência de operação Modelo MT1SS5: 5,725-5,850 GHz

Modelo MT1SD25: 2,400-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz

Power Transmission (EIRP) modelo MT1SS5

5,8 GHz: <30 dBm (FCC); <28 dBm (SRRC) Modelo 

MT1SD25

2,4 GHz: <19 dBm (MIC / CE)

5,8 GHz: <14 dBm (CE)

Apêndice

Especificações
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Pairando Precisão Gama Vertical: ± 0,1 m (com visão Posicionamento), ± 0,5 m (com Posicionamento GPS) 

Horizontal: ± 0,3 m (com visão Posicionamento), ± 1,5 m (com GPS de posicionamento)

cardan

Faixa mecânica Inclinação: -110 ° C a + 35 ° 

rolo: -35 ° a + 35 ° Pan: -20 

° a + 20 °

controlável Gama Inclinação: -90 ° a ° (configuração padrão) 0, -90 ° a + 20 ° (estendido)

Estabilização 3-eixo (inclinação, rolo, Pan)

Max Speed ​​Control (tilt) 120 ° / s

Angular Vibration Gama ± 0,01 °

Sistema de detecção

Para baixo Gama de funcionamento: 0,5-10 m 

Ambiente operacional Não-reflexivo, superfícies discerníveis com difusa refletividade de> 20% de iluminação 

adequada de lux> 15

Câmera

Sensor 1 / 2.3” CMOS efectiva 

Pixels: 12 MP

Lente FOV: 83 ° 

35 Formato mm equivalente: 24 milímetros 

Abertura: f / 2.8 Foco Gama: 1 m a ∞ 

ISO Vídeo: 100-3200 

(Auto) Foto: 

100-3200

Velocidade do obturador Obturador eletrônico: Vídeo: 1 / 

8000-1 / fps (Auto)

Foto: 4-1 / 8000 s (Manual), 1-1 / 8000 s (automático)

Ainda Tamanho da Imagem 4: 3: 4000 × 3000 16: 9: 4000 × 2250

Modos de Fotografia Ainda Tiro único 

Intervalo: 2/3/5/7/10/15/20/30/60 s 

Resolução de vídeo 2.7K: é 2720 × 1530 25/30 p FHD: 1920 x 

1080 25/30/50/60 p

Max Vídeo Bitrate 40 Mbps

Suportado Sistema de Arquivos FAT32 (≤ 32 GB) 

exFA (> 32 GB)

Formato de foto JPEG

Formato de vídeo MP4 (H.264 / MPEG-4 AVC)

Controle remoto

Frequência de operação Modelo MR1SS5: 5,725-5,850 GHz

Modelo MR1SD25: 2,400-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz
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Max Distância de transmissão 

(desobstruída, livre de interferências)

Modelo MR1SS5: 5,8 GHz: 4000 m (FCC); 2500 m (SRRC) 

ModelMR1SD25:

2,4 GHz: 2,000 m (MIC / CE) de 5,8 GHz: 500 m (CE)

Faixa de temperatura operacional 

0 ° C a 40 ° C (32 ° a 104 ° F)

Transmissor de potência (EIRP) ModelMR1SS5: 5,8 GHz: <30 dBm (FCC); <28 dBm (SRRC) ModelMR1SD25: 

2,4 GHz: <19 dBm (MIC / CE)

5,8 GHz: <14 dBm (CE)

Capacidade de carga 2600 mAh

Corrente de funcionamento / tensão 1200 mA 3,6 V (Android) 450 mA 

3,6 V (IOS)

Suportado Mobi le Dispositivo Tamanho comprimento máx: 160 mm Espessura max: 

6,5-8,5 milímetros

Tipos de porta USB compatível Relâmpago, Micro USB (tipo B), USB-C

Vídeo Sistema de Transmissão avançado Wi-Fi Live View 

Qualidade Controle Remoto: 720p a 30 qps

Max. Bitrate 4 Mbps

Latência (dependendo das condições 

ambientais e dispositivo móvel) 170 - 240 ms

Carregador

Entrada 100 - 240 V, 50/60 Hz, 0.5A

Resultado 12V 1.5A / 9V 2A / 5V 3A 

Potência 18 W

Inteligente vôo Bateria (General Version)

Capacidade de carga 2400 mAh

Voltagem 7,2 V

Max tensão de carregamento 8,4 V

Tipo de Bateria 2S de iões de lítio

Energia 17.28 Wh

Peso 100g

Carga Temperatura gama de 5 ° a 40 ° C (41 ° a 104 ° F) máxima de carregamento de 

energia 24 W

Inteligente vôo Bateria (JP Version)

Capacidade 1100 mAh

Voltagem 7,6 V

Max tensão de carregamento 8,7 V

Tipo de Bateria LiPo 2S

Energia 8,36 Wh

Peso 50 g

Carregar Faixa de temperatura 5 ° a 40 ° C (41 ° a 104 ° F)
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Calibrar a Bússola

Recomenda-se que a bússola está calibrada em qualquer uma das seguintes situações quando voando ao ar livre:

1. Voar em um local mais longe do que 31 milhas (50 km) de distância a partir da localização do zumbido foi última voado.

2. A aeronave não foi voado por mais de 30 dias.

aparece aviso interferência bússola 3. A em DJI da mosca e / ou o indicador de estado fica intermitente aeronave vermelho e amarelo, em alternativa.

NÃO calibrar a bússola em locais onde possam ocorrer interferência magnética, como perto de depósitos de magnetita ou grandes 

estruturas metálicas, tais como estruturas de estacionamento, aço reforçado porões, pontes, carros, ou andaimes.

Não transportar objetos (como telefones celulares) que contêm materiais ferromagnéticos perto da aeronave durante a calibração.

Não é necessário calibrar a bússola ao voar dentro de casa.

Procedimento de calibragem

Escolha uma área aberta para realizar o procedimento a seguir. 

1. Toque em Configurações do sistema em DJI Fly, selecione “Control” e selecione “Calibrar” e siga as instruções na tela. O indicador de 

status aeronaves pisca em amarelo, indicando a calibração tem começar. Max carga de energia

18 W

Aplicativo

Aplicativo DJI Fly

Sistema operacional Obrigatório v10.0.2 iOS ou posterior; Android v6.0 ou mais tarde

Cartões SD

Cartões SD suportados Requer UHS-I velocidade Grau 3 classificação para cartão microSD 

Recomendado Cartões microSD de 16GB: SanDisk Extreme, Lexar 633x

32GB: Samsung PRO Endurance, Samsung EVO Além disso, SanDisk Industrial, SanDisk 

Extreme V30 A1 / A2, SanDisk Extreme PRO V30 A1 / A2, Lexar 633x, Lexar 667x

64GB: Samsung PRO Endurance, Samsung EVO Além disso, SanDisk Extreme V30 A1, Lexar 

633x, Lexar 667x, Lexar 1000x, Toshiba Exceria M303 V30 A1, Netac PRO V30 A1

128GB: Samsung Pro Plus, Samsung EVO Além disso, SanDisk Extreme V30 A1, SanDisk 

Extreme Além disso V30 A1 / A2, Lexar 633x, Lexar 667x, Lexar 1000x, Toshiba Exceria M303 

V30 A1, Netac Pro V30 A1 256GB, SanDisk Extreme V30 A1

peso descolagem de aeronaves inclui bateria, hélices, e uma placa SD.

Registro não é obrigatório em alguns países e regiões. Confira as regras e regulamentos locais antes de usar. Estas especificações foram 

determinadas através de testes realizados com o firmware mais recente. As atualizações de firmware pode melhorar o desempenho. É 

altamente recomendável a atualização para o firmware mais recente.
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Se o indicador de estado pisca aeronaves vermelho e amarelo, alternativamente, após a calibração é concluída, isso indica que o 

local atual não é adequado para voar a aeronave, devido ao nível de interferência magnética. Mudar a sua localização.

Um aviso aparecerá na DJI Fly se calibração da bússola é necessária antes da decolagem. A aeronave pode decolar imediatamente uma vez que a 

calibração está completa. Se você esperar mais de três minutos para decolar após a calibração, pode ser necessário repetir o processo de 

calibração.

2. Segure o avião na horizontal e gire-a 360 graus. O indicador de status aeronave ficará verde sólida.

3. Manter a aeronave verticalmente, com o seu nariz apontado para baixo e rodá-lo de 360 ​​graus em torno de um eixo vertical.

4. Se o indicador de estado pisca aeronaves vermelho, a calibração falhou. Alterar o local e tentar o procedimento de calibração 

novamente.
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Atualização de Firmware

Use DJI Fly Assistente 2 DJI para Mavic para atualizar a aeronave e o firmware do controlador remoto.

Usando DJI Fly

Quando você conecta o avião e controle remoto para DJI Fly, você será notificado se uma nova atualização de firmware disponível. 

Para iniciar a atualização, conecte o seu dispositivo móvel à Internet e siga as instruções na tela. Note que você não pode atualizar o 

firmware se o controle remoto não está ligada à aeronave.

Usando DJI Assistente 2 para Mavic

Atualize a aeronave e firmware do controlador remoto separadamente usando DJI Assistente 2 para Mavic.

A porta USB Micro é usado ao se conectar a aeronave a um computador para actualizar o firmware. Siga as instruções abaixo para 

atualizar o firmware aeronaves através DJI Assistente 2 para Mavic:

Assistant 1. Inicie DJI 2 para Mavic e faça login com sua conta DJI.

2. Ligue a aeronave, e depois conectar a aeronave a um computador através da porta USB Micro usando um cabo USB Micro dentro de 20 

segundos.

3. Selecione “Mavic Mini” e clique em atualizações de firmware no painel esquerdo.

4. Selecione a versão do firmware que você deseja atualização.

5. Aguarde até que o firmware para download. A atualização do firmware será iniciado automaticamente.

6. A aeronave será desligado automaticamente após a atualização do firmware está completa.

Siga as instruções abaixo para atualizar o firmware aeronaves através DJI Assistente 2 para Mavic:

Assistant 1. Inicie DJI 2 para Mavic e faça login com sua conta DJI.

2. Ligue o controlador remoto, e depois conectar a um computador através da porta USB Micro usando um cabo USB Micro.

3. Selecione “controle remoto Mavic Mini” e clique em Atualizações de firmware no painel esquerdo.

4. Selecione a versão do firmware que você deseja atualização.

5. Aguarde até que o firmware para download. A atualização do firmware será iniciado automaticamente.

6. Aguarde até que a atualização de firmware para ser concluída.
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Certifique-se de seguir todos os passos para atualizar versão de firmware. Caso contrário, a atualização pode falhar. A atualização de versão de 

firmware vai demorar cerca de 10 minutos. É normal que o cardan fica mole, indicadores de status aeronaves piscar, e os reboots de aeronaves. 

Espere pacientemente até que a atualização seja concluída. Verifique se o computador tem acesso à internet.

Antes de executar uma atualização, verifique se o Intelligent vôo Bateria e o controle remoto tem pelo menos 30% de 

energia.

Não desligue o dispositivo do computador durante uma atualização.

O controle remoto pode tornar-se desvinculado da aeronave após a atualização. Vincular novamente o controlador remoto e aviões. 

Note-se que a atualização pode redefinir várias configurações de controlador principal, como a altitude RTH ea distância ight máxima fl, 

para as predefinições. Antes de atualizar, tomar nota de suas configurações preferidas DJI voar, e reajustá-los após a atualização.

Pós-venda de informação

Visite https://www.dji.com/support para saber mais sobre as políticas de serviço pós-venda, serviços de reparação e suporte.



Este conteúdo está sujeito a alteração.

Baixar a versão mais recente do 

http://www.dji.com/mavic-mini

Se você tem dúvidas sobre este documento, entre em contato DJI, enviando uma 

mensagem para DocSupport@dji.com.mensagem para DocSupport@dji.com.
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