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Perfil da Unidade 
Este capítulo descreve as funções do Phantom 4, mostra como montar a aeronave e explica os 
componentes da aeronave e o controle remoto. 
Manual traduzido e diagramado por Videos Drone Brasil. 

 

Introdução 
O DJI Phantom 4 é uma câmera de voo extremamente inteligente que permite seguir objetos 
sem ter um dispositivo separado, evita obstáculos e voa com o toque do seu dedo. Faz tudo 
isto enquanto grava o vídeo em 4K ou tira fotos em 12 megapixels. 

 
 

Destaques 
Tapfly e ActiveTrack são os dois novos comandos no are aplicativo DJI GO, únicos no 
Phantom 4. Agora com um toque você pode voar para qualquer local visível na sua tela ou 
seguir um objeto em movimento de forma fácil e uniforme. 

 

Câmera e Gimbal: Com o Phantom 4, você grava o vídeo em 4K com até 30 frames por 
segundo e captura fotos com 12 megapixels que permitem uma maior nitidez. Um novo 
sensor permite imagens melhores, com menos ruídos e maior clareza do que qualquer 
outra unidade anterior. 

 

HD Video Downlink: O longo alcance com baixa latência (até 5 km) da transferência 
HD é alimentado por uma versão nova do DJI Lightbridge. 

 

Bateria DJI: A nova bateria DJI de 5350 mAh tem novas células e um sistema de 

gerenciamento de energia avançado para fornecer um voo de até 28 minutos*. 
 

Controlador de Voo: A nova geração do controlador do voo foi atualizada para fornecer 
uma experiência de voo mais segura e confiável. O novo gravador de voo armazena 
dados importantes de cada voo e o Sistema de Posicionamento da Visão melhora a 
precisão de pairar quando voa em um local fechado ou em um ambiente onde o sistema 
GPS está indisponível. O design dos IMUs duplos e das bússolas fornecem redundância 
para a aeronave. 

 
*No nível do mar em um ambiente calmo quando voar no modo ATTI, o tempo do voo irá variar 
por causa dos diferentes padrões de voo, condições do tempo e da altitude. 
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Preparando a aeronave 
 

Removendo o grampo do Gimbal 
Remova o grampo do gimbal como o mostrado abaixo. 

 

 

Conectando as hélices 
Posicione as hélices com as porcas pretas nos motores COM pontos pretos. Posicione as 
hélices com porcas cinza nos motores SEM os pontos pretos. Pressione a hélices para baixo e 
gire na direção de fixação até estarem firmes na posição. 

 
Aviso: Verifique todas as hélices antes de cada voo. 
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Instalação da bateria 

Coloque a bateria no compartimento da bateria de acordo com a direção da seta mostrada 
abaixo. Certifique-se de escutar o som do clique que indica que a bateria está firmemente 
inserida. Uma falha nesta operação pode afetar a segurança do voo da sua aeronave. 

 

 
 

Preparando o controle remoto 
O suporte para dispositivo móvel é designado para prender o tablet ou o dispositivo móvel. 
Incline o suporte do dispositivo móvel para a posição desejada, então ajuste as antenas como 
o mostrado abaixo. 

 
1. Pressione a tecla na parte superior direita do suporte do dispositivo móvel para liberar o 

grampo, então ajuste o grampo de acordo com o tamanho do seu dispositivo móvel. 
 

2. Prenda o seu dispositivo móvel no grampo pressionando para baixo, e conecte o 
dispositivo móvel no controle remoto usando o cabo USB. 

 
3. Conecte uma ponta do cabo no dispositivo móvel, e a outra ponta na porta USB na 

parte traseira do controle remoto. 
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Diagrama da aeronave 
 

1. GPS 
 

2. Hélice 
 

3. Motor 
 

4. Indicador LED frontal 
 

5. Gimbal e Câmera 
 

6. Sistema de Detecção de Obstáculos 
 

7. Bateria Intelligent Flight (Voo 
Inteligente) 

 
8. Indicador de Situação da Aeronave 

 
9. Indicador de Situação da 

Câmera/Conexão e tecla LINK 
 

10. Porta Micro USB 
 

11. Compartimento do cartão Micro SD 
da câmera 

 
12. Sensores de Posicionamento da 

Visão 
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Diagrama do controle remoto 
 

1. Antenas 

Envia os sinais de controle da aeronave e do vídeo. 
 

2. Suporte do Dispositivo Móvel 
Prende firmemente o seu dispositivo móvel no controle remoto. 

 

3. Alavanca de controle (joystick) 
Controla a orientação e o movimento da aeronave. 

 

4. Tecla de Retorno para Casa (RTH) 

Mantenha a tecla pressionada para iniciar o Retorno para Casa (RTH). 
 

5. Indicadores do nível da bateria (LEDs) 

Mostra o nível da carga da bateria no controle remoto. 
 

6. LED de situação 
Mostra a situação do sistema do controle remoto. 

 

7. Tecla POWER 
Usada para ligar e desligar o controle remoto. 

 

8. LED RTH 

LED circular em volta da tecla RTH que mostra a situação da função Retorno para Casa 
(RTH). 
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9. Dial de Marcações da Câmera 
Gire o dial para ajustar as marcações da câmera. (Somente funciona quando o controle 
remoto está conectado no dispositivo móvel rodando o aplicativo DJI GO). 

 

10. Tecla PAUSE do Voo Inteligente 

Pressione uma vez para que a aeronave saia do modo TapFly, ActiveTrack ou 
Advanced. 

 

11. Botão do Disparador 
Pressione para tirar a foto. Se selecionou o modo Burst, o número de fotos marcada 
será tirada pressionando uma vez o botão. 

 

12. Chave Modo de Voo 
Muda entre os modos P, S e A. 

 

13. Tecla de Gravação do Vídeo 
Pressione para iniciar a gravação do vídeo. Pressione novamente para parar a 
gravação. 

 

14. Dial do Gimbal 
Use este dial para controlar a inclinação do gimbal. 

 

15. Porta Micro USB 
Porta reservada. 

 

16. Porta USB 
Conecte o dispositivo móvel para rodar o aplicativo DJI GO. 
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17. Tecla C1 

Customizado usando o aplicativo DJI GO. 
 

18. Tecla C2 

Customizado usando o aplicativo DJI GO. 
 

19. Porta Power 

Conecte no carregador para carregar a bateria do controle remoto. 
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Aeronave 
Este capítulo descreve as funções do Controlador de Voo, Sistema de Posicionamento da 
Visão e Bateria Intelligent Flight. 
Manual traduzido e diagramado por Videos Drone, entre em contato quando precisar do 
manual de instruções traduzido de qualquer aparelho importado. 

 
 

Controlador de voo 
As funções do controlador de voo do Phantom 4 tem várias atualizações importantes, incluindo 
o novo modo de voo. Os modos de segurança incluem Failsafe e Return-to-Home. Estas 
funções asseguram o retorno com segurança da sua aeronave se perder o sinal de controle. 
O controlador e voo também pode salvar dados importantes de cada voo no dispositivo de 
armazenagem interno. O novo controlador de voo também fornece um aumento na estabilidade 
e uma nova função de freio no ar. 

 
 

Modos de Voo 
Três modos de voo estão disponíveis. Os detalhes de cada modo de voo são encontrados na 
seção abaixo: 

 

Modo P (Posicionamento): O modo P funciona melhor quando o sinal GPS está forte. 
A aeronave utiliza o GPS e o Sistema de Detecção do Obstáculo para estabilizar 
automaticamente, navegar entre obstáculos ou seguir um objeto em movimento. 
Funções avançadas como TapFly e ActiveTrack são ativadas neste modo. 

 

Modo S (Esporte): Os valores de ganho de operação da aeronave são ajustados para 
reforçar a forma de manobrar a aeronave no modo S. A velocidade máxima do voo da 
aeronave é aumentada para 20 m /s neste modo. Note que o Sistema de Detecção do 
Obstáculo é desativada neste modo. 

 

Modo A (Altitude): Quando o GPS e o Sistema de Detecção do Obstáculo não 
estiverem disponíveis, a aeronave só usa o seu barômetro para posicionar o controle da 
altitude. 

 
 

Avisos: 

 O Sistema de Detecção do Obstáculo é desativado no modo S (Esporte), indicando 
que a aeronave não irá evitar automaticamente os obstáculos pelo caminho. Vigie e 
fique distante dos obstáculos. 

 A velocidade máxima e a distância para o freio a aeronave aumentam 
significativamente no modo S (Esporte). A distância mínima para o freio de 50 
metros é requerida em condições sem vento. 

 A capacidade de resposta da aeronave é aumentada significativamente no modo S 
(Esporte), indicando que um pequeno movimento na alavanca do controle remoto 
será traduzido em uma distância maior de viagem da aeronave. Vigie e mantenha 
um espaço adequado para as manobras durante o voo. 

 A velocidade de descida da aeronave aumenta significativamente no modo S 
(Esporte). A distância mínima para o freio é de 50 metros em condições sem vento 

 
Nota: 

Use a chave do Modo do Controlador de Voo para mudar o modo do voo na aeronave. 
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Indicador da Situação de Voo 
O Phantom 4 tem LEDs frontais e Indicadores de Situação da Aeronave. As posições destes 
LEDs são mostradas na ilustração abaixo: 

 

 

 

Os LEDs frontais mostram a orientação da aeronave. Os LEDs frontais acendem em vermelho 
quando a aeronave é ligada para indicar a frente (ou nariz) da aeronave. Os Indicadores de 
Situação da Aeronave comunicam a situação do sistema do controlador de voo. A tabela 
abaixo mostra mais informações. 

 

Descrição do Indicador de Situação da Aeronave 
 

Normal 

 
Vermelho, verde, e amarelo 
piscando alternadamente. 

Ligando e executando a checagem automática. 

 
Verde e amarelo piscando 
alternadamente. 

Aquecimento da aeronave. 

 

 

Verde piscando lentamente. Seguro para voar (modo P ou modo S com 
GPS, Posicionamento da Visão e Detecção do 
Obstáculo) 

 

X2 
Verde piscando duas vezes Seguro para voar (modo P ou modo S com 

GPS, Posicionamento da Visão e Detecção do 
Obstáculo) 

 
 

Amarelo piscando lentamente. Seguro para voar (modo A mas sem GPS, 
Posicionamento da Visão e Detecção do 
Obstáculo). 

Aviso 

 
Amarelo piscando rapidamente. Perda do sinal do controle remoto. 

 
Vermelho piscando lentamente. Aviso de bateria fraca. 

 
Vermelho piscando rapidamente. Aviso de bateria muito fraca. 

 
Vermelho piscando alternadamente. Erro IMU. 

 
Vermelho aceso. Erro crítico. 

 
Vermelho e amarelo piscando 
alternadamente. 

A calibragem da bússola é requerida, 
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Retorno para Casa (RTH) 
A função Retorno para Casa (RTH) leva a aeronave de volta para o último Ponto de Casa 
gravado. Tem três tipos de procedimento RTH: Smart RTH, Low Battery RTH e Failsafe RTH. 
As seções abaixo descrevem os detalhes. 

 

 
GPS Descrição 

Home Point 
(Ponto para 
Casa) 

 
 
 

 

Se um forte sinal GPS for obtido antes da decolagem, o Ponto para 
Casa será na posição de decolagem da aeronave. A força do sinal GPS 

é indicada pelo ícone GPS ). O indicador de situação da 
aeronave irá piscar rapidamente quando o Ponto de Casa for gravado. 

 
Aviso: 
A aeronave pode detectar e evitar obstáculo quando o Sistema de Detecção do Obstáculo 
estiver ativado e as condições de iluminação forem ideais. A aeronave irá subir automaticamente 
para evitar obstáculos e voar para o Ponto de Casa na nova altitude. 

 

 

Função Failsafe RTH 
Se o Ponto de Casa foi gravado com sucesso e a bússola está funcionando normalmente. A 
função Failsafe RTH será automaticamente ativada se perder o sinal do controle remoto por 
mais de 3 segundos. O processo de Retorno para Casa pode ser interrompido e o operador 
pode retomar o controle da aeronave se a conexão com o sinal do controle remoto for 
reestabelecida. 

 

 

Avisos: 

 A aeronave não pode voltar para o Ponto de Casa quando o sinal GPS estiver fraco ( 
estiver cinza) ou indisponível.

 A aeronave desce automaticamente e pousa se a função RTH for ativada quando a 
aeronave voar dentro do raio de 20 metros do Ponto de Casa. A aeronave irá parar de 
descer e voltar automaticamente para o Ponto de Casa se mover a alavanca e a aeronave 
chegar na altitude de 20 metros ou além durante a operação Failsafe.

 A aeronave não pode evitar obstruções durante a função Failsafe RTH quando o Sistema de 
Detecção do Obstáculo está desativada, por isto, é importante marcar a altitude adequada 
da função Failsafe antes de cada voo. Ative o aplicativo DJI GO e entre em “Camera” e 
selecione “MODE > Advanced Settings > Failsafe mode” para marcar a altitude para a 
função Failsafe.

 O usuário não pode controlar a aeronave enquanto ela estiver subindo para a altitude 
marcada para a função Failsafe. Entretanto, o usuário pode pressionar uma vez a tecla RTH 
para parar de subir e retomar o controle.
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Função Smart RTH 
Use a tecla RTH no controle remoto ou toque na tecla RTH no aplicativo DJI GO e siga as 
instruções na tela quando o sinal GPS estiver disponível para iniciar a função Smart RTH. A 
aeronave irá voltar automaticamente para o ultimo Ponto de Casa gravado. Você pode usar as 
alavancas do controle remoto para controlar a posição da aeronave para evitar colisões 
durante o processo Smart RTH. Mantenha a tecla Smart RTH pressionada para iniciar o 
processo, e pressione novamente a tecla Smart RTH para encerrar o procedimento e retomar o 
controle da aeronave. 

 
 

Função Low Battery RTH 
Esta função é ativada quando a bateria DJI é consumia até o ponto que pode afetar o retorno 
da aeronave com segurança. O usuário é avisado para retornar para casa ou pousar a 
aeronave imediatamente. O aplicativo DJI GO irá mostrar uma nota quando o aviso de bateria 
fraca for ativado. A aeronave irá voltar automaticamente para o Ponto de Casa se nenhuma 
ação for executada após a contagem regressiva de 10 segundos. O usuário pode cancelar o 
procedimento RTH pressionando a tecla RTH no controle remoto. Os limites para estes avisos 
são automaticamente determinados na altitude e distância atuais da aeronave a partir do Ponto 
de Casa. 

 
A aeronave irá pousar automaticamente se o nível atual de carga da bateria só pode suportar a 
descida da aeronave a partir da altitude atual. O usuário ainda pode usar o controle remoto 
para alterar a orientação da aeronave durante o processo de pouso. 

 

O indicador do nível de carga da bateria é mostrado no aplicativo DJI GO, e é descrito abaixo: 
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Indicador do nível da bateria 
 

Aviso do nível da 
bateria 

Comentário Indicador de 
situação da 
aeronave 

Aplicativo DJI 
GO 

Instruções de 
voo 

Aviso de bateria 
fraca 

A carga da bateria 
está baixa. Pouse 
a aeronave. 

O indicador de 
situação da 
aeronave pisca 
lentamente em 
VERMELHO. 

Toque em “Go- 
home” para que a 
aeronave volte 
para o Ponto de 
Casa e pouse 
automaticamente, 
ou toque em 
“Cancel” para 
voltar para o voo 
normal. Se 
nenhuma ação for 
efetuada, a 
aeronave voltará 
para casa 
automaticamente 
e irá pousar após 
10 segundos. O 
controle remoto 
tocará o alarme. 

Retorne com a 
aeronave e pouse 
o quanto antes, 
então pare os 
motores e troque 
a bateria. 

Aviso de bateria 
muito fraca 

A aeronave deve 
ser pousada 
imediatamente. 

O indicador de 
situação da 
aeronave pisca 
rapidamente em 
VERMELHO. 

O aplicativo DJI 
GO piscará em 
vermelho e a 
aeronave irá 
começar a descer. 
O controle remoto 
tocará o alarme. 

Deixe a aeronave 
descer e pousar 
automaticamente. 

Tempo restante 
estimado de voo 

Tempo restante 
estimado de voo 
baseado no nível 
atual de carga da 
bateria. 

N/A N/A N/A 

 

 
Avisos: 

 Quando o aviso de bateria muito fraca for ativado e a aeronave começar a pousar 
automaticamente, você pode pressionar o acelerador para cima para que a aeronave paire 
na altitude atual, onde você tem a oportunidade de voar para um local de pouso mais 
apropriado.

 As zonas e marcadores coloridos na barra do indicador do nível de carga da bateria refletem 
o tempo restante estimado de voo. Eles são automaticamente ajustados de acordo com a 
posição atual e a situação da aeronave.
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Notas de segurança Failsafe 
 

 
 
 

A aeronave não pode evitar obstáculos durante a função Failsafe RTH 
quando o Sistema de Detecção de Obstáculo estiver desativado. Por isto, 
é importante marcar a altitude adequada para a função Failsafe antes de 
cada voo. Ative o aplicativo DJI GO e entre em “Camera” e selecione 
“MODE > Advanced Settings > Failsafe mode” para marcar a altitude para 
a função Failsafe. 

 
 

 

Se a aeronave está voando abaixo de 20 metros e a função Failsafe 
(incluindo Smart RTH, Lower Battery RTH) está ativada, a aeronave irá 
primeiro subir para 20 metros a partir da altitude atual. Você só pode 
cancelar a subida saindo da função Failsafe. Veja a seção “Tecla RTH” no 
capítulo “Controle Remoto” para obter mais informações sobre como sair 
da função Failsafe e retomar o controle do controle remoto. 

 
 

A aeronave desce automaticamente e pousa se a função RTH está 
ativada quando a aeronave voar dentro do raio de 20 metros do Ponto de 
Casa. A aeronave irá parar de subir e retornar automaticamente para o 
Ponto de Casa se mover o acelerador e a aeronave chegar na altitude de 
20 metro ou além durante a função Failsafe. 

 A aeronave não pode voltar para o Ponto de Casa quando o sinal GPS 

está fraco   aparece em cinza) ou indisponível. 

 Se mover o acelerador após a aeronave subir acima de 20 metros, mas 
abaixo da altitude pré-marcada na função Failsafe RTH, a aeronave irá 
parar de subir e voltar imediatamente para o Ponto de Casa. 
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Para evitar os obstáculos durante a função RTH 

A aeronave agora pode detectar e tentar ativamente evitar os obstáculos durante a função 
FailSafe RTH, uma condição de iluminação boa é ideal para o Sistema de Detecção do 
Obstáculo. Os detalhes sobre como a aeronave se comporta enquanto evita o obstáculo são 
listados abaixo: 

 
1. A aeronave desacelera quando um obstáculo é detectado 20 metros à frente. 
2. A aeronave para e paira, e então inicia a subida verticalmente para evitar o obstáculo. 

Eventualmente, a aeronave irá parar de subir quando estiver pelo menos 5 metros 
acima do obstáculo detectado. 

3. O procedimento Failsafe RTH é reativado, a aeronave continua voando para o Ponto de 
Casa na altitude atual. 

 

 

 
 

Avisos: 

 Para assegurar que a aeronave vá para frente na direção correta, você não pode girar a 
aeronave durante a função FailSafe RTH enquanto o Sistema de Detecção do Obstáculo 
estiver ativado. 

 A aeronave não pode evitar obstáculos que estão diretamente acima dela. 
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Função TapFly 
 

Introdução 
Com a função TapFly, o usuário agora pode tocar na tela do dispositivo móvel para guiar a 
aeronave na direção designada sem usar o controle remoto. A aeronave pode evitar obstáculos 
automaticamente ou iniciar a freada e então pairar automaticamente durante o voo, desde que 
não esteja muito escuro (abaixo de 300 lux) e nem muito claro (acima de 10,000 lux). 

 

Usando a função TapFly 
Certifique-se de que o nível de carga da bateria está acima de 50 %, e a aeronave está no 
modo P. Então siga os passos abaixo para usar a função TapFly: 

 
Decole e certifique-se de que a aeronave está voando pelo menos 3 metros acima do chão. 

 

 

Ative o aplicativo DJI GO e toque em na parte inferior da tela, leia e entenda as 
demonstrações. 
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Toque uma vez na direção do alvo e espere o ícone aparecer. Toque novamente para 
confirmar a seleção e a aeronave voará automaticamente na direção do alvo. 

 

 

Avisos: 

 NÃO guie a aeronave para voar sobre pessoas, animais, objetos pequenos e finos (como 
galhos de árvore e linhas de energia) ou objetos transparentes (como superfície de vidro ou 
com água). 

 Observe os obstáculos que estão no caminho do voo e fique distante. 

 Pode ter desvios entre o caminho do voo esperado e atual na seleção da função Tapfly. 

 A escala de seleção para a direção do alvo é limitada. Você não pode fazer a seleção TapFly 
que está muito perto do limite superior ou inferior da tela. 

 A função TapFly pode não operar corretamente quando a aeronave estiver voando sobre a 
superfície da água ou em uma área coberta com neve. 

 Tome cuidado quando voar em ambientes muito escuros (abaixo de 300 lux) ou muito claros 
(acima de 10,000 lux). 

 
Após confirmada com a seleção TapFly, a aeronave irá voar automaticamente na direção da 

área marcada pelo ícone . Note que você pode usar a alavanca do controle remoto para 
controlar o movimento da aeronave durante o voo. 
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Note que a aeronave irá ajustar automaticamente a sua velocidade quando detectar um 
obstáculo na frente se estiver voando muito perto do chão. Entretanto, o usuário não deve 
confiar nesta função para voar entre obstáculos. Entretanto, o procedimento FailSafe irá ignorar 
a função TapFly e se o sinal GPS estiver fraco, a aeronave irá sair da função TapFly e voltará 
automaticamente para o Ponto de Casa. 

 

Para sair da função TapFly 
Use os métodos abaixo para sair da função TapFly: 

 
1. Pressione uma vez a tecla PAUSE no controle remoto ou mova para trás a alavanca de 

inclinação (Pitch) no controle remoto. 
2. Toque na tecla “STOP” na tela. 

 

 

A aeronave irá parar e pairar após sair da função TapFly. Você pode tocar na direção 
de um novo alvo para executar o próximo voo ou trazer de volta a aeronave 
manualmente para o Ponto de Casa. 
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Função ActiveTrack 
Esta função permite que você marque e siga um objeto em movimento na tela do seu 
dispositivo móvel. A aeronave irá evitar automaticamente os obstáculos no caminho do voo. 

 

Usando a função ActiveTrack 
Certifique-se de que a bateria tem mais de 50% de carga e que a aeronave está no modo P. 
Então siga os passos abaixo para usar a função ActiveTrack: 

 
1. Decole e paire pelo menos à 3 metros acima do chão. 

 

 
 

2. No aplicativo DJI GO, toque em  para chamar os modos de voo e então fazer a 
seleção. 
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3. Arraste a caixa para o objeto que quer seguir e toque nela para confirmar a seleção. 

A caixa   mudará para verde quando o objeto estiver sendo seguido. Se a caixa 
mudar para vermelho, o objeto não foi identificado e você deve tentar novamente. 

 

 
 

Avisos: 

 NÃO selecione uma área com pessoas, animais, objetos pequenos (como galhos de árvore e 
linhas de energia) ou objetos transparentes (como superfície de vidro ou água).

 Fique distante dos obstáculos perto do caminho do voo, particularmente quando a aeronave 
estiver voando para trás.

 Fique vigilante quando usar a função ActiveTrack em qualquer uma das situações abaixo:
a) O objeto sendo seguido não está em um plano nivelado. 
b) O objeto sendo seguido muda drasticamente o formato durante o movimento. 
c) O objeto sendo seguido pode ser bloqueado ou ficar fora de visão por um longo período. 
d) O objeto sendo seguido está em movimento em uma superfície com neve. 
e) A iluminação está muito baixa (abaixo de 300 lux) ou muito alta (acima de 10,000 lux). 
f) O objeto sendo seguido tem uma cor ou padrão similar ao ambiente em volta. 

 Você deve seguir as leis e regras locais quando usar a função ActiveTrack.
 

Notas: 

 A aeronave irá detectar e evitar os obstáculos no caminho do voo.

 Se a aeronave perder o objeto sendo seguido, por causa do movimento rápido ou porque o 
objeto foi ocultado, selecione novamente o objeto para retomar a operação.
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Para sair da função ActiveTrack 

Há dois meios para sair da função ActiveTrack: 
 

1. Pressione a tecla PAUSE no controle remoto. 
2. Mova a alavanca de inclinação (PItch) para trás. 

 

 

Após sair da função ActiveTrack, a aeronave irá parar e pairar, neste ponto você pode 
selecionar uma nova missão ou trazer a aeronave de volta para o Ponto de Casa. 

 
 
 

 

Sistema de Detecção do Obstáculo e Sistema de Posicionamento da 
Visão 
O Phantom 4 é equipado com o Sistema de Detecção do Obstáculo que detecta 
constantemente os obstáculos na frente dele, permitindo que ele evite colisões no ambiente. O 
Sistema de Posicionamento da Visão DJI usa o ultrassom e os dados da imagem para ajudar a 
manter a aeronave na posição atual. Com auxílio do Posicionamento da Visão, o seu Phantom 
4 pode pairar mais precisamente e voar em locais fechados ou em ambientes onde o sinal GPS 
não está disponível. Os componentes principais do Sistema de Posicionamento da Visão estão 
localizados na base do seu Phantom 4; eles incluem [3] dois sensores ultrassônicos e [1] [2] 
quatro sensores monoculares. 
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Alcance da detecção 
O alcance da detecção do Sensor de Obstáculo e do Sistema de Posicionamento da Visão é 
mostrado abaixo. Note que a aeronave não pode detectar e evitar obstáculos que não estão 
dentro desta escala de detecção. 
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Calibrando os sensores frontais 
As câmeras de detecção dos obstáculos instaladas no trem de aterrissagem são calibradas na 
fábrica. Entretanto estas câmeras são vulneráveis ao impacto excessivo, e requerem 
calibragem através do DJI Assistant 2 de vez em quando. Siga os passos abaixo para calibrar 
a câmera quando o aplicativo DJI GO pedir. 

 

 
 

Usando o Posicionamento da Visão 
O Posicionamento da Visão é ativado automaticamente quando a aeronave é ligada. Nenhuma 
ação é requerida. O Posicionamento da Visão normalmente é usado em ambientes fechados, 
quando o sinal GPS não está disponível. Usando os sensores embutidos no Sistema de 
Posicionamento da Visão, a aeronave pode pairar precisamente mesmo sem o sinal GPS. 

 

 
 

Siga os passos abaixo para usar o Posicionamento da Visão: 
1. Coloque a chave do modo do voo no modo P. 
2. Coloque a aeronave em uma superfície nivelada. Note que o sistema do 

Posicionamento da Visão não pode operar corretamente sem variações claras do 
padrão. 

3. Ligue a aeronave. O indicador de situação da aeronave irá piscar na cor verde duas 
vezes, que indica que o sistema de Posicionamento da Visão está pronto. Pressione 
suavemente o acelerador para decolar e pairar a aeronave na posição. 
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Freio assistido a partir do Sistema de Detecção do Obstáculo 

Alimentado pelo Sistema de Detecção do Obstáculo, a aeronave agora irá iniciar ativamente o 
freio quando obstáculos forem detectados a frente. Note que o Sistema de Obstáculos funciona 
melhor quando a condição de iluminação é ideal e o obstáculo não tem um padrão com poucos 
destaques. Além disto, a velocidade da aeronave não pode exceder a 8 metros/segundos para 
que a aeronave possa frear e parar em uma distância segura. 

 

 
 

Avisos: 
O desempenho do Sistema de Posicionamento da Visão é afetado pela superfície em que está 
voando. Os sensores ultrassônicos podem não medir precisamente as distancias quando operar 
acima de materiais que absorvem o som. Além disto, a câmera pode não funcionar corretamente 
em ambientes não ideias. A aeronave mudará do modo P para o modo A automaticamente se o 
sinal GPS ou o Sistema de Posicionamento da Visão não estiver disponível. Use a aeronave 
com atenção nas situações abaixo: 

 Voar sobre superfícies monocromáticas (como preto puro, branco puro, vermelho puro, verde 
puro). 

 Voar sobre superfícies que refletem de forma intensa. 

 Voar em alta velocidade (acima de 10 m/s por 2 metros ou acima 5 m/s por 1 metro). 

 Voar sobre superfícies de água ou transparentes. 

 Voar sobre superfícies ou objetos móveis. 

 Voar na área onde a iluminação muda frequentemente ou drasticamente. 

 Voar sobre superfícies muito escuras (lux < 10) ou muito claras (lux > 100,000). 

 Voar sobre superfícies que podem absorver ondas sonoras (como um carpete espesso). 

 Voar sobre superfícies sem padrões ou texturas claras. 

 Voar sobre superfícies com padrões ou texturas com repetição idêntica (como as tiras com 
um mesmo design). 

 Voar sobre superfícies inclinadas que irão afastar as ondas sonoras da aeronave. 

 

Notas: 

 Mantenha os sensores limpos. A sujeira ou outros detritos podem afetar a operação dos 
sensores. 

 O Posicionamento da Visão só é efetiva quando a aeronave está na altitude de 0.3 e 10 
metros. 

 O Sistema de Posicionamento da Visão pode não operar corretamente quando a aeronave 
voar sobre a água. 

 O Sistema de Posicionamento da Visão pode não ser capaz de reconhecer um padrão no 
chão em condições de iluminação fraca (menos de 100 lux). 

 Não use dispositivos ultrassônicos com frequência de 40 KHz quando o Sistema de 
Posicionamento da Visão está operando. 

 
Proibição: 

 Mantenha os animais longe da aeronave quando o Sistema de Posicionamento da Visão está 
ativado. O sensor do sonar emite sons em uma frequência que só é escutada por alguns 
animais. 
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Gravador de Voo 
Os dados do voo são automaticamente gravados no dispositivo de armazenagem interna da 
aeronave. Os dados incluem a telemetria do voo, a informação da situação da aeronave e 
outros parâmetros. Para acessar estes dados, conecte a aeronave no computador usando a 
porta Micro USB e ative o aplicativo DJI GO. 

 
 

Para colocar e retirar as hélices 
Use somente as hélices aprovadas pela DJI com o seu Phantom 4. Os anéis cinza e preto na 
hélice indicam onde elas devem ser conectadas e a direção do giro. 

 
Hélices Anel Cinza Anel Preta 

Ilustração 
  

Conecte Motores sem os três pontos. Motores com os três pontos. 

Legendas 
Travado: Gire as hélices nesta direção para prender. 

Destravado: Gire as hélices nesta direção para soltar. 
 

Para colocar as hélices 
1. Certifique-se de remover as etiquetas de aviso nos motores antes de conectar as 

hélices. 
2. Monte as hélices com os anéis pretos nos motores com pontos pretos. Monte as hélices 

com os anéis cinza nos motores sem os pontos pretos. Pressione a hélice para baixo na 
chapa de montagem e gire na direção e travamento até estar firme na posição. 

 

 

Avisos: 

 As pontas das hélices são afiadas. Manuseie com cuidado.

 Use somente as hélices aprovadas pela DJI. Não use hélices de tipos diferentes.

 Fique distante dos motores e NÃO toque nas hélices enquanto estão girando.
 

 
Para retirar as hélices 
Pressione as hélices para baixo na superfície de montagem no motor, gire a hélice de acordo 
com a direção marcada para destravar a hélice. 

 
Avisos: 

 Verifique se as hélices e os motores estão instalados corretamente e firmemente antes de cada 
voo.

 Certifique-se de que todas as hélices estão em boas condições antes de cada voo. NÃO use 
hélices antigas, quebradas ou danificadas.

 Para evitar lesões, FIQUE DISTANTE e NÃO toque nas hélices ou nos motores quando 
estiverem girando.

 Use SOMENTE as hélices DJI.
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Bateria DJI Intelligent Flight 
A bateria DJI Intelligent Flight tem a capacidade de 5350 mAh, voltagem de 15.2V, e um 
sistema de carga-descarga inteligente. Ela só pode ser carregada com o carregador DJI 
apropriado. 

 

 

Avisos: 

 A bateria deve ser totalmente carregada antes de ser usada pela primeira vez. 

 Tenha cuidado porque a saída de potência do carregador fornecido com o Phantom 4 é de 
100 watts. 

 

 
Funções da bateria DJI Intelligent Flight 

1. Indicação do nível da bateria: Os LEDs mostram o nível atual da bateria. 
2. Indicação da vida útil da bateria: Os LEDs mostram a vida útil atual da bateria. 
3. Função de descarregamento automático: A bateria descarrega automaticamente para 

abaixo de 65% da carga total quando ele fica sem ser usada por mais de 10 dias. Leva 
cerca de 2 dias para descarregar a bateria de 100% para 65%, e é normal sentir um 
calor moderado sendo emitido pela bateria durante o processo de descarregamento. O 
limite de descarregamento pode ser marcado no aplicativo DJI GO. 

4. Carregamento balanceado: Balanço automático da voltagem de cada célula da bateria 
quando faz o carregamento. 

5. Proteção de carregamento excessivo: O carregamento para automaticamente quando a 
bateria está totalmente carregada. 

6. Detecção da temperatura: A bateria só será carregada quando a temperatura estiver 
entre 0 °C e 40°C. 

7. Proteção de corrente excessiva: A bateria para o carregamento quando a alta 
amperagem (acima de 8A) é detectada. 

8. Proteção de descarregamento excessivo: O descarregamento para automaticamente 
quando a voltagem da bateria chega em 12V para evitar danos. 

9. Proteção contra curto-circuito: A fonte elétrica é cortada automaticamente quando um 
curto-circuito é detectado. 

10. Proteção de danos na célula da bateria: O aplicativo DJI GO mostra uma mensagem de 
aviso quando uma célula danificada da bateria é detectada. 

11. Histórico da bateria: Mostra as últimas 32 entradas de informação da bateria, incluindo 
as mensagens de aviso. 

12. Modo Sleep: O modo Sleep é ativado após 20 minutos de inatividade para economizar 
energia. 

13. Comunicação: Voltagem da bateria, capacidade, corrente e outras informações 
relevantes são fornecidas para o controlador principal da aeronave. 

 
Aviso: 
Leia o guia de segurança da bateria antes do uso. 
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Usando a bateria 
 

 

Para ligar ou desligar 
 

Para ligar: Pressione a tecla Power uma vez, então mantenha pressionada por 2 
segundos para ligar. O LED Power acenderá em vermelho e os indicadores do nível da 
bateria irão mostrar o nível atual da carga da bateria. 

 

Para desligar: Pressione a tecla Power uma vez, então mantenha pressionada por 2 
segundos para desligar. O LED Power da bateria durante o desligamento indicando que 
o Phantom pare automaticamente a gravação durante a gravação do evento que não foi 
parada. 

 
Nota: Os indicadores do nível da bateria também mostram o nível atual da bateria durante o 
carregamento e o descarregamento. Os indicadores são definidos abaixo. 

 

 

mailto:marccostradutor@oi.com.br
mailto:marccostradutor@oi.com.br
mailto:videosdronebrasil@hotmail.com


~ 29 ~ 
Manual Traduzido e Diagramado por 
Videos Drone   
www.videosdrone.com.br 

www.videosdrone.com.br           videosdronebrasil@hotmail.com 

 

Notas sobre a baixa temperatura: 

1. A capacidade da bateria é significativamente reduzida quando voa em um ambiente 
com temperatura baixa (menos de 00C). 

2. Não é recomendado usar a bateria em um local com temperatura extremamente baixa 
(abaixo de -100C). A voltagem da bateria deve chegar ao nível apropriado quando 
usada em um ambiente onde a escala de temperatura está entre -100C e 50C. 

3. Encerre o voo o mais breve possível se o aplicativo DJI GO mostrar o aviso “Low 
Battery Level Warning” em um local com temperatura baixa. 

4. Coloque a bateria em um local com temperatura aquecida antes de usá-la em um local 
com temperatura baixa. 

5. Para assegurar o desempenho da bateria, mantenha a temperatura do corpo da bateria 

acima de 20℃. 
6. O carregador irá pausar o processo de carregamento se a temperatura no núcleo da 

bateria estiver fora da escala (00C ~ 400C). 
 

Aviso: 

 Para aquecer a bateria da aeronave, ligue a unidade e espere cerca de 1-2 minutos antes de 
decolar. 

 

 
Checando o nível da bateria 
Os indicadores do nível de carga da bateria mostram a carga restante. Quando a bateria 
estiver desligada, pressione a tecla Power uma vez. O indicador do nível da bateria acenderá 
para mostrar o nível atual da bateria. As tabelas abaixo mostram mais detalhes. 

 
 

Vida útil da bateria 

A vida útil da bateria indica quantas vezes mais a bateria pode ser descarregada e recarregada 
antes de ser trocada. Quando a bateria estiver desligada, mantenha a tecla Power pressionada 
por 5 segundos para checar a vida útil da bateria. Os indicadores do nível da bateria acendem 
nos padrões abaixo: 

 

 
Aviso: Quando a vida útil da bateria chegar em 0%, ela não pode mais ser usada. 

 
Nota: Para mais informações sobre a bateria, ative o aplicativo DJI GO e verifique a informação 
listada na aba Battery. 
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Para carregar a bateria Intelligent Flight 
1. Conecte o carregador de bateria na tomada elétrica (100-240V 50/60Hz). 
2. Abra a tampa de proteção e conecte a bateria no carregador. Se o nível da bateria 

estiver acima de 95%, ative a bateria antes do carregamento. 
3. O indicador do nível da bateria irá mostrar o nível atual da bateria durante o 

carregamento. 
4. Os indicadores do nível da bateria apagam quando o carregamento é completado. 

Desconecte a bateria do carregador. 
5. Deixe a bateria em um local com ar fresco após cada voo. Deixe a temperatura da 

bateria diminuir até a temperatura ambiente antes de guardá-la. 
 

Aviso: 

 Sempre desligue a bateria antes de inserir ou remover do Phantom 4. Nunca insira ou 
remova a bateria quando ela estiver ligada. 
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Mecanismo de proteção da bateria 

A tabela abaixo mostra os mecanismos de proteção da bateria e os padrões correspondentes 
do LED. 

 

 

Após solucionar o problema, pressione a tecla Power para apagar o indicador do nível de carga 
da bateria. Desconecte a bateria do carregador e reconecte para retornar ao carregamento. 
Note que você não precisa desconectar e reconectar o carregador no caso de erro na 
temperatura ambiente; o carregador voltará para o carregamento quando a temperatura estiver 
dentro da escala permitida. 

 
Aviso: 
A DJI não tem qualquer responsabilidade por danos causados por carregadores de terceiros. 

 

Como descarregar a sua bateria Intelligent Flight: 
 

Lento: Coloque a bateria Intelligent Flight no compartimento de bateria do 
Phantom 4 e ligue-a. Deixe-a ligada até ter menos de 8% de carga, ou 
até a bateria não poder ser mais ligada. Ative o aplicativo DJI GO para 
checar o nível da bateria. 

 
Rápido: Voe com o Phantom 4 em um local fechado até a bateria ficar com menos 

de 8% de carga, ou até a bateria não poder mais ser ligada. 
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Controle Remoto 
Este capítulo descreve as funções do controle remoto e inclui as instruções para controlar a 
aeronave e a câmera. 

 
 

Perfil do controle remoto 
O controle remoto do Phantom 4 é um dispositivo de comunicação multifuncional sem fio que 
integra o sistema de video downlink e o sistema de controle remoto da aeronave. O vídeo 
downlink e o sistema de controle remoto da aeronave operam em 2.4 GHz. O controle remoto 
opera várias funções da câmera, como tirar e visualizar as fotos e gravar os vídeos, além de 
controlar o movimento do gimbal. O nível da bateria é mostrado com os indicadores LED no 
painel frontal do controle remoto. 

 
Notas: 

 Versão de conformidade: O controle remoto é compatível com as regulamentações CE e FCC.

 Modo de operação: O controle pode ser marcado para Mode 1, Mode 2 ou modo customizado.

 Mode 1: A alavanca direita opera como acelerador.
 Mode 2: A alavanca esquerda opera como acelerador.

 

Nota: 
Para evitar interferência na transmissão, não opere mais de três aeronaves na mesma área. 

 

 

Usando o controle remoto 
 

Para ligar e desligar o controle remoto 

O controle remoto do Phantom 4 é alimentado por uma bateria recarregável 2S com 
capacidade de 6000 mAh. O nível da bateria é indicado com os LEDs no painel frontal. Siga os 
passos abaixo para ligar o controle remoto: 

 
1. Quando o controle remoto estiver desligado, pressione a tecla Power uma vez. Os LEDs 

do nível de carga da bateria irão mostrar o nível atual. 
2. Mantenha a tecla Power pressionada para ligar o controle remoto. 
3. O controle remoto irá tocar o bipe quando for ligado. O LED de situação (Status) piscará 

rapidamente em verde, indicando que o controle remoto está fazendo a conexão com a 
aeronave. Os LEDs de situação acendem em verde quando a conexão é completada. 

4. Repita o Passo 2 para desligar o controle remoto. 
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Carregando o controle remoto 

Carregue o controle remoto usando o carregador fornecido. Veja a ilustração abaixo para obter 
mais detalhes. 

 

 

Controlando a câmera 
Gravar vídeos/fotos, ver as imagens gravadas e ajustar as marcações da câmera usando o 
Botão do Disparador, Dial de Marcações da Câmera, Tecla de Reprodução e Tecla de 
Gravação do Vídeo no controle remoto. 

 

 
 

1. Dial Camera Settings (marcações da câmera) 

Gire este dial para ajustar as marcações da câmera como ISO, velocidade do obturador 
e abertura sem soltar o controle remoto. Pressione para baixo o dial para alternar entre 
estas marcações. 

 

2. Botão do disparador 
Pressione para tirar uma foto. Se o modo burst está ativado, múltiplas fotos serão 
tiradas quando pressionar este botão uma vez. 

 

3. Tecla de gravação do vídeo 

Pressione uma vez para iniciar a gravação do vídeo, então pressione novamente para 
parar a gravação. 

 

4. Gimbal Dial 

Use este dial para controlar a inclinação do gimbal. 
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Controlando a aeronave 

Esta seção explica como controlar a orientação da aeronave usando o controle remoto. O 
controle remoto está marcado no Mode 2 pelo padrão. 

 
Notas: 
Neutro/Ponto intermediário: A alavanca está na posição central. 
Movendo a alavanca: A alavanca é movida a partir da posição central. 

 
 

 
Controle remoto 

(Mode 2) 
Aeronave ( indica a direção 

do nariz da aeronave) 

Operação 

 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 

 

Mova a alavanca esquerda para cima e para 
baixo para mudar a altitude da aeronave. 
Mova a alavanca para cima para subir e 
mova para baixo parta descer. 
Quando as duas alavancas estiverem no 
centro, o Phantom 4 irá pairar na posição em 
que está. 
Quanto mais mover a alavanca a partir da 
posição central, mais rápido o Phantom 4 irá 
mudar a altitude. Sempre mova a alavanca 
suavemente para evitar uma mudança súbita 
e inesperada da altitude. 

 
 
 
 
 

 

 
 
 
 
 

Mova a alavanca esquerda para a esquerda 
ou para a direita para controlar o leme e a 
rotação da aeronave. 
Mova a alavanca para a esquerda para girar 
a aeronave no sentido anti-horário, mova a 
alavanca para a direita para mover a 
aeronave no sentido horário. Se a alavanca 
estiver na posição central, o Phantom 4 
permanecerá na orientação atual. 
Quanto mais afastar a alavanca da posição 
central original, mais rápido o Phantom 4 irá 
girar. 

 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 

Mova a alavanca direita para cima e para 
baixo para mudar a inclinação da aeronave 
para frente e para trás. 
Mova a alavanca para cima para voar para 
frente e mova para baixo para voar para trás. 
O Phantom 4 irá pairar na posição atual se a 
alavanca estiver na posição central. 
Quanto mais mover a alavanca a partir da 
posição central, maior será o ângulo de 
inclinação (máximo de 30˚) e mais rápido 
será o voo 
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Mova a alavanca direita para a esquerda ou 
para a direita para mudar a inclinação da 
aeronave para a esquerda ou para a direita. 
Mova a alavanca para a esquerda para voar 
para o lado esquerdo e mova para a direita 
para voar para o lado direito. O Phantom 4 
irá pairar na posição atual se a alavanca 
estiver na posição central. 

 

 
 
 

Pressione a tecla PAUSE uma vez para sair 
da função ActiveTrack, da função TapFly e 
do modo de voo com navegação inteligente. 
A aeronave irá pairar na posição atual. 

 
 

 

Ajustando as alavancas de controle 
Segure e gire a alavanca no sentido horário ou no sentido anti-horário para ajustar o 
comprimento da alavanca. O comprimento apropriado da alavanca pode melhorar a sua 
precisão de controle. 
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Chave do modo do voo 

Mova a chave para selecionar o modo do voo desejado. Você pode selecionar entre os modos 
P, S e A. 

 
Posição Ilustração Modo de voo 

Posição 1 
 

Modo P 

Posição 2 
 

Modo S 

Posição 3 

 

Modo A 

 

 

 

Modo P (Posicionamento): 

O modo P funciona melhor quando o sinal GPS está forte. A aeronave utiliza o sinal 
GPS e o Sistema de Detecção do Obstáculo para a estabilização automática, 
navegação entre obstáculos e seguir um objeto em movimento. As funções avançadas 
como TapFly e ActiveTrack são ativadas neste modo. 

 

Modo S (Esporte): 
Os valores de ganho da aeronave são ajustados para melhorar a condição de manobras 
da aeronave no modo S. A velocidade máxima do voo da aeronave é aumentada para 
20 m /s neste modo. Note que o Sistema de Detecção do Obstáculo é desativado neste 
modo. 

 

Modo A (Altitude): 

Quando o sinal GPS e o Sistema de Detecção do Obstáculo estiverem indisponíveis, a 
aeronave usará somente o seu barômetro para o posicionamento. 
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Tecla RTH 

Mantenha a tecla RTH pressionada para iniciar o procedimento de Retorno para Casa (RTH). 
O anel LED em volta da tecla RTH piscará em branco para indicar que a aeronave está 
entrando no modo RTH. A aeronave voltará para o último Ponto de Casa gravado. Pressione 
esta tecla novamente para cancelar o procedimento RTH e retomar o controle manual da 
aeronave. 

 

 
 

Conectando o seu dispositivo móvel 
Incline o suporte do dispositivo móvel para a posição desejada. Pressione a tecla na lateral do 
suporte do dispositivo móvel para liberar o grampo, e então coloque o dispositivo móvel no 
suporte. Ajuste o grampo para prender o dispositivo móvel. Para conectar o dispositivo móvel 
no controle remoto usando o cabo USB, conecte uma ponta do cabo no seu dispositivo móvel e 
a outra ponta na porta USB na parte traseira do controle remoto. 
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Melhor distância de transmissão 

O sinal de transmissão entre a aeronave e o controle remoto é mais confiável dentro da área 
mostrada na ilustração abaixo: 

 

 
 

Certifique-se de que a aeronave está voando dentro melhor zona de transmissão. Para obter 
um melhor desempenho, mantenha a relação apropriada entre o operador e a aeronave. 
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LED de situação do controle remoto 
O LED de situação reflete a força da conexão entre o controle remoto e a aeronave. O LED 
RTH indica a situação de Retorno para Casa da aeronave. A tabela abaixo contém mais 
informações sobre estes indicadores. 

 

 

LED de situação Alarme Situação do controle remoto 

 
Vermelho aceso  

 

O controle remoto está desconectado 
da aeronave. 

 
 

Verde aceso  
 

O controle remoto está conectado com 
a aeronave. 

 
 

Vermelho piscando 
lentamente 

D-D-D... Erro no controle remoto. 

 
 
 

Vermelho e Verde / 
Vermelho e Amarelo 
picando alternadamente 

Nenhum HD Downlink desconectado. 

 

 
LED RTH Som Situação do controle remoto 

 Branco aceso  A aeronave está voltando para casa. 

 
 

Branco piscando D... Enviado o comando de Retorno para 
Casa para a aeronave. 

 
 

Branco piscando DD... Procedimento de Retorno para Casa 
em andamento. 

 
 

Aviso: 
O indicador de Situação do Controle Remoto irá piscar em vermelho e o som de alerta irá soar, 
quando o nível de carga da bateria estiver muito baixo. 
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Conectando o controle remoto 
O controle remoto é conectado com a sua aeronave antes de sair da fábrica. A conexão só é 
requerida quando usa um novo controle remoto pela primeira vez. Siga os passos abaixo para 
conectar um novo controle remoto: 

 
1. Ligue o controle remoto e conecte o dispositivo móvel. Ative o aplicativo DJI GO. 
2. Ligue a bateria. 

3. Entre em “Camera” e toque em, e então toque na tecla “Linking RC” como o 
mostrado abaixo. 

 

 

4. O controle remoto está pronto para a conexão. O indicador de situação do controle 
remoto pisca em azul e o bipe é emitido. 
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5. Localize a tecla LINK na lateral da aeronave, mostrada na ilustração abaixo. Pressione 
a tecla LINK para iniciar a conexão. O indicador de situação do controle remoto irá 
acender em verde quando a conexão do controle remoto com a aeronave for feita com 
sucesso. 

 

 

Aviso: 
O controle remoto atual será desconectado da aeronave se um novo controle remoto for 
conectado nesta mesma aeronave. 
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Câmera e Gimbal 
Este capítulo fornece as especificações técnicas da câmera e explica o modo de operação do 
gimbal. 

 
 

Perfil da câmera 
A câmera embutida usa um sensor CMOS de 1/2.3 polegadas para capturar o vídeo (até 4096 
x 2160p em 24fps ou 4K com até 30 fps com o Phantom 4) e fotos com 12 megapixels. Você 
pode selecionar gravar o vídeo no formato MOV ou MP4. Os modos de fotografia disponíveis 
incluem Burst, Contínua e Time-Lapse. A imagem ao vivo do que a câmera “vê” pode ser 
monitorado no dispositivo móvel conectado através do aplicativo DJI GO. 

 

Compartimento do cartão Micro SD na câmera 

Para armazenar as fotos e os vídeos, insira o cartão Micro SD no compartimento, como o 
mostrado abaixo, antes de ligar o Phantom 4. O Phantom 4 vem com um cartão Micro SD de 16 
MB e suporta cartões Micro SD de até 64 GB. O cartão UHS-1 Micro SD é recomendado por 
causa da rápida velocidade de leitura e gravação permitindo salvar dados de vídeo com alta 
resolução. 

 

 

Avisos: 

 NÃO remova o cartão Micro SD do Phantom 4 quando ele estiver ligado. 

 Para assegurar a estabilidade do sistema da câmera, uma gravação de vídeo contínua é 

limitada em 30 minutos. 
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Porta de dados da câmera 

Ligue o Phantom 4 e conecte o cabo USB na porta de Dados da Câmera para transferir as 
fotos e os vídeos para o seu computador. 

 

 
Aviso: 
A aeronave deve estar ligada para acessar os arquivos no cartão Micro SD. 

 

 
Operação da câmera 
Use o Botão do Disparador e a tecla de Gravação do Vídeo no controle remoto para tirar as 
fotos ou gravar o vídeo através do aplicativo DJI GO. 

 

LED de situação da câmera 
O LED de Situação da Câmera acende quando a aeronave está ligada e fornece informações 
sobre a situação de operação da câmera. 

 
Padrão Situação da câmera 

Pisca rapidamente em verde (0.1s aceso, 0.2s apagado) 
Sistema aquecendo. 

Pisca uma vez em verde (0.4s aceso, 0.5s apagado) 
Tirando uma foto. 

Pisca três vezes em verde (0.1s aceso, 0.3s apagado) 
Fazendo 3 ou 5 fotos contínuas. 

Pisca lentamente em vermelho (1.6s aceso, 0.8s apagado) 
Gravando o vídeo. 

Pisca rapidamente em vermelho (0.2s aceso, 0.5s 
apagado) 

Erro no cartão SD. 

Pisca duas vezes em vermelho (0.1s aceso, 0.1 
apagado, 0.1s aceso, 0.1s apagado) 

Aquecimento excessivo na câmera 

Acende em vermelho 
Erro no sistema. 

Pisca alternadamente em verde e vermelho (0.8s 
verde, 0.8s vermelho) 

Atualização do programa interno. 
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Gimbal 
 

Perfil do gimbal 
O gimbal de 3 eixos fornece uma plataforma estável para conectar a câmera, permitindo que 
você capture fotos e vídeo estáveis. O gimbal pode inclinar a câmera dentro da escala de 120 
graus. 

 

 

Use o dial do Gimbal no controle remoto para controlar o movimento de inclinação da câmera. 
 
 

Modos de operação do gimbal 
Dois modos de operação do gimbal estão disponíveis. Mude entre os diferentes modos de 
operação na página Camera Settings no aplicativo DJI GO. Note que o seu dispositivo móvel 
deve estar conectado no controle remoto para que as mudanças tenham efeito. Veja os 
detalhes na tabela abaixo: 

 

 

 
 

 

 

Modo Follow O ângulo entre a orientação o gimbal e o nariz da aeronave 
permanece constante o tempo todo. 

 
 

Modo FPV O gimbal será sincronizado com o movimento da aeronave para 
fornecer a experiência do voo com perspectiva em primeira 
pessoa. 

 
Avisos: 

 O erro no motor do gimbal pode ocorrer nestas situações:
1. A aeronave está em um terreno desnivelado ou o movimento do gimbal é obstruído. 
2. O gimbal recebeu uma força externa excessiva, como uma colisão. Decole em um terreno 

nivelado e proteja o gimbal o tempo todo. 

 Voar com névoa pesada ou nuvem pode molhar o gimbal, levando a uma falha temporária. O 
gimbal voltará a operação normal quando secar.

 É normal o gimbal produzir um pulso curto de tom de bipe após a inicialização.
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Aplicativo DJI GO 
Este capítulo descreve as quatro principais funções do aplicativo DJI GO. 

 

O aplicativo 
O aplicativo DJI GO é um aplicativo móvel designado especificamente para os equipamentos 
DJI. Use este aplicativo para controlar o gimbal, a câmera e as outras funções da aeronave. As 
seções Equipment, Library, Discovery e Me do aplicativo são usadas para configurar a sua 
aeronave, para editar e para compartilhar as fotos e vídeos. É recomendado que use um tablet 
para obter melhores resultados. 
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Página CAMERA 
A página Camera contém a alimentação do vídeo HD ao vivo da câmera do Phantom 4. Você 
também pode configurar os vários parâmetros da câmera a partir desta página. 

 

 

1. Modo de Voo 

 O texto perto deste ícone indica o modo atual de voo. 
Toque para configurar as marcações MC (Controlador Principal). Estas marcações 
permitem que você modifique os limites de voo e marque os valores de ganho. 
Pelo padrão a aeronave está no Beginner Mode (modo iniciante), e não pode voar 30 
metros acima ou distante do Ponto de Casa. Desative este modo na página de 
marcação MODE. 

 

2. Força do sinal GPS 

  Mostra a foça atual do sinal GPS. As barras verdes indicam a força adequada 
do GPS. 

 

3. Situação do Detector de Obstáculo 

  Toque nesta tecla para ativar ou desativar as funções fornecidas pelo Sistema de 
Detecção do Obstáculo. 

 

4. Barra de Situação do Sistema 

  Indica a situação atual do sistema da aeronave e a força do sinal GPS. 
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5. Indicador do Nível da Bateria 

 Este indicador fornece a indicação dinâmica do nível de carga da bateria. 
As zonas coloridas no indicador representam os níveis de energia necessários para 
executar as diferentes funções. 

 

6. Sinal do Controle Remoto 

 Este ícone mostra a força do sinal do controle remoto. 

7. Sinal HD Video Downlink 

  Este ícone mostra a força da conexão HD Video Downlink entre a aeronave e 
o controle remoto. 

 

8. Nível da carga da bateria 

 Este ícone mostra o nível de carga atual da bateria. Toque para ver o 
menu de informação da bateria, marcar os vários limites para o aviso da bateria e ver o 
histórico de avisos da bateria. 

 

9. Marcações Gerais 

 Toque neste ícone para ver a página General Settings. Nesta página, você pode 
marcar os parâmetros de voo, inicializar a câmera, ativar a função de visualização 
rápida, ajustar o valor de rotação do gimbal e alternar a indicação da rota de voo. 

 

10. Barra de Operação da Câmera 

Marcações do obturador e da gravação 

MENU: 

Toque para fazer a várias marcações na câmera, incluindo o espaçamento das 
cores para a gravação, a resolução do vídeo, o tamanho da imagem e muito 
mais. 

 

Obturador (foto) 

 Toque nesta tecla para tirar uma foto. Mantenha pressionada para 
selecionar a fotografia simples, a fotografia tripla ou a gravação Time-Lapse. 

 

Gravação (vídeo) 

 Toque uma vez para iniciar a gravação do vídeo, então toque novamente 
para parar a gravação. Você também pode pressionar a tecla de Gravação do 
Vídeo no controle remoto, que tem a mesma função. 

 

Reprodução 

 Toque para entrar na página de reprodução. Você pode ver as fotos e 
vídeos logo após a captura. 

 

Marcações da câmera 

  Toque para marcar ISO, velocidade do obturador e a exposição 
automática para a câmera. 
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11. Mapa 

Mostra o caminho do voo atual. Toque para mudar de Camera GUI para Map GUI. 
 

 

12. Posicionamento da Visão 

  A distância da aeronave a partir do Ponto de Casa. Quando a aeronave estiver 

perto do chão, este ícone muda para para mostrar a altura dos sensores do Sistema 
de Posicionamento da Visão a partir do chão. 

 

13. Telemetria de Voo 
 

 

O ícone de Situação do Posicionamento da Visão aparece em destaque quando o 
Posicionamento da Visão está operando. 
A altitude do voo é indicada pelo ícone de altitude do voo. 
(1) A seta vermelha mostra a direção da aeronave. 
(2) As áreas azul claro e azul escuro indicam a inclinação. 
(3) O ângulo do limite horizontal entre as áreas azul claro e azul escuro indicam o 

ângulo de rotação. 
 

14. Tecla do Detector de Obstáculo 

Toque nesta tecla para mudar entre os modos TapFly, ActiveTrack, Normal e Voo 
Inteligente. 

 

15. Retorno para Casa (RTH) 

 Inicia o procedimento de retorno para casa (RTH). Toque para que a aeronave 
retorno para o último Ponto de Casa gravado. 

 

16. Decolagem/pouso automático 

Toque para iniciar a decolagem ou pouso automático. 
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17. Livestream 

 O ícone Livestream indica que o vídeo atual está sendo transmitido ao vivo no 
YouTube. Certifique-se de que o serviço de dados pela internet está disponível no seu 
dispositivo. 

 

18. Retorno 

Toque para voltar para o menu principal. 
 
 
 

Library 
Toque em Library para usar o editor automático de vídeo que está embutido no aplicativo DJI 
GO. Você pode então selecionar o modelo e especificar o número de clipes, que serão 
combinados automaticamente para criar um filme curto que pode ser compartilhado 
imediatamente. 

 
 

Discovery 
Sincroniza as fotos e o vídeos com o seu dispositivo móvel, mostra os dados de voo, e 
verifique a situação da sua conta DJI em "Discovery". Use a sua conta DJI registrada para 
entrar em "Discovery". 

 
 

Me 
Mostra o histórico de voo, acessa a loja DJI, mostra os vários tutoriais nesta seção. 
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Voo 
Este capítulo descreve as práticas de voo com segurança e as restrições de voo. 

 
 

Condições de voo 
 

1. NÃO USE a aeronave com o tempo ruim, incluindo chuva, neve, névoa e ventos acima 
de 10m/s. 

2. Voe somente em áreas abertas. Prédios altos e estruturas de aço podem afetar a 
precisão da bússola interna e com o sinal GPS. 

3. Evite obstáculos, multidões, linhas de alta voltagem, árvores ou itens flutuantes na 
água. 

4. Minimize a interferência eletromagnética não voando em áreas com alto nível de 
eletromagnetismo, incluindo estações base de telefone celular ou torres de transmissão 
de rádio. 

5. O desempenho da aeronave e da bateria está sujeito aos fatores do ambiente, como 
densidade do ar e temperatura. Tenha cuidado quando voar a 6.000 metros e além, 
acima do nível do mar, porque o desempenho da bateria e da aeronave pode ser 
reduzido. 

6. O Phantom 4 não pode operar dentro das áreas polares da Terra. 
 
 

Limites de voo e área de restrição de voo 
Todos os operadores de veículos aéreos não tripulados (UAV) devem estar cientes de todas as 
regras de organizações como ICAO e FAA. Por razões de segurança, a função de limite de voo 
é ativada no modo padrão para ajudar o usuário a usar esta unidade com segurança e 
legalmente. A função de limite do voo inclui os limites de altura, limites de distância e zonas 
sem voo. 

 
Quando operar no modo P, o limite de altura, o limite do raio e as Zonas Sem Voo operam 
juntas para limitar a aeronave. No modo A somente o limite de altura opera e o voo não pode 
ultrapassar a altura de 500 metros. 
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Altitude máxima de voo & Limites do raio 

A altitude máxima de voo e os limites do raio podem ser mudadas no aplicativo DJI GO. Preste 
atenção porque a altitude máxima de voo não pode ultrapassar 500 metros. De acordo com 
estas marcações, o seu Phantom 4 irá voar no cilindro restrito, como o mostrado abaixo: 

 

 

 

 

Sinal GPS forte piscando em verde 

 Limites do voo Aplicativo DJI GO Indicador de situação 
da aeronave 

Altura máxima A altitude do voo deve 
estar abaixo da altitude 
marcada. 

Aviso: Height 
limit reached (chegada 
ao limite da altura). 

Nenhum 

Raio máximo A distância do voo 
deve estar dentro do 
raio máximo. 

Aviso: Distance 
limit reached (chegada 
ao limite da distância) 

Pisca em vermelho 
rapidamente quando a 
aeronave se aproxima 
do limite máximo do 
raio. 

 

 

Sinal GPS fraco piscando em amarelo 

 Limites do voo Aplicativo DJI GO Indicador de situação 
da aeronave 

Altura máxima Altura do voo restrito a 
altura máxima abaixo 
de 120 metros. 

Aviso: Height 
limit reached (chegada 
ao limite da altura). 

Nenhum 

Raio máximo Sem limite   
 
 

Avisos: 

 Se está voando fora do limite, você ainda pode controlar o Phantom 4, mas não pode voar além.

 Se a aeronave voar para além do raio máximo, ela voltará automaticamente para dentro do raio 
quando o sinal GPS estiver forte.
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Zonas com voo restrito 

Todas as zonas com voo restrito estão listadas no site oficial da DJI no endereço 
http://flysafe.dji.com/no-fly. As zonas com voo restrito são divididas em áreas de aeroporto e 
áreas restritas, incluindo os principais aeroportos e os campos de voo onde aeronaves operam 
em baixa altitude. As áreas restritas incluem as linhas limite entre os países ou locais 
sensíveis. Os detalhes das zonas com voo restrito são explicados abaixo: 

 

Aeroporto 

1. A zona do aeroporto com restrição de voo compreende as zonas de decolagem restrita 
e zonas de altitude restrita. Cada círculo na zona varia no tamanho. 

2. As milhas R1 (o valor de R1 depende do tamanho e do formato do aeroporto) em volta 
do aeroporto é a zona de decolagem restrita, a decolagem é proibida dentro desta zona. 

3. Das milhas R1 até R1 + 1 milha em volta do aeroporto a altitude de voo é limitada na 
inclinação de 15 graus. Iniciando em 65 pés (20 metros) da ponta do aeroporto e na 
parte externa do raio. A altitude de voo é limitada em 1640 pés (500 metros) em R1+1 
milha. 

4. Quando a aeronave entrar dentro de 320 pés (100 metros) das zonas sem voo, uma 
mensagem de aviso aparecerá no aplicativo DJI GO. 
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Área restrita 
1. As áreas restritas não têm restrições na altitude do voo. 
2. As milhas R em volta da área restrita designada é a área com decolagem restrita. A 

aeronave não pode decolar dentro desta zona. O valor de R varia com base na 
definição das áreas restritas. 

3. A “zona de aviso” é marcada em volta da zona de segurança. Quando voar dentro de 
0.062 milhas (100 metros) desta zona, um aviso aparecerá no aplicativo DJI GO. 
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Sinal GPS forte ...  Piscando em verde 

Zona Restrição No aplicativo DJI GO Indicador de situação 
da aeronave 

Zona sem voo 
Os motores não dão 
partida. 

Aviso: Você está na 
zona sem voo. A 
decolagem não é 
permitida. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 Vermelho 
piscando 

Se a aeronave entrar 
na área restrita no 
modo A, mas é mudada 
para o modo P, a 
aeronave irá pousar 
automaticamente e 
parar os motores. 

Aviso: Você está na 
zona sem voo, o pouso 
automático foi ativado. 

Zona de voo com 
altitude restrita  

 

Se a aeronave entrar 
na área restrita no 
modo A, mas é mudada 
para o modo P, ela irá 
descer até a altitude 
apropriada e pairar 15 
pés (4.5 metros) abaixo 
do limite de altitude. 

Aviso R1: Você está 
em uma área restrita. 
Desça para a altitude 
segura. 

 
Aviso R2: Você está 
em uma zona restrita. A 
altitude máxima de voo 
está restrita entre 20 e 
500 metros. Voe com 
cautela. 

Zona de aviso 
Sem restrições de voo. Aviso: Você está se 

aproximando da zona 
restrita. Voe com 
cautela. 

 

Zona livre 
Sem restrições de voo. Nada Nada 

 
 

Nota: 
Descida Semi Automática: Todos os comandos do controle estão disponíveis, exceto o comando 
de aceleração durante o processo de descida e pouso. Os motores param automaticamente 
após o pouso. 

 
Avisos: 

 Quando voar na zona de segurança, o indicador de situação da aeronave piscará 
rapidamente em vermelho e continuará por 3 segundos, então muda para indicar a situação 
atual de voo e continua por 5 segundos, e então voltará para o vermelho piscando. 

 Por razões de segurança, não voe perto de aeroportos, estradas, estações de trem, linhas 
de trem, centro da cidade e outras áreas especiais. Tente assegurar que a aeronave esteja 
visível o tempo todo. 

mailto:marccostradutor@oi.com.br
mailto:marccostradutor@oi.com.br
mailto:videosdronebrasil@hotmail.com


~ 55 ~ 
Manual Traduzido e Diagramado por 
Videos Drone   
www.videosdrone.com.br 

www.videosdrone.com.br           videosdronebrasil@hotmail.com 

 

Lista de checagem pré-voo 
1. As baterias do controle remoto, aeronave e dispositivo móvel devem estar totalmente 

carregadas. 
2. As hélices devem estar montadas corretamente e firmemente. 
3. O cartão Micro SD deve estar inserido, se necessário. 
4. O gimbal deve estar funcionamento normalmente. 
5. Os motores podem dar a partida e estão funcionando normalmente. 
6. O aplicativo DJI GO foi conectado com sucesso no controle remoto. 
7. Certifique-se de que os sensores do Sistema de Detecção do Obstáculo estão limpos. 

 
 

Calibragem da bússola 
Calibre a bússola somente quando o aplicativo DJI GO ou o indicador de situação pedir para 
você fazer isto. Observe as regras abaixo quando calibrar a bússola: 

 
Precauções: 

 NÃO calibre a sua bússola onde existe a chance de uma forte interferência eletromagnética, 
como magnetite, estruturas de estacionamento e locais com aço reforçado.

 NÃO transporte materiais ferromagnéticos com você durante a calibragem, como chaves ou 
telefone celular.

 O aplicativo DJI GO irá pedir para você solucionar o problema na bússola se ela foi afetada por 
uma interferência forte. Siga as instruções abaixo para resolver problemas com a bússola.

 

 
Procedimentos de calibragem 
Selecione um espaço aberto para executar os procedimentos abaixo. 

 
1. Certifique-se de que a bússola está calibrada. Se não calibrou a bússola como parte 

das preparações de pré-voo ou se levou a aeronave para um novo local desde e última 
calibragem, toque na Barra de Situação da Aeronave no aplicativo para selecionar 
“Calibrate”, então siga as instruções na tela. 

 
2. Segure a aeronave horizontalmente e gire-a 360 graus. O Indicador de Situação da 

Aeronave mudará para verde aceso. 
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3. Segure a aeronave verticalmente, com o nariz apontando para baixo, e gire-a 360 graus 
junto ao eixo central. Recalibre a bússola se o Indicador de Situação da Aeronave 
acender em vermelho. 

 

4. Recalibre a aeronave se o Indicador de Situação da Aeronave piscar em vermelho. 
 

Aviso: Se o indicador de situação da aeronave piscar em vermelho e amarelo alternadamente, 
os dados da bússola não estão normais. Mova a aeronave para um local diferente e tente 
novamente. 

 
Dicas: 

 Calibre a bússola antes de cada voo. Ative o aplicativo DJI GO e siga as instruções na tela 
para calibrar a bússola. NÃO calibre a bússola perto de objetos de metal como pontes, 
carros e andaimes. 

 Se o Indicador de Situação da Aeronave está piscando em vermelho e amarelo 
alternadamente após colocar a aeronave no chão, a bússola sofreu uma interferência 
magnética. Mude a sua posição. 

 
 

Quando recalibrar 
1. Quando o Indicador de Situação da Aeronave está picando alternadamente em 

vermelho e em amarelo, indicando que os dados da bússola não estão normais. 
2. Quando voar em um novo local, ou se o local é diferente do seu último voo. 
3. Quando mudar a estrutura física ou mecânica da aeronave. 
4. Quando mudanças fortes ocorrerem durante o voo, como quando o Phantom 4 não 

pode voar em linha reta. 
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Decolagem e Pouso automáticos 
 

Decolagem automática 
Use a decolagem automática somente se o Indicador de Situação da Aeronave estiver 
piscando em verde. Siga os passos abaixo para usar esta função: 

 
1. Ative o aplicativo DJI GO, entre na página “Camera”. 
2. Certifique-se de que a aeronave está no modo “P”. 
3. Siga a lista de checagem pré voo. 

4. Toque   e confirme se a condição é segura para o voo. Mova o ícone para 
confirmar a decolagem. 

5. A aeronave irá decolar e pairar em 1.2 metros acima do chão. 
 

Aviso: 
O Indicador de Situação da Aeronave pisca rapidamente quando usa o Sistema de 
Posicionamento da Visão para a estabilização. A aeronave irá pairar automaticamente 
abaixo de 3 metros. É recomendado que espere até fixar o sinal GPS antes de usar a função 
de decolagem automática. 

 

 
Pouso automático 
Use o pouso automático somente se o Indicador de Situação da Aeronave está piscando em 
verde. Siga os passos abaixo para usar esta função: 

 
1. Certifique-se de que a aeronave está no modo “P”. 

2. Verifique a condição de área de pouso antes de tocar para iniciar o pouco. Então 
siga as instruções na tela. 
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Para iniciar/parar os motores 
 

Dando partida nos motores 
O comando de controles combinados (CSC) é usado para dar partida nos motores. Pressione 
as alavancas para a parte inferior interna ou externa para dar a partida nos motores. Quando 
os motores começarem a girar, solte as alavancas simultaneamente 

 

 

Para parar os motores 
Há dois métodos para parar os motores. 

 
Método 1: Quando o Phantom 4 pousar, pressione o acelerador para baixo (1), então 
execute o comando CSC usado para dar partida nos motores como o descrito acima (2). 
Os motores irão parar imediatamente para parar os motores. Solte as alavancas quando 
os motores pararem. 

 
Método 2: Quando a aeronave pousar, mantenha o acelerador pressionado para baixo. 
Os motores irão parar após 3 segundos. 

 

 

 

 

Para parar o motor no meio do voo 
Puxe a alavanca esquerda para a parte inferior no canto interno, e pressione a tecla RTH ao 
mesmo tempo. Só pare os motores no meio do voo em situações de emergência. 
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Teste de voo 
 

Procedimentos de decolar / pousar 
1. Coloque a aeronave em um terreno aberto e nivelado com os indicadores da bateria 

virados para vocês. 
2. Ligue o controle remoto e o seu dispositivo móvel, então ligue a bateria. 
3. Ative o aplicativo DJI GO e entre na página Camera. 
4. Espere até o Indicador de Situação da Aeronave piscar em verde. Isto indica que o 

Ponto de Casa está gravado e agora é seguro voar. Se piscar em amarelo, isto indica 
que o Ponto de Casa não foi gravado, e você não deve decolar a aeronave. 

5. Pressione o acelerador lentamente para cima para decolar ou use a decolagem 
automática. 

6. Tire as fotos ou grave o vídeo usando o aplicativo DJI GO. 
7. Para pousar, paire sobre uma superfície nivelada e mova o acelerador lentamente para 

baixo para descer. 
8. Após pousar, execute o comando CSC ou segure o acelerador na posição mais baixa 

até os motores pararem. 
9. Primeiro desligue a bateria, e então desligue o controle remoto. 

 
Avisos: 

 Quando o Indicador de Situação da Aeronave piscar rapidamente em amarelo durante o voo, 
a aeronave entrou no modo Failsafe.

 Os Indicadores de Situação da Aeronave piscam lentamente em vermelho para indicar que a 
bateria está fraca, e piscam rapidamente em vermelho para indicar que a bateria está muito 
fraca.

 

Sugestões e dicas de vídeo 
 

1. Verifique a lista de checagem antes de cada voo. 
2. Selecione o modo de operação desejado para o gimbal no aplicativo DJI GO. 
3. Sempre que possível grave o vídeo quando voar no modo P. 
4. Sempre voe com tempo bom, em duas com som ou sem vento. 
5. Mude as marcações da câmera de acordo com a sua preferência. Elas incluem o 

formato da foto e a compensação da exposição. 
6. Execute os testes de voo para estabelecer as rotas de voo e as cenas. 
7. Pressione as alavancas suavemente para fazer movimentos estáveis e uniformes da 

aeronave. 
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Perguntas e Respostas 

O que é a função ActiveTrack? 
A função ActiveTrack permite que a aeronave siga um objeto em movimento sem o auxílio de 
um GPS separado. Simplesmente toque na tela do dispositivo móvel dentro do aplicativo DJI 
GO para selecionar o objeto que quer seguir. A aeronave irá fixar o objeto e segui-lo 
automaticamente a partir de uma distância segura. 

 

O que é a função TapFly? 
A função TapFly indica que você pode voar em qualquer direção com o toque do seu dedo, 
sem o controle remoto. Com o Sensor de Obstáculos ativado, a aeronave irá evitar os 
obstáculos, diminuir a velocidade ou pairar quando requerido, opera com a cena com brilho 
suficiente (< 300 lux) até muito brilho (> 10,000 lux). 

 

O que é o Sistema de Detecção do Obstáculo do Phantom 4? 

O Phantom 4 é equipado com um Sistema de Detecção do Obstáculo que faz a busca por 
obstáculos na frente dele, evitando as colisões passando em volta, passando por cima ou 
pairando sobre o obstáculo. 

 

Porque o Phantom 4 tem um núcleo de magnésio? 

O revolucionário núcleo de magnésio embutido na aeronave aumenta a rigidez, minimizando as 
vibrações indesejadas. Isto assegura a precisão e o desempenho da unidade de medição de 
inércia (IMU). O peso da aeronave também foi reduzido por causa do seu núcleo de magnésio. 

 

Quais as mudanças feitas no controle remoto do Phantom 4? 
O Phantom 4 introduz o modo Sport, acessado através do novo trio de modos P, S e A. 

O modo P (Posição) é o modo padrão, que dá acesso ao voo normal e também aos modos do 
Voo Inteligente, ActiveTrack e TapFly. 

O modo S (Esporte) permite a velocidade máxima de voo de até 44 mp/h (72 km/h). 

O modo A (Atitude) permanece o mesmo e remove a estabilização do satélite no voo. Ele 
permite que o Phantom seja movido de forma mais uniforme e natural. 

A tecla “Playback (reprodução)” na parte superior direita do controle remoto foi mudada para a 
tecla “Pause” que permite que o Phantom paire durante qualquer modo de Voo Inteligente, 
ActiveTrack ou TapFly com um toque. 

 

Quais foram as melhorias feitas na Unidade de Posicionamento da Visão no Phantom 4? 
Agora este sistema usa quatro sensores para aumentar a precisão de pairar, criando uma 
experiência de voo mais controlada. O seu sistema de sonar foi melhorado e agora funciona a 
partir de 10 metros do chão. Em situações ideais, esta combinação permite a precisão de 
pairar verticalmente em +/- 0.1 m e a precisão de pairar horizontalmente em +/- 0.3 m. 

 

Qual a escala efetiva do Sistema de Detecção do Obstáculo no Phantom 4? 

A escala efetiva é de 0.7 até 15 metros. Embora o aplicativo DJI GO irá indicar qualquer tem 
obstáculos presentes, o piloto sempre deve prestar atenção na aeronave durante o voo. 
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O Sistema de Detecção do Obstáculo funciona em todos os modos? 

Este sistema pode ser ativado na função ActiveTrack, na função TapFly, no modo Normal e no 
modo de Voo Inteligente. 

 

Quais são as principais melhorias no sistema de propulsão do Phantom 4? 

O motor do Phantom 4 é designado para operar com as hélices mais modernas. Com este 
mecanismo de travamento, as hélices podem mudar drasticamente a velocidade do motor, 
permitindo que a aeronave fique mais ágil e tenha uma melhor resposta ao comando do piloto. 

 

Quanto tempo de voo tem o Phantom 4 com a sua nova bateria? 

Em um ambiente calmo no nível do mar usando o modo ATTI, o Phantom 4 pode fornecer até 
28 minutos de voo. Este período irá variar por causa dos padrões de voo, condições do tempo 
e altitude. 

 

Qual a principal diferença entre as hélices do Phantom 4 e do Phantom 3? 

As novas hélices são mais rápidas para instalar e mais seguras do que as hélices 
anteriormente usadas. Esta segurança permite uma aceleração mais rápida e um freio mais 
intenso. 

 

O que torna o gimbal do Phantom 4 melhor? 

O sistema do gimbal e da câmera é integrado no corpo da aeronave, mais próximo do centro 
de gravidade da aeronave. Ele também é construído com um material de composto mais forte. 

 

O que torna a câmera do Phantom 4 melhor? 
A câmera do Phantom 4 foi melhorada em termos de qualidade da imagem. A aberração 
cromática foi reduzida em 56% e a distorção nas lentes foi reduzida em 36% comparada com a 
câmera no modelo Phantom 3 Professional. Além da melhoria nas lentes, o programa interno 
da câmera permite que a câmera capture vídeos de 120 fps em 1080p FHD (o campo de visão 
da câmera foi configurado para 47° quando grava neste modo) para a câmera lenta uniforme. 

 

Porque adicionar o IMU e a bússola redundantes no Phantom 4? 
O IMU redundante e a bússola reforçam a confiabilidade do sistema. O Phantom 4 pode 
comparar constantemente os dados recebidos pelos IMUs e então navegar usando dados mais 
precisos. O mesmo acontece com as bússolas. 

 

Quais são os destaques do controle remoto do Phantom 4 e da alimentação do vídeo ao 
vivo? 

O controle remoto e a alimentação ao vivo do vídeo no Phantom 4 é baseado na tecnologia DJI 
Lightbridge, fornecendo uma distância de controle de até 3.1 milhas (5 km) em áreas sem 
obstruções e livres de interferência. A alimentação HD ao vivo fornece para você a imagem 
exata do seu voo, perfeito para a composição de cenas. 

 

O Phantom 4 tem a função de Retorno para Casa? 
Sim. Ele também tem o Retorno para Casa Inteligente que ativa o Sistema de Detecção do 
Obstáculo durante o voo de retorno. Se a aeronave vê um obstáculo no caminho de volta, ele 
será evitado. 

 

Qual é o propósito do modo Sport? 
Fornecendo a velocidade máxima de 44.7 mp/h (72 km/h), o modo Sport pode ser usado para a 
diversão, permitindo que você voe mais rápido ou faça a gravação em um local com boa 
iluminação. 
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Qual é a velocidade horizontal do Phantom 4 no modo ATTI? 

A velocidade horizontal do Phantom 4 no modo ATTI é de 44.7 mp/h (72 km/h). 
 

Qual é a diferença entre o modo Sport e o modo ATTI? 
Embora o Phantom 4 possa voar na velocidade de até 44.7 mp/h nos modos Sport e ATTI, o 
Phantom 4 usará o GPS/ Glonass e o seu Sistema de Posicionamento da Visão para obter 
precisão enquanto paira. No modo ATTI, o sinal GPS e o Sistema de Posicionamento da Visão 
não irão funcionar no auxílio da aeronave em termos de pairar ou de navegação. 

 

Na função ActiveTrack, como desmarcar o objeto? O que acontece com a aeronave após 
parar de seguir o objeto? 
Toque na tecla Stop no lado esquerdo da tela ou puxe a alavanca de inclinação para trás por 3 
segundos para sair da função ActiveTrack. Após a saída, a aeronave irá pairar na posição 
atual. Neste ponto, você pode selecionar iniciar uma nova missão ou trazer a aeronave de volta 
para o Ponto de Casa. 

 

Qual o menor tamanho de objeto que o Sistema de Detecção do Obstáculo pode ver? 
O tamanho mínimo do pixel que o sistema pode ver é de 500 pixels. 

 

Qual a altitude mínima para a função ActiveTrack? 

A função ActiveTrack irá operar 3 metros acima do chão. 
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Apêndice 

Especificações 
 

Aeronave 
Peso (com a bateria & hélices) 1380 gramas 
Velocidade máxima de subida 6 m/s (modo S) 
Velocidade máxima de descida 4 m/s (modo S) 
Velocidade máxima 20 m/s (modo S) 
Altitude máxima acima do nível do mar 6.000 metros 

Limite de altitude no programa: 120 metros 
acima do ponto de decolagem) 

Tempo máximo de voo Cerca de 28 minutos 
Escala de temperatura p/ operar 0° a 40° C 
Sistemas de Satélite GPS / GLONASS 

 

Gimbal 
Escala de controle Pitch (inclinação): -90° a +30° 

 

Sistema de Detecção do Obstáculo 
Escala do sensor de obstáculo 0.7 ~ 15 metros 
Ambiente de operação Superfície com padrão claro e iluminação 

adequada (acima de 15 lux) 
 

Sistema de Posicionamento da Visão 
Escala da velocidade < 10 m/s (2 metros acima do chão) 
Escala da altitude 0 ~ 10 metros 
Escala de operação 0 ~ 10 metros 
Ambiente de operação Superfície com padrão claro e iluminação 

adequada (acima de 15 lux) 
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Câmera 

Sensor 1/2.3”, pixels efetivos: 12 MP 
 

Lentes 940  FOV, 20 mm (equivalente ao formato 
35mm) f/2.8, foco no infinito. 

 
Escala ISO 100 ~ 3200 (vídeo) 100 ~ 1600 (foto) 

 
Velocidade do obturador eletrônico 8 s – 1/8000s 

 
Tamanho máximo da imagem 4000 x 3000 pixels 

 

Tamanho máximo da imagem 4000 x 3000 
 
Modos de fotografia Foto simples 

Fotografia Burst: 3/5/7 fotos com um toque 
Exposição automática (AEB): 3/5 quadros 
em 0.7EV Bias 
Time-Lapse 
HDR 

 
Modos de gravação de vídeo UHD:   4096 x 2160 (4K) 24/25p 

3840 x 2160 (4K) 24/25/30p 
2704 x 1520 (2.7K) 24/25/30p 

FHD:   1920 x 1080 24/25/30/48/50/60/120p 
HD: 1280 x 720 24/25/30/48/50/60p 

 
Bitrate máximo do vídeo 60 Mbps 

 

Formatos suportados de arquivo FAT32 / exFAT 
Foto: JPEG, DNG (RAW) 
Vídeo: MP4/MOV (MPEG-4 AVC/H.264) 

 
Tipos de cartão SD suportados Micro SD 

Capacidade máxima: 64 MB 
 
Escala de temperatura p/ operar 0° a 40° C 
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Controle remoto 
Frequência de operação 2.400 GHz a 2.483 GHz 
Distância máxima de transmissão FCC: 5 km, CE: 3.5 km (sem obstruções e 

livre de interferência) 
Temperatura p/ operação 0°C- 40°C 
Bateria 6000 mAh LiPo 2S 
Suporte do dispositivo móvel Tablets e Smartphones 
Potência do transmissor (EIRP) FCC: 23 dbm; CE:17 dbm 
Voltagem de operação 7.4V @ 1.2 A 

 
 

Carregador 
Voltagem 17.4 Volts 
Potência 100 Watts 

 
 

Bateria Intelligent Flight (PH4 - 5350 mAh - 15.2 V ) 
Capacidade 5350 mAh 
Voltagem 15.2 V 
Tipo da bateria LiPo 4S 
Energia 81.3 Wh 
Peso líquido 462 gramas 
Temperatura p/ operar -10°C- 40°C 
Potência máxima de carregamento 100 Watts 

 
 

Descrição do indicador de situação da aeronave 
 

Operações normais 

 
Vermelho, verde, e amarelo 
piscando alternadamente. 

Ligando e auto checagem. 

 
Verde e amarelo piscando 
alternadamente. 

Aquecimento da aeronave. 

 
Verde piscando lentamente. Seguro para voar (modo P com sinal GPS e 

Posicionamento da Visão) 

 
 

Verde piscando duas vezes Seguro para voar (modo P com 
Posicionamento da Visão, mas sem sinal GPS) 

 
Amarelo piscando lentamente. Seguro para voar (modo A sem sinal GPS e 

sem Posicionamento da Visão) 

Avisos 

 
Amarelo piscando rapidamente. Perda do sinal do controle remoto. 

 
Vermelho piscando lentamente. Aviso de bateria fraca. 

 
Vermelho piscando rapidamente. Aviso de bateria muito fraca. 

 
Vermelho piscando alternadamente. Erro IMU. 

 
Vermelho aceso. Erro crítico. 

 
Vermelho e amarelo piscando 
alternadamente. 

A calibragem da bússola é requerida, 
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Atualização do Firmware (programa interno) 
O aplicativo DJI Assistant 2 ou DJI GO atualiza a aeronave e o controle remoto. Siga as 
instruções abaixo para atualizar o firmware usando o DJI Assistant 2: 

 
1. Conecte a aeronave no computador usando o cabo USB. 
2. Ative o DJI Assistant 2 e entre na sua conta DJI. 
3. Selecione “Phantom 4” e clique em “Firmware Updates” no painel esquerdo. 
4. Selecione a versão do firmware que quer atualizar. 
5. Espere até o firmware ser baixado e a atualização irá iniciar automaticamente. 
6. Reinicie a aeronave após completar a atualização do firmware. 

 
Notas: 

 A atualização do firmware levará cerca de 15 minutos. É normal que o gimbal suba, o 
indicador de situação da aeronave pisque de forma anormal e a aeronave inicialize. Espere 
pacientemente até a atualização ser completada.

 Não tem indicadores sonoros durante a atualização.

 Certifique-se de que o computador tem acesso à internet.

 Certifique-se de que o nível da bateria é adequado.

 Não desconecte a aeronave do computador durante a atualização do firmware.
 

 

Modo de Voo Inteligente 
O modo de Voo Inteligente (Intelligent Flight) inclui as funções Course Lock, Home Lock, Point 
of Interest (POI), Follow Me e Waypoints para ajudar o usuário a criar gravações profissionais 
durante o voo. As funções Course Lock e Home Point ajudam a fixar a orientação da aeronave 
de modo que o usuário pode se concentrar em outras operações. As funções Point of Interest, 
Follow Me e Waypoints permitem que a aeronave voe automaticamente de acordo com a 
manobras de voo pré-marcadas. 

 
Course Lock Fixa a direção atual do nariz da aeronave para frente. A aeronave será movida 

nas direções fixadas independente da sua orientação (ângulo yaw). 

Home Lock Mova o controle pitch para trás para mover a aeronave na direção do Ponto de 
Casa gravado. 

Point of Interest A aeronave irá orbitar automaticamente em volta do assunto para que o 
operador possa se concentrar no enquadramento. 

Follow Me Uma linha virtual é criada entre a aeronave e o dispositivo móvel, assim a 
aeronave pode trilhar o seu movimento enquanto você se movimenta. Note que 
a função Follow Me está sujeita a precisão do sinal GPS no seu dispositivo 
móvel. 

Waypoints Grava o caminho do voo, então a aeronave irá voar pelo mesmo caminho 
repetidamente enquanto você controla a câmera e a orientação. O caminho do 
voo pode ser salvo e reutilizado no futuro. 

 

Ative o modo de voo múltiplo com o aplicativo DJI GO > Camera View > > Advanced 
Settings > Mulitple Flight Mode antes de usar o modo Intelligent Flight (Voo Inteligente) pela 
primeira vez. 
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Indicadores de Luzes no Drone 

 

 

 
 

 

 

 

Visite nosso Site : 

 

www.videosdrone.com.br 

 

youtube:  Vídeos Drone 

 

Facebook : Videosdronebrasil 
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