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Perfil da Unidade

Este capitulo descreve as fun¢des do Phantom 4, mostra como montar a aeronave e explica 0s
componentes da aeronave e o controle remoto.
Manual traduzido e diagramado por Videos Drone Brasil.

Introducao

O DJI Phantom 4 é uma camera de voo extremamente inteligente que permite seguir objetos
sem ter um dispositivo separado, evita obstaculos e voa com o toque do seu dedo. Faz tudo
isto enquanto grava o video em 4K ou tira fotos em 12 megapixels.

Destagues

Tapfly e ActiveTrack sdo os dois hovos comandos no are aplicativo DJI GO, Unicos no
Phantom 4. Agora com um toque vocé pode voar para qualquer local visivel na sua tela ou
seguir um objeto em movimento de forma facil e uniforme.

Camera e Gimbal: Com o Phantom 4, vocé grava o video em 4K com até 30 frames por
segundo e captura fotos com 12 megapixels que permitem uma maior nitidez. Um novo
sensor permite imagens melhores, com menos ruidos e maior clareza do que qualquer
outra unidade anterior.

HD Video Downlink: O longo alcance com baixa laténcia (até 5 km) da transferéncia
HD é alimentado por uma versao nova do DJI Lightbridge.

Bateria DJI: A nova bateria DJI de 5350 mAh tem novas células e um sistema de
gerenciamento de energia avancado para fornecer um voo de até 28 minutos*.

Controlador de Voo: A nova geracao do controlador do voo foi atualizada para fornecer
uma experiéncia de voo mais segura e confiavel. O novo gravador de voo armazena
dados importantes de cada voo e o Sistema de Posicionamento da Visdo melhora a
precisdo de pairar quando voa em um local fechado ou em um ambiente onde o sistema
GPS esta indisponivel. O design dos IMUs duplos e das bussolas fornecem redundéancia
para a aeronave.

*No nivel do mar em um ambiente calmo quando voar no modo ATTI, o tempo do voo ira variar
por causa dos diferentes padrbes de voo, condi¢cdes do tempo e da altitude.
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Preparando a aeronave

Removendo o grampo do Gimbal
Remova o grampo do gimbal como o mostrado abaixo.

Conectando as hélices

Posicione as hélices com as porcas pretas nos motores COM pontos pretos. Posicione as
hélices com porcas cinza nos motores SEM os pontos pretos. Pressione a hélices para baixo e
gire na direcéo de fixagdo até estarem firmes na posicao.

Aviso: Verifique todas as hélices antes de cada voo.

S
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Instalacdo da bateria

Coloque a bateria no compartimento da bateria de acordo com a diregédo da seta mostrada
abaixo. Certifique-se de escutar o som do clique que indica que a bateria esta firmemente
inserida. Uma falha nesta operacédo pode afetar a seguranca do voo da sua aeronave.

Preparando o controle remoto
O suporte para dispositivo mével é designado para prender o tablet ou o dispositivo movel.
Incline o suporte do dispositivo movel para a posicdo desejada, entao ajuste as antenas como

0 mostrado abaixo.

1. Pressione a tecla na parte superior direita do suporte do dispositivo mével para liberar o
grampo, entdo ajuste o grampo de acordo com o tamanho do seu dispositivo movel.

2. Prenda o seu dispositivo mével no grampo pressionando para baixo, e conecte o
dispositivo moével no controle remoto usando o cabo USB.

3. Conecte uma ponta do cabo no dispositivo mével, e a outra ponta na porta USB na
parte traseira do controle remoto.
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Diagrama da aeronave

1. GPS
-— N = [2] 2. Hélice
[4] 3. Motor

4. |Indicador LED frontal

5. Gimbal e Camera

6. Sistema de Deteccao de Obstaculos

7. Bateria Intelligent Flight (Voo
Inteligente)

]
0
]

8. Indicador de Situacdo da Aeronave

9. Indicador de Situacéo da
Camera/Conexao e tecla LINK

10. Porta Micro USB

[10] 11. Compartimento do cartdo Micro SD
da camera

12. Sensores de Posicionamento da
Visao
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Diagrama do controle remoto

1. Antenas
Envia os sinais de controle da aeronave e do video.

2. Suporte do Dispositivo Movel
Prende firmemente o seu dispositivo mével no controle remoto.

3. Alavanca de controle (joystick)
Controla a orientagdo e o movimento da aeronave.

4. Tecla de Retorno para Casa (RTH)
Mantenha a tecla pressionada para iniciar o Retorno para Casa (RTH).

5. Indicadores do nivel da bateria (LEDs)
Mostra o nivel da carga da bateria no controle remoto.

6. LED de situacéo
Mostra a situacao do sistema do controle remoto.

7. Tecla POWER
Usada para ligar e desligar o controle remoto.

8. LEDRTH
LED circular em volta da tecla RTH que mostra a situacdo da fungéo Retorno para Casa
(RTH).
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9. Dial de Marcagfes da Camera
Gire o dial para ajustar as marcacdes da camera. (Somente funciona quando o controle
remoto est& conectado no dispositivo mével rodando o aplicativo DJI GO).

10. Tecla PAUSE do Voo Inteligente
Pressione uma vez para que a aeronave saia do modo TapFly, ActiveTrack ou
Advanced.

11. Botéo do Disparador
Pressione para tirar a foto. Se selecionou o modo Burst, o0 niumero de fotos marcada
serd tirada pressionando uma vez o boté&o.

12. Chave Modo de Voo
Muda entre os modos P, S e A.

13. Tecla de Gravagéao do Video
Pressione para iniciar a gravacao do video. Pressione novamente para parar a
gravagao.

14. Dial do Gimbal
Use este dial para controlar a inclinagdo do gimbal.

15. Porta Micro USB
Porta reservada.

16. Porta USB
Conecte o dispositivo moével para rodar o aplicativo DJI GO.
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17. TeclaC1
Customizado usando o aplicativo DJI GO.

18. Tecla C2
Customizado usando o aplicativo DJI GO.

19. Porta Power
Conecte no carregador para carregar a bateria do controle remoto.
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Aeronave

Este capitulo descreve as fun¢des do Controlador de Voo, Sistema de Posicionamento da
Viséo e Bateria Intelligent Flight.

Manual traduzido e diagramado por Videos Drone, entre em contato quando precisar do
manual de instrucdes traduzido de qualquer aparelho importado.

Controlador de voo

As func¢Bes do controlador de voo do Phantom 4 tem varias atualizacBes importantes, incluindo
o novo modo de voo. Os modos de seguranca incluem Failsafe e Return-to-Home. Estas
funcdes asseguram o retorno com seguranca da sua aeronave se perder o sinal de controle.

O controlador e voo também pode salvar dados importantes de cada voo no dispositivo de
armazenagem interno. O novo controlador de voo também fornece um aumento na estabilidade
e uma nova funcéo de freio no ar.

Modos de Voo

Trés modos de voo estdo disponiveis. Os detalhes de cada modo de voo sdo encontrados na
sec¢do abaixo:

Modo P (Posicionamento): O modo P funciona melhor quando o sinal GPS esta forte.
A aeronave utiliza o GPS e o Sistema de Detecc¢ao do Obstaculo para estabilizar
automaticamente, navegar entre obstaculos ou seguir um objeto em movimento.
FuncBes avancadas como TapFly e ActiveTrack sdo ativadas neste modo.

Modo S (Esporte): Os valores de ganho de operacdo da aeronave sdo ajustados para
reforcar a forma de manobrar a aeronave no modo S. A velocidade méxima do voo da
aeronave € aumentada para 20 m /s neste modo. Note que o Sistema de Deteccao do
Obstéaculo é desativada neste modo.

Modo A (Altitude): Quando o GPS e o Sistema de Detecc¢do do Obstaculo ndo
estiverem disponiveis, a aeronave s6 usa o0 seu barémetro para posicionar o controle da
altitude.

Avisos:

¢ O Sistema de Detec¢éo do Obstéculo é desativado no modo S (Esporte), indicando
que a aeronave nao ira evitar automaticamente os obstaculos pelo caminho. Vigie e
fique distante dos obstéaculos.

¢ Avelocidade maxima e a distancia para o freio a aeronave aumentam
significativamente no modo S (Esporte). A distancia minima para o freio de 50
metros é requerida em condi¢Bes sem vento.

e A capacidade de resposta da aeronave € aumentada significativamente no modo S
(Esporte), indicando que um pegueno movimento na alavanca do controle remoto
serd traduzido em uma distancia maior de viagem da aeronave. Vigie e mantenha
um espaco adequado para as manobras durante o voo.

e Avelocidade de descida da aeronave aumenta significativamente no modo S
(Esporte). A distancia minima para o freio & de 50 metros em condi¢des sem vento

Nota:
Use a chave do Modo do Controlador de Voo para mudar o modo do voo na aeronave.
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O Phantom 4 tem LEDs frontais e Indicadores de Situacao da Aeronave. As posicdes destes

LEDs sdo mostradas na ilustracao abaixo:

da aeronave

Os LEDs frontais mostram a orientacdo da aeronave. Os LEDs frontais acendem em vermelho
guando a aeronave € ligada para indicar a frente (ou nariz) da aeronave. Os Indicadores de
Situac&o da Aeronave comunicam a situagdo do sistema do controlador de voo. A tabela

abaixo mostra mais informacgoes.

Descrigcado do Indicador de Situagdo da Aeronave

Normal
RAGY Vermelho, verde, e amarelo Ligando e executando a checagem automética.
oo piscando alternadamente.
G Y Verde e amarelo piscando Aguecimento da aeronave.
Ly alternadamente.
@ Verde piscando lentamente. Seguro para voar (modo P ou modo S com
o GPS, Posicionamento da Viséo e Detec¢éo do
Obstaculo)
G Verde piscando duas vezes Seguro para voar (modo P ou modo S com
X2 GPS, Posicionamento da Viséo e Detec¢éo do
Obstaculo)
s Amarelo piscando lentamente. Seguro para voar (modo A mas sem GPS,
tax Posicionamento da Visé@o e Detecc¢éo do
Obstéculo).
Aviso
"y Amarelo piscando rapidamente. Perda do sinal do controle remoto.
=) Vermelho piscando lentamente. Aviso de bateria fraca.
R Vermelho piscando rapidamente. Aviso de bateria muito fraca.
R Vermelho piscando alternadamente. | Erro IMU.
=) Vermelho aceso. Erro critico.
RAY Vermelho e amarelo piscando A calibragem da bussola é requerida,
‘ alternadamente.
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Retorno para Casa (RTH)

A funcdo Retorno para Casa (RTH) leva a aeronave de volta para o ultimo Ponto de Casa
gravado. Tem trés tipos de procedimento RTH: Smart RTH, Low Battery RTH e Failsafe RTH.
As secdes abaixo descrevem os detalhes.

GPS Descricao
Home Point il Se um forte sinal GPS for obtido antes da decolagem, o Ponto para
(Ponto para ! Casa sera na posicao de decolagem da aeronave. A forca do sinal GPS
Casa) %l
€ indicada pelo icone GPS il ). O indicador de situacéo da
aeronave ira piscar rapidamente quando o Ponto de Casa for gravado.
Aviso:
A aeronave pode detectar e evitar obstaculo quando o Sistema de Deteccédo do Obstaculo

esti

ver ativado e as condi¢8es de iluminacao forem ideais. A aeronave ira subir automaticamente

para evitar obstaculos e voar para o Ponto de Casa na nova altitude.

Funcéo Failsafe RTH
Se o Ponto de Casa foi gravado com sucesso e a bussola esta funcionando normalmente. A

fungéo Fai
mais de 3

Isafe RTH serd automaticamente ativada se perder o sinal do controle remoto por
segundos. O processo de Retorno para Casa pode ser interrompido e o operador

pode retomar o controle da aeronave se a conexao com o sinal do controle remoto for

reestabele

cida.

llustragio Failsafe

1 Gravagéo do Ponto de Casa 2 Confirmagao do Ponto de Casa 3 Perda do sinal do controle remoto

3 W =L I =

*il _ﬁ‘

Werde piscando “Verde piscando Amarelo piscande rapidamente
4 Perda do sinal (apds 3 seq) 5 RTH (altitude ajustada) 6 Pouso (apos pairar por 5 seqg)
»35 ﬁ w T \akat trmar HE» 205t 'r
x x . —— x i
A o v
Amarelo piscande rapidamente Amarelo piscande rapidamente Amarelo piscande rapidamente
Avisos:

A aeronave ndo pode voltar para o Ponto de Casa quando o sinal GPS estiver fraco ([5‘-n|l| ]
estiver cinza) ou indisponivel.

A aeronave desce automaticamente e pousa se a fungdo RTH for ativada quando a
aeronave voar dentro do raio de 20 metros do Ponto de Casa. A aeronave ira parar de
descer e voltar automaticamente para o Ponto de Casa se mover a alavanca e a aeronave
chegar na altitude de 20 metros ou além durante a operacéao Failsafe.

A aeronave nao pode evitar obstru¢des durante a funcdo Failsafe RTH quando o Sistema de
Deteccao do Obstaculo esta desativada, por isto, é importante marcar a altitude adequada
da fungéo Failsafe antes de cada voo. Ative o aplicativo DJI GO e entre em “Camera” e
selecione “MODE > Advanced Settings > Failsafe mode” para marcar a altitude para a
funcéo Failsafe.

O usuéario ndo pode controlar a aeronave enquanto ela estiver subindo para a altitude
marcada para a funcdo Failsafe. Entretanto, o usuario pode pressionar uma vez a tecla RTH
para parar de subir e retomar o controle.
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Funcdo Smart RTH

Use a tecla RTH no controle remoto ou toque na tecla RTH no aplicativo DJI GO e siga as
instrucdes na tela quando o sinal GPS estiver disponivel para iniciar a fungdo Smart RTH. A
aeronave ira voltar automaticamente para o ultimo Ponto de Casa gravado. Vocé pode usar as
alavancas do controle remoto para controlar a posicdo da aeronave para evitar colisbes
durante o processo Smart RTH. Mantenha a tecla Smart RTH pressionada para iniciar o
processo, e pressione novamente a tecla Smart RTH para encerrar o procedimento e retomar o
controle da aeronave.

Funcéo Low Battery RTH

Esta funcdo ¢é ativada quando a bateria DJI é consumia até o ponto que pode afetar o retorno
da aeronave com seguranca. O usuario € avisado para retornar para casa ou pousar a
aeronave imediatamente. O aplicativo DJI GO ira mostrar uma nota quando o aviso de bateria
fraca for ativado. A aeronave ir4 voltar automaticamente para o Ponto de Casa se nenhuma
acao for executada apés a contagem regressiva de 10 segundos. O usuario pode cancelar o
procedimento RTH pressionando a tecla RTH no controle remoto. Os limites para estes avisos
sdo automaticamente determinados na altitude e distancia atuais da aeronave a partir do Ponto
de Casa.

A aeronave ir4 pousar automaticamente se o nivel atual de carga da bateria s6 pode suportar a
descida da aeronave a partir da altitude atual. O usuario ainda pode usar o controle remoto
para alterar a orientacdo da aeronave durante o processo de pouso.

O indicador do nivel de carga da bateria € mostrado no aplicativo DJI GO, e é descrito abaixo:

Aviso de bateria muito Nivel sufiiciente da
fraca (vermelho) bateria (verde)

Aviso do nivel de
bateria fraca (amarelo) Tempo restante de voo

; ® éﬂ

Energia requerida parz
Retorno para Casa
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Indicador do nivel da bateria
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a aeronave.

aeronave pisca
lentamente em
VERMELHO.

aeronave volte
para o Ponto de
Casa e pouse
automaticamente,
ou toque em
“Cancel” para
voltar para 0 voo
normal. Se
nenhuma acéo for
efetuada, a
aeronave voltara
para casa
automaticamente
e ir4 pousar apos
10 segundos. O
controle remoto
tocara o alarme.

Aviso do nivel da | Comentario Indicador de Aplicativo DJI Instrucdes de
bateria situacao da GO V0O

aeronave
Aviso de bateria A carga da bateria | O indicador de Toque em “Go- Retorne com a
fraca esta baixa. Pouse | situacdo da home” para que a | aeronave e pouse

0 quanto antes,
entéo pare o0s
motores e troque
a bateria.

Aviso de bateria

A aeronave deve

O indicador de

O aplicativo DJI

Deixe a aeronave

estimado de voo

estimado de voo

baseado no nivel
atual de carga da
bateria.

muito fraca ser pousada situacdo da GO piscara em descer e pousar
imediatamente. aeronave pisca vermelho e a automaticamente.
rapidamente em aeronave ira
VERMELHO. comecar a descer.
O controle remoto
tocard o alarme.
Tempo restante Tempo restante N/A N/A N/A

Avisos:

e Quando o aviso de bateria muito fraca for ativado e a aeronave comecar a pousar
automaticamente, vocé pode pressionar 0 acelerador para cima para que a aeronave paire
na altitude atual, onde vocé tem a oportunidade de voar para um local de pouso mais
apropriado.

e As zonas e marcadores coloridos na barra do indicador do nivel de carga da bateria refletem
o tempo restante estimado de voo. Eles sdo automaticamente ajustados de acordo com a
posicéo atual e a situacdo da aeronave.
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Notas de seguranca Failsafe

A aeronave ndo pode evitar obstaculos durante a funcéo Failsafe RTH
guando o Sistema de Deteccao de Obstéculo estiver desativado. Por isto,
€ importante marcar a altitude adequada para a funcéo Failsafe antes de
cada voo. Ative o aplicativo DJI GO e entre em “Camera” e selecione
“‘MODE > Advanced Settings > Failsafe mode” para marcar a altitude para
a funcéo Failsafe.

Se a aeronave esta voando abaixo de 20 metros e a funcéo Failsafe
(incluindo Smart RTH, Lower Battery RTH) esta ativada, a aeronave ir&
primeiro subir para 20 metros a partir da altitude atual. Vocé sé pode
cancelar a subida saindo da fungao Failsafe. Veja a sec¢ao “Tecla RTH” no
capitulo “Controle Remoto” para obter mais informacdes sobre como sair
da funcéo Failsafe e retomar o controle do controle remoto.

A aeronave desce automaticamente e pousa se a funcdo RTH esta
ativada quando a aeronave voar dentro do raio de 20 metros do Ponto de
Casa. A aeronave ird parar de subir e retornar automaticamente para o
Ponto de Casa se mover o acelerador e a aeronave chegar na altitude de
20 metro ou além durante a funcao Failsafe.

A aeronave ndo pode voltar para o Ponto de Casa quando o sinal GPS
esta fraco [ il ] aparece em cinza) ou indisponivel.

Se mover o acelerador ap6s a aeronave subir acima de 20 metros, mas
abaixo da altitude pré-marcada na funcéo Failsafe RTH, a aeronave ir4
parar de subir e voltar imediatamente para o Ponto de Casa.
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Para evitar os obstaculos durante a fungdo RTH

A aeronave agora pode detectar e tentar ativamente evitar os obstéaculos durante a funcéo
FailSafe RTH, uma condicdo de iluminagéo boa €é ideal para o Sistema de Detec¢éo do
Obstaculo. Os detalhes sobre como a aeronave se comporta enquanto evita o obstaculo sédo
listados abaixo:

1. A aeronave desacelera quando um obstéculo é detectado 20 metros a frente.

2. A aeronave para e paira, e entdo inicia a subida verticalmente para evitar o obstaculo.
Eventualmente, a aeronave ir4 parar de subir quando estiver pelo menos 5 metros
acima do obstaculo detectado.

3. O procedimento Failsafe RTH é reativado, a aeronave continua voando para o Ponto de
Casa na altitude atual.

Avisos:

e Para assegurar que a aeronave va para frente na direcao correta, vocé ndo pode girar a
aeronave durante a funcéo FailSafe RTH enquanto o Sistema de Detecc¢ao do Obstaculo
estiver ativado.

e A aeronave ndo pode evitar obstaculos que estdo diretamente acima dela.
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Funcéo TapFly

Introducéo

Com a funcéo TapFly, o usudrio agora pode tocar na tela do dispositivo mével para guiar a
aeronave na direcéo designada sem usar o controle remoto. A aeronave pode evitar obstaculos
automaticamente ou iniciar a freada e entéo pairar automaticamente durante o voo, desde que
nao esteja muito escuro (abaixo de 300 lux) e nem muito claro (acima de 10,000 lux).

Usando a funcao TapFly
Certifigue-se de que o nivel de carga da bateria esta acima de 50 %, e a aeronave esta no
modo P. Entdo siga os passos abaixo para usar a funcdo TapFly:

Decole e certifigue-se de que a aeronave esta voando pelo menos 3 metros acima do chao.

\ 3 metros
l (

(1 |

NS=/

Ative o aplicativo DJI GO e toque em na parte inferior da tela, leia e entenda as
demonstragoes.

PSS A
/ \
oNn & orr

Auto Hold

[ on Jaa [« | ugox | &l | oot [mr00m] = DEEHETIEN -gm: IR B

. e
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Toque uma vez na direcao do alvo e espere o icone @ aparecer. Togue novamente para
confirmar a selecéo e a aeronave voara automaticamente na direcao do alvo.

DEX
5]

® ®

@

7\

L™ -m-.

e Lt

[#d [ ] :-gr:'u"—: | @ | oret [Rr0os|=

Avisos:

NAO guie a aeronave para voar sobre pessoas, animais, objetos pequenos e finos (como
galhos de arvore e linhas de energia) ou objetos transparentes (como superficie de vidro ou
com agua).

Observe os obstaculos que estdo no caminho do voo e fique distante.

Pode ter desvios entre o caminho do voo esperado e atual na sele¢do da funcao Tapfly.

A escala de selecao para a dire¢éo do alvo é limitada. Vocé ndo pode fazer a selecdo TapFly
gue esta muito perto do limite superior ou inferior da tela.

A funcéo TapFly pode ndo operar corretamente quando a aeronave estiver voando sobre a
superficie da agua ou em uma &rea coberta com neve.

Tome cuidado quando voar em ambientes muito escuros (abaixo de 300 lux) ou muito claros
(acima de 10,000 lux).

Apo6s confirmada com a selecao TapFly, a aeronave ird voar automaticamente na direcao da

area marcada pelo icone O, Note que vocé pode usar a alavanca do controle remoto para

controlar o

movimento da aeronave durante o voo.

@] on

[£a [oa [ =eormima | el | =it [Bacow|=
=
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Note que a aeronave ird ajustar automaticamente a sua velocidade quando detectar um
obstaculo na frente se estiver voando muito perto do chdo. Entretanto, o usuario ndo deve
confiar nesta funcéo para voar entre obstaculos. Entretanto, o procedimento FailSafe ira ignorar
a funcéo TapFly e se o sinal GPS estiver fraco, a aeronave ir4 sair da funcéo TapFly e voltara
automaticamente para o Ponto de Casa.

Para sair da funcao TapFly
Use os métodos abaixo para sair da funcéo TapFly:

1. Pressione uma vez a tecla PAUSE no controle remoto ou mova para tras a alavanca de

inclinagao (Pitch) no controle remoto.
2. Toque natecla “STOP” na tela.

Tecla PAUSE

A aeronave ira parar e pairar apos sair da funcéo TapFly. Vocé pode tocar na dire¢éo
de um novo alvo para executar o préximo voo ou trazer de volta a aeronave
manualmente para o Ponto de Casa.
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Esta funcdo permite que vocé margue e siga um objeto em movimento na tela do seu
dispositivo mével. A aeronave ira evitar automaticamente os obstaculos no caminho do voo.

Usando a funcéo ActiveTrack

Certifique-se de que a bateria tem mais de 50% de carga e que a aeronave esta no modo P.
Entdo siga os passos abaixo para usar a funcdo ActiveTrack:

1. Decole e paire pelo menos a 3 metros acima do chéo.

S A
/

N
oN &) orr

Auto Hold

selecao.

=

2. No aplicativo DJI GO, toque em < para chamar os modos de voo e entéo fazer a

3 metros

RIS

| e [ga ] [ osewn [ au | sa [micow]= NEEEETIESR

PRS- I @ Jl | ol IO‘IMIE
[aase ]
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3. Arraste a caixa para o objeto que quer seguir e toque nela para confirmar a selecéo.

[’y

Acaixa ““ mudara para verde quando o objeto estiver sendo seguido. Se a caixa
mudar para vermelho, o objeto néo foi identificado e vocé deve tentar novamente.

(2]

®

[a®on Jaa [ [ smcaman Taa]wd|mes]= ) igi
™

!

RN

Avisos:

NAO selecione uma &rea com pessoas, animais, objetos pequenos (como galhos de arvore e
linhas de energia) ou objetos transparentes (como superficie de vidro ou agua).

Fique distante dos obstaculos perto do caminho do voo, particularmente quando a aeronave
estiver voando para tras.

Fique vigilante quando usar a funcdo ActiveTrack em qualquer uma das situacdes abaixo:

a) O objeto sendo seguido ndo esta em um plano nivelado.

b) O objeto sendo seguido muda drasticamente o formato durante o movimento.

c) O objeto sendo seguido pode ser blogqueado ou ficar fora de visédo por um longo periodo.
d) O objeto sendo seguido estd em movimento em uma superficie com neve.

e) A iluminacdo esta muito baixa (abaixo de 300 lux) ou muito alta (acima de 10,000 lux).

f) O objeto sendo seguido tem uma cor ou padrado similar ao ambiente em volta.

Vocé deve seguir as leis e regras locais quando usar a funcéo ActiveTrack.

Notas:

A aeronave ira detectar e evitar os obstaculos no caminho do voo.

Se a aeronave perder o objeto sendo seguido, por causa do movimento rapido ou porque o
objeto foi ocultado, selecione novamente o objeto para retomar a operacao.
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Para sair da fungdo ActiveTrack
Ha dois meios para sair da fungéo ActiveTrack:

1. Pressione a tecla PAUSE no controle remoto.
2. Mova a alavanca de inclinacao (Pltch) paratras.

Apo6s sair da funcdo ActiveTrack, a aeronave ir4 parar e pairar, neste ponto vocé pode
selecionar uma nova missao ou trazer a aeronave de volta para o Ponto de Casa.

Sistema de Deteccdo do Obstaculo e Sistema de Posicionamento da
Visao

O Phantom 4 é equipado com o Sistema de Detecc¢do do Obstaculo que detecta
constantemente os obstaculos na frente dele, permitindo que ele evite colisbes no ambiente. O
Sistema de Posicionamento da Visao DJI usa o ultrassom e os dados da imagem para ajudar a
manter a aeronave na posi¢éo atual. Com auxilio do Posicionamento da Viséo, o seu Phantom
4 pode pairar mais precisamente e voar em locais fechados ou em ambientes onde o sinal GPS
néo esta disponivel. Os componentes principais do Sistema de Posicionamento da Visdo estao
localizados na base do seu Phantom 4; eles incluem [3] dois sensores ultrassonicos e [1] [2]
guatro sensores monoculares.
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Alcance da deteccéo

O alcance da deteccdo do Sensor de Obstaculo e do Sistema de Posicionamento da Visao é
mostrado abaixo. Note que a aeronave ndo pode detectar e evitar obstaculos que nao estdo
dentro desta escala de deteccéo.
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Calibrando os sensores frontais

As cameras de deteccdo dos obstaculos instaladas no trem de aterrissagem sao calibradas na
fabrica. Entretanto estas cameras sdo vulneraveis ao impacto excessivo, e requerem
calibragem através do DJI Assistant 2 de vez em quando. Siga 0s passos abaixo para calibrar
a camera quando o aplicativo DJI GO pedir.

I y
I i

01 02 03
Aponte a aeronave Alinhe as caixas Mova a aeronave
para a frente da tela nas direcBes indicadas

Usando o Posicionamento da Viséo

O Posicionamento da Viséo é ativado automaticamente quando a aeronave é ligada. Nenhuma
acao é requerida. O Posicionamento da Visao normalmente € usado em ambientes fechados,
gquando o sinal GPS néo esté disponivel. Usando os sensores embutidos no Sistema de
Posicionamento da Viséo, a aeronave pode pairar precisamente mesmo sem o sinal GPS.

N -

Siga o0s passos abaixo para usar o Posicionamento da Visao:

1. Coloque a chave do modo do voo no modo P.

2. Coloque a aeronave em uma superficie nivelada. Note que o sistema do
Posicionamento da Visdo ndo pode operar corretamente sem variacdes claras do
padréo.

3. Ligue a aeronave. O indicador de situagdo da aeronave ira piscar na cor verde duas
vezes, que indica que o sistema de Posicionamento da Visao esta pronto. Pressione
suavemente o acelerador para decolar e pairar a aeronave na posicéo.

1B |
s ™
on &P orr

Auto Hold
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Freio assistido a partir do Sistema de Detec¢do do Obstéaculo

Alimentado pelo Sistema de Detec¢éo do Obstéculo, a aeronave agora ira iniciar ativamente o
freio quando obstéculos forem detectados a frente. Note que o Sistema de Obstaculos funciona
melhor quando a condic¢ao de iluminacgéo é ideal e o obstaculo ndo tem um padrao com poucos
destaques. Além disto, a velocidade da aeronave nao pode exceder a 8 metros/segundos para
gque a aeronave possa frear e parar em uma distancia segura.

Avisos:

O desempenho do Sistema de Posicionamento da Visao é afetado pela superficie em que esta
voando. Os sensores ultrassénicos podem ndo medir precisamente as distancias quando operar
acima de materiais que absorvem o som. Além disto, a cAmera pode n&o funcionar corretamente
em ambientes ndo ideias. A aeronave mudard do modo P para o modo A automaticamente se o
sinal GPS ou o Sistema de Posicionamento da Vis&o néo estiver disponivel. Use a aeronave
com atencao nas situacdes abaixo:

Voar sobre superficies monocromaticas (como preto puro, branco puro, vermelho puro, verde
puro).

e Voar sobre superficies que refletem de forma intensa.

¢ Voar em alta velocidade (acima de 10 m/s por 2 metros ou acima 5 m/s por 1 metro).

e Voar sobre superficies de agua ou transparentes.

e Voar sobre superficies ou objetos moveis.

e Voar na area onde a iluminacdo muda frequentemente ou drasticamente.

e Voar sobre superficies muito escuras (lux < 10) ou muito claras (lux > 100,000).

e Voar sobre superficies que podem absorver ondas sonoras (como um carpete espesso).

e Voar sobre superficies sem padrdes ou texturas claras.

e Voar sobre superficies com padrdes ou texturas com repeti¢cao idéntica (como as tiras com
um mesmo design).

e Voar sobre superficies inclinadas que irdo afastar as ondas sonoras da aeronave.

Notas:

¢ Mantenha os sensores limpos. A sujeira ou outros detritos podem afetar a operagéo dos
sensores.

¢ O Posicionamento da Viséo s6 é efetiva quando a aeronave esta na altitude de 0.3 e 10
metros.

e O Sistema de Posicionamento da Visdo pode ndo operar corretamente quando a aeronave
voar sobre a agua.

e O Sistema de Posicionamento da Visdo pode nao ser capaz de reconhecer um padréo no
ch&o em condig¢fes de iluminacédo fraca (menos de 100 lux).

¢ N3&o use dispositivos ultrassdnicos com frequéncia de 40 KHz quando o Sistema de
Posicionamento da Visado esta operando.

Proibigao:

Mantenha os animais longe da aeronave quando o Sistema de Posicionamento da Visdo esta
ativado. O sensor do sonar emite sons em uma frequéncia que so6 € escutada por alguns
animais.
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Gravador de Voo

Os dados do voo sao automaticamente gravados no dispositivo de armazenagem interna da
aeronave. Os dados incluem a telemetria do voo, a informacé&o da situacdo da aeronave e
outros parametros. Para acessar estes dados, conecte a aeronave no computador usando a
porta Micro USB e ative o aplicativo DJI GO.

Para colocar e retirar as hélices
Use somente as hélices aprovadas pela DJI com o seu Phantom 4. Os anéis cinza e preto na
hélice indicam onde elas devem ser conectadas e a dire¢ao do giro.

Hélices Anel Cinza Anel Preta
llustragéo S —— o — —m
Conecte Motores sem os trés pontos. Motores com os trés pontos.
Legendas Eﬁ Travado: Gire as hélices nesta diregéo para prender.

'tﬁ Destravado: Gire as hélices nesta direcdo para soltar.

Para colocar as hélices
1. Certifique-se de remover as etiquetas de aviso nos motores antes de conectar as
hélices.
2. Monte as hélices com 0s anéis pretos nos motores com pontos pretos. Monte as hélices
com 0s anéis cinza nos motores sem 0s pontos pretos. Pressione a hélice para baixo na
chapa de montagem e gire na direcéo e travamento até estar firme na posicao.

Avisos:

e As pontas das hélices séo afiadas. Manuseie com cuidado.
e Use somente as hélices aprovadas pela DJI. Nao use hélices de tipos diferentes.
¢ Figue distante dos motores e NAO toque nas hélices enquanto estéo girando.

Para retirar as hélices
Pressione as hélices para baixo na superficie de montagem no motor, gire a hélice de acordo
com a dire¢cdo marcada para destravar a hélice.

Avisos:
e Verifique se as hélices e os motores estéo instalados corretamente e firmemente antes de cada
VOO.

e Certifique-se de que todas as hélices estdo em boas condicdes antes de cada voo. NAO use
hélices antigas, quebradas ou danificadas.

e Para evitar lesbes, FIQUE DISTANTE e NAO toque nas hélices ou nos motores quando
estiverem girando.

e Use SOMENTE as hélices DJI.
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Bateria DJI Intelligent Flight
A bateria DJI Intelligent Flight tem a capacidade de 5350 mAh, voltagem de 15.2V, e um

sistema de carga-descarga inteligente. Ela s6 pode ser carregada com o carregador DJI

apropriado.
l‘—-__’-___-‘-- —--‘-~\‘--_
L Rade s /«d
|
= (o \/
o
Bateria Intelligent Flight Carregador
Avisos:

o A bateria deve ser totalmente carregada antes de ser usada pela primeira vez.
e Tenha cuidado porque a saida de poténcia do carregador fornecido com o Phantom 4 é de
100 watts.

Funcdes da bateria DJI Intelligent Flight

1.
2.
3.

10.

11.

12.

13.

Indicag&o do nivel da bateria: Os LEDs mostram o nivel atual da bateria.

Indicacdo da vida util da bateria: Os LEDs mostram a vida util atual da bateria.

Funcéo de descarregamento automatico: A bateria descarrega automaticamente para
abaixo de 65% da carga total quando ele fica sem ser usada por mais de 10 dias. Leva
cerca de 2 dias para descarregar a bateria de 100% para 65%, e € normal sentir um
calor moderado sendo emitido pela bateria durante o processo de descarregamento. O
limite de descarregamento pode ser marcado no aplicativo DJI GO.

Carregamento balanceado: Balan¢o automéatico da voltagem de cada célula da bateria
quando faz o carregamento.

Protecéo de carregamento excessivo: O carregamento para automaticamente quando a
bateria esta totalmente carregada.

Deteccao da temperatura: A bateria sé sera carregada quando a temperatura estiver
entre 0 °C e 40°C.

Protec&o de corrente excessiva: A bateria para o carregamento quando a alta
amperagem (acima de 8A) é detectada.

Protecdo de descarregamento excessivo: O descarregamento para automaticamente
gquando a voltagem da bateria chega em 12V para evitar danos.

Protec&o contra curto-circuito: A fonte elétrica é cortada automaticamente quando um
curto-circuito é detectado.

Protecdo de danos na célula da bateria: O aplicativo DJI GO mostra uma mensagem de
aviso quando uma célula danificada da bateria é detectada.

Historico da bateria: Mostra as ultimas 32 entradas de informacg&o da bateria, incluindo
as mensagens de aviso.

Modo Sleep: O modo Sleep é ativado ap6s 20 minutos de inatividade para economizar
energia.

Comunicacao: Voltagem da bateria, capacidade, corrente e outras informagdes
relevantes sao fornecidas para o controlador principal da aeronave.

Aviso:
Leia o guia de seguranca da bateria antes do uso.
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Usando a bateria

LEDA

LED2

LED3

LED4
Tecla Power (LED embutido)

___...-l-"'"'— Indicadores do nivel da bateria

Para ligar ou desligar

Para ligar: Pressione a tecla Power uma vez, entdo mantenha pressionada por 2
segundos para ligar. O LED Power acendera em vermelho e os indicadores do nivel da
bateria irdo mostrar o nivel atual da carga da bateria.

Para desligar: Pressione a tecla Power uma vez, entdo mantenha pressionada por 2
segundos para desligar. O LED Power da bateria durante o desligamento indicando que
o Phantom pare automaticamente a gravacao durante a gravacao do evento que nao foi
parada.

Nota: Os indicadores do nivel da bateria também mostram o nivel atual da bateria durante o
carregamento e o descarregamento. Os indicadores sdo definidos abaixo.

[ :LED aceso ik LED piscando
U:LED apagado

Padrées do LED

LEDA LED2 LED3 LED4 Nivel da Bateria

I 0 [ 0 87 .5%~100%

I 0 | - ; 75%~87 5%
[ 0 62.5%~75%
| 0 50%~62.5%

I 0 0 0 37.5%~50%

fl i} 0 0 25%~37.5%

0 I 0 0 12.5%~25%

i I 0 0 0%~12.5%

0 I 0 0 0%
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Notas sobre a baixa temperatura:

1. A capacidade da bateria é significativamente reduzida quando voa em um ambiente
com temperatura baixa (menos de 0°C).

2. Nao é recomendado usar a bateria em um local com temperatura extremamente baixa
(abaixo de -10°C). A voltagem da bateria deve chegar ao nivel apropriado quando
usada em um ambiente onde a escala de temperatura esta entre -10°C e 5°C.

3. Encerre 0 voo o mais breve possivel se o aplicativo DJI GO mostrar o aviso “Low
Battery Level Warning” em um local com temperatura baixa.

4. Cologque a bateria em um local com temperatura aquecida antes de usa-la em um local
com temperatura baixa.

5. Para assegurar o desempenho da bateria, mantenha a temperatura do corpo da bateria
acima de 20°C.

6. O carregador ira pausar o processo de carregamento se a temperatura no nucleo da
bateria estiver fora da escala (0°C ~ 40°C).

Aviso:
e Para aquecer a bateria da aeronave, ligue a unidade e espere cerca de 1-2 minutos antes de
decolar.

Checando o nivel da bateria

Os indicadores do nivel de carga da bateria mostram a carga restante. Quando a bateria
estiver desligada, pressione a tecla Power uma vez. O indicador do nivel da bateria acendera
para mostrar o nivel atual da bateria. As tabelas abaixo mostram mais detalhes.

Vida util da bateria

A vida util da bateria indica quantas vezes mais a bateria pode ser descarregada e recarregada
antes de ser trocada. Quando a bateria estiver desligada, mantenha a tecla Power pressionada
por 5 segundos para checar a vida til da bateria. Os indicadores do nivel da bateria acendem
nos padrdes abaixo:

Padroes do LED
LED1 LED2 LED3 LED4 Vida til da bateria
[ [ { ] 90%~100%
I 0 0 i 80%~90%
| | 0 0 70%~80%
| | | | 60%~70%
[ I I 1 50%~60%
| i I 0 40%~50%
| 0 | | 30%~40%
{F 0 | 0 20%~30%
I I I | Abaixo de 20%

Aviso: Quando a vida Util da bateria chegar em 0%, ela ndo pode mais ser usada.

Nota: Para mais informagfes sobre a bateria, ative o aplicativo DJI GO e verifique a informacéao
listada na aba Battery.
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Para carregar a bateria Intelligent Flight

1. Conecte o carregador de bateria ha tomada elétrica (100-240V 50/60Hz).

2. Abra a tampa de protegdo e conecte a bateria no carregador. Se o nivel da bateria
estiver acima de 95%, ative a bateria antes do carregamento.

3. O indicador do nivel da bateria ira mostrar o nivel atual da bateria durante o
carregamento.

4. Os indicadores do nivel da bateria apagam quando o carregamento € completado.
Desconecte a bateria do carregador.

5. Deixe a bateria em um local com ar fresco ap6s cada voo. Deixe a temperatura da
bateria diminuir até a temperatura ambiente antes de guarda-la.

Aviso:
e Sempre desligue a bateria antes de inserir ou remover do Phantom 4. Nunca insira ou
remova a bateria quando ela estiver ligada.

gy 1]
G g

Tomada elétrica

Carregador

Bateria Intelligent Flight

Indicadores do nivel da bateria durante o carregamento

LED1 LED2 LED3 LED4 Nivel da bateria
I 0 0 0 0%~25%
I I 0 0 25%-~50%
¥ ¥ i 0 50%~75%
i I | i 75%~100%
[l 1 I 0 Totalmente carregada
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Mecanismo de protecdo da bateria
A tabela abaixo mostra os mecanismos de protecédo da bateria e os padrdes correspondentes
do LED.

Indicadores do nivel de carga da bateria durante o carregamento

LED1
I

o o o o O

LED2
4
4

LED3
I

i
i
i
i
I

LED4

Padrao piscante

LEDZ pisca 2 vezes p/ segundo
LED2 pisca 3 vezes p/ segundo
LED3 pisca 2 vezes p/ segundo
LED3 pisca 3 vezes p/ segundo
LED4 pisca 2 vezes pf segundo
LED4 pisca 3 vezes p/ segundo

Item de protecéo da bateria

Corrente excessiva detectada

Curto circuito detectado

Carga excessiva detectada

Voltagem excessiva detectada no carregador
Temperatura muito baixa para o carregamento

Temperatura muito alta para o carregamento

Apbs solucionar o problema, pressione a tecla Power para apagar o indicador do nivel de carga
da bateria. Desconecte a bateria do carregador e reconecte para retornar ao carregamento.
Note que vocé ndo precisa desconectar e reconectar o carregador no caso de erro na
temperatura ambiente; o carregador voltara para o carregamento quando a temperatura estiver
dentro da escala permitida.

Aviso:
A DJI ndo tem qualquer responsabilidade por danos causados por carregadores de terceiros.

Como descarregar a sua bateria Intelligent Flight:

Lento:

Réapido:

Coloque a bateria Intelligent Flight no compartimento de bateria do

Phantom 4 e ligue-a. Deixe-a ligada até ter menos de 8% de carga, ou
até a bateria ndo poder ser mais ligada. Ative o aplicativo DJI GO para
checar o nivel da bateria.

Voe com o Phantom 4 em um local fechado até a bateria ficar com menos
de 8% de carga, ou até a bateria ndo poder mais ser ligada.
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Controle Remoto

Este capitulo descreve as func¢des do controle remoto e inclui as instru¢des para controlar a
aeronave e a camera.

Perfil do controle remoto

O controle remoto do Phantom 4 é um dispositivo de comunicagédo multifuncional sem fio que
integra o sistema de video downlink e o sistema de controle remoto da aeronave. O video
downlink e o sistema de controle remoto da aeronave operam em 2.4 GHz. O controle remoto
opera varias funcdes da camera, como tirar e visualizar as fotos e gravar os videos, além de
controlar o movimento do gimbal. O nivel da bateria é mostrado com os indicadores LED no
painel frontal do controle remoto.

Notas:

e Versao de conformidade: O controle remoto € compativel com as regulamentagdes CE e FCC.
e Modo de operacéo: O controle pode ser marcado para Mode 1, Mode 2 ou modo customizado.
0 Mode 1: A alavanca direita opera como acelerador.

[0 Mode 2: A alavanca esquerda opera como acelerador.

Nota:
Para evitar interferéncia na transmisséo, ndo opere mais de trés aeronaves ha mesma area.

Usando o controle remoto

Para ligar e desligar o controle remoto

O controle remoto do Phantom 4 é alimentado por uma bateria recarregavel 2S com
capacidade de 6000 mAh. O nivel da bateria é indicado com os LEDs no painel frontal. Siga os
passos abaixo para ligar o controle remoto:

1. Quando o controle remoto estiver desligado, pressione a tecla Power uma vez. Os LEDs
do nivel de carga da bateria irdo mostrar o nivel atual.

2. Mantenha a tecla Power pressionada para ligar o controle remoto.

3. O controle remoto ir4 tocar o bipe quando for ligado. O LED de situagéo (Status) piscara
rapidamente em verde, indicando que o controle remoto esta fazendo a conexao com a
aeronave. Os LEDs de situagdo acendem em verde quando a conexao é completada.

4. Repita o Passo 2 para desligar o controle remoto.
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Carregando o controle remoto
Carregue o controle remoto usando o carregador fornecido. Veja a ilustragcéo abaixo para obter
mais detalhes.

Tomada elétrica

‘-m%-crm:@

Carregador

Controlando a camera

Gravar videos/fotos, ver as imagens gravadas e ajustar as marcagfes da caAmera usando o
Botdo do Disparador, Dial de Marca¢gGes da Camera, Tecla de Reproducédo e Tecla de
Gravacao do Video no controle remoto.

1. Dial Camera Settings (marcacGes da camera)
Gire este dial para ajustar as marcac¢des da camera como ISO, velocidade do obturador
e abertura sem soltar o controle remoto. Pressione para baixo o dial para alternar entre
estas marcagoes.

2. Botéo do disparador
Pressione para tirar uma foto. Se o modo burst esté ativado, multiplas fotos serdo
tiradas quando pressionar este botdo uma vez.

3. Tecla de gravacéo do video
Pressione uma vez para iniciar a gravacao do video, entdo pressione novamente para
parar a gravacéo.

4. Gimbal Dial
Use este dial para controlar a inclinagdo do gimbal.
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Controlando a aeronave
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Esta sec¢&o explica como controlar a orientagcdo da aeronave usando o controle remoto. O
controle remoto estd marcado no Mode 2 pelo padréo.

Notas:

Neutro/Ponto intermediario: A alavanca esta na posicao central.
Movendo a alavanca: A alavanca é movida a partir da posicao central.

Controle remoto
(Mode 2)

Aeronave (‘”' indica a direcéo
do nariz da aeronave)

Operacéao

Mova a alavanca esquerda para cima e para
baixo para mudar a altitude da aeronave.
Mova a alavanca para cima para subir e
mova para baixo parta descer.

Quando as duas alavancas estiverem no
centro, o Phantom 4 ird pairar na posi¢cdo em
gue esta.

Quanto mais mover a alavanca a partir da
posicao central, mais rapido o Phantom 4 ira
mudar a altitude. Sempre mova a alavanca
suavemente para evitar uma mudanca subita
e inesperada da altitude.

Mova a alavanca esquerda para a esquerda
ou para a direita para controlar o leme e a
rotacdo da aeronave.

Mova a alavanca para a esquerda para girar
a aeronave no sentido anti-horério, mova a
alavanca para a direita para mover a
aeronave no sentido horario. Se a alavanca
estiver na posicao central, o Phantom 4
permanecera na orientacéo atual.

Quanto mais afastar a alavanca da posicéao
central original, mais rapido o Phantom 4 ira
girar.

Mova a alavanca direita para cima e para
baixo para mudar a inclinagdo da aeronave
para frente e para tras.

Mova a alavanca para cima para voar para
frente e mova para baixo para voar para tras.
O Phantom 4 ira pairar na posicao atual se a
alavanca estiver na posi¢do central.

Quanto mais mover a alavanca a partir da
posicao central, maior sera o angulo de
inclinagdo (maximo de 30°) e mais rapido
serd o voo

Manual Traduzido e Diagramado por
Videos Drone

~34 ~



mailto:marccostradutor@oi.com.br
mailto:marccostradutor@oi.com.br
mailto:videosdronebrasil@hotmail.com

_,g\deo@

orove \WWWW.videosdrone.com.br

videosdronebrasil@hotmail.com

Mova a alavanca direita para a esquerda ou
para a direita para mudar a inclinacdo da
aeronave para a esquerda ou para a direita.
Mova a alavanca para a esquerda para voar
para o lado esquerdo e mova para a direita
para voar para o lado direito. O Phantom 4
ird pairar na posicéo atual se a alavanca
estiver na posicao central.

Pressione a tecla PAUSE uma vez para sair
da funcao ActiveTrack, da funcao TapFly e
do modo de voo com navegacao inteligente.
A aeronave ira pairar na posigéao atual.

Ajustando as alavancas de controle

Segure e gire a alavanca no sentido horario ou no sentido anti-horario para ajustar o
comprimento da alavanca. O comprimento apropriado da alavanca pode melhorar a sua

precisdo de controle.
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Chave do modo do voo

Mova a chave para selecionar o modo do voo desejado. Vocé pode selecionar entre os modos
P,SeA

Posicdo llustracéo Modo de voo
Posicao 1 c__;' ) Modo P
Posicao 2 T Modo S
¢ )
Posicéo 3 & Modo A
Ry
e

Posicédo 1 b

Posicéo 2 adb

Posicdo 3 = \—
C A

Modo P (Posicionamento):
O modo P funciona melhor quando o sinal GPS esta forte. A aeronave utiliza o sinal
GPS e o Sistema de Detec¢do do Obstaculo para a estabilizacdo automatica,
navegacao entre obstaculos e seguir um objeto em movimento. As fun¢des avancadas
como TapFly e ActiveTrack séo ativadas neste modo.

Modo S (Esporte):
Os valores de ganho da aeronave séo ajustados para melhorar a condi¢cdo de manobras
da aeronave no modo S. A velocidade maxima do voo da aeronave é aumentada para

20 m /s neste modo. Note que o Sistema de Deteccdo do Obstaculo é desativado neste
modo.

Modo A (Altitude):

Quando o sinal GPS e o Sistema de Detec¢ado do Obstaculo estiverem indisponiveis, a
aeronave usara somente o seu barémetro para o posicionamento.
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Tecla RTH

Mantenha a tecla RTH pressionada para iniciar o procedimento de Retorno para Casa (RTH).
O anel LED em volta da tecla RTH piscard em branco para indicar que a aeronave esta
entrando no modo RTH. A aeronave voltara para o ultimo Ponto de Casa gravado. Pressione
esta tecla novamente para cancelar o procedimento RTH e retomar o controle manual da
aeronave.

Conectando o seu dispositivo movel

Incline o suporte do dispositivo movel para a posi¢cdo desejada. Pressione a tecla na lateral do
suporte do dispositivo mével para liberar o grampo, e entdo cologue o dispositivo mével no
suporte. Ajuste o grampo para prender o dispositivo mével. Para conectar o dispositivo mével
no controle remoto usando o cabo USB, conecte uma ponta do cabo no seu dispositivo mével e
a outra ponta na porta USB na parte traseira do controle remoto.
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Melhor distancia de transmisséao
O sinal de transmissao entre a aeronave e o controle remoto é mais confiavel dentro da area
mostrada na ilustracdo abaixo:

Melhor distancia de transmisséo ﬁ'

Forte Fraco é_

Certifique-se de que a aeronave esta voando dentro melhor zona de transmisséo. Para obter
um melhor desempenho, mantenha a relagdo apropriada entre o operador e a aeronave.
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LED de situacdo do controle remoto

O LED de situacéao reflete a forgca da conex&o entre o controle remoto e a aeronave. O LED
RTH indica a situacéo de Retorno para Casa da aeronave. A tabela abaixo contém mais

informacdes sobre estes indicadores.

LED de situacdo

o\ |
@

LED RETH

LED de situacéo Alarme Situagdo do controle remoto
313 Vermelho aceso J' Chime O controle remoto esta desconectado
da aeronave.
G Verde aceso J' Chime O controle remoto esta conectado com
a aeronave.
R Vermelho piscando D-D-D... Erro no controle remoto.
lentamente
R-GHRAY) Vermelho e Verde / Nenhum HD Downlink desconectado.
Vermelho e Amarelo
picando alternadamente
LED RTH Som Situacao do controle remoto
w Branco aceso J' Chime A aeronave esta voltando para casa.
w Branco piscando D... Enviado o comando de Retorno para
Casa para a aeronave.
W Branco piscando DD... Procedimento de Retorno para Casa
em andamento.
Aviso:

O indicador de Situagéo do Controle Remoto ir4 piscar em vermelho e o som de alerta ira soar,

guando o nivel de carga da bateria estiver muito baixo.

Manual Traduzido e Diagramado por
Videos Drone

~39 ~



mailto:marccostradutor@oi.com.br
mailto:marccostradutor@oi.com.br
mailto:videosdronebrasil@hotmail.com

_S\deo@

orove \WWWW.videosdrone.com.br videosdronebrasil@hotmail.com

Conectando o controle remoto

O controle remoto é conectado com a sua aeronave antes de sair da fabrica. A conexao so é
requerida quando usa um novo controle remoto pela primeira vez. Siga 0s passos abaixo para
conectar um novo controle remoto:

1. Ligue o controle remoto e conecte o dispositivo movel. Ative o aplicativo DJI GO.
Ligue a bateria. _

3. Entre em “Camera” e toque em, & uille entgo toque na tecla “Linking RC” como o
mostrado abaixo.

< RC Confrol Setting prd
RC Caliration !
Stick Mode p3
Default allck mods ke Mode 2 :"ar';lr'; gtick modes alters the way ihe alrcraft 2 conmtrolled

Do not changs unlesse tamillar with your new mode

Button Customization

c2 Gl c1 | Not Defined |
|I G | c2 [ Not Defined ]

fou can customilze the &1 and O2 buttone on the back of the RS

Linking RC

4. O controle remoto esta pronto para a conexao. O indicador de situacao do controle
remoto pisca em azul e o bipe é emitido.

< RC Control Setting by
RC Calibration >
Stick Mode )

Saarching for aircraft frequency,
timecut in 54 ssconds

Dafault stick moda 1z b fnie alrcraft |s controlled.

Do not change unisas fa
N Fraas the linking button on the alreraft
Button Customizatio o link thia remote controdier

G2 Cancel o |

|D|

You can customizs the C1 and &2 buttons on the back of the RC.

—

c2 [ Not Defined ]

~ 40 ~
Manual Traduzido e Diagramado por
Videos Drone


mailto:marccostradutor@oi.com.br
mailto:marccostradutor@oi.com.br
mailto:videosdronebrasil@hotmail.com

_,g\deo@

orove \WWWW.videosdrone.com.br videosdronebrasil@hotmail.com

5. Localize a tecla LINK na lateral da aeronave, mostrada na ilustracdo abaixo. Pressione
a tecla LINK para iniciar a conex&o. O indicador de situag&o do controle remoto ir4
acender em verde quando a conexao do controle remoto com a aeronave for feita com

SuUcCesso.

Aviso:
O controle remoto atual sera desconectado da aeronave se um novo controle remoto for

conectado nesta mesma aeronave.
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Camera e Gimbal

Este capitulo fornece as especificacdes técnicas da camera e explica 0 modo de operacdo do
gimbal.

Perfil da camera

A camera embutida usa um sensor CMOS de 1/2.3 polegadas para capturar o video (até 4096
X 2160p em 24fps ou 4K com até 30 fps com o Phantom 4) e fotos com 12 megapixels. Vocé
pode selecionar gravar o video no formato MOV ou MP4. Os modos de fotografia disponiveis

incluem Burst, Continua e Time-Lapse. A imagem ao vivo do que a camera “vé&” pode ser
monitorado no dispositivo mével conectado através do aplicativo DJI GO.

Compartimento do cartdo Micro SD na camera

Para armazenar as fotos e os videos, insira o cartdo Micro SD no compartimento, como o
mostrado abaixo, antes de ligar o Phantom 4. O Phantom 4 vem com um cartdo Micro SD de 16
MB e suporta cartes Micro SD de até 64 GB. O cartdo UHS-1 Micro SD é recomendado por
causa da rapida velocidade de leitura e gravagéo permitindo salvar dados de video com alta
resolucao.

Avisos:

e NAO remova o cartdo Micro SD do Phantom 4 quando ele estiver ligado.

e Para assegurar a estabilidade do sistema da cAmera, uma gravacgao de video continua é
limitada em 30 minutos.
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Porta de dados da camera
Ligue o Phantom 4 e conecte o cabo USB na porta de Dados da Camera para transferir as
fotos e os videos para o seu computador.

Aviso:
A aeronave deve estar ligada para acessar 0s arquivos no cartdo Micro SD.

Operacdo da camera
Use o Botédo do Disparador e a tecla de Gravacao do Video no controle remoto para tirar as
fotos ou gravar o video através do aplicativo DJI GO.

LED de situagdo da camera
O LED de Situacdo da Camera acende quando a aeronave esté ligada e fornece informacdes
sobre a situagdo de operacdo da camera.

Padréo Situacdo da camera

'-:G:-'Pisca rapidamente em verde (0.1s aceso, 0.2s apagado) Sistema aquecendo.

‘G pisca uma vez em verde (0.4s aceso, 0.5s apagado) Tirando uma foto.

_'-:':.?':-'Pisca trés vezes em verde (0.1s aceso, 0.3s apagado) Fazendo 3 ou 5 fotos continuas.

¥ pisca lentamente em vermelho (1.6s aceso, 0.8s apagado) Gravando o video.

Fpisca rapidamente em vermelho (0.2s aceso, 0.5s Erro no cartao SD.

apagado)

o . Aquecimento excessivo na camera
"Rl Pisca duas vezes em vermelho (0.1s aceso, 0.1 q

apagado, 0.1s aceso, 0.1s apagado)

ek Erro no sistema.
1HEAcende em vermelho

1GF 18" Ppisca alternadamente em verde e vermelho (0.8s Atualizacao do programa interno.

verde, 0.8s vermelho)
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Gimbal

Perfil do gimbal

O gimbal de 3 eixos fornece uma plataforma estavel para conectar a camera, permitindo que
vocé capture fotos e video estaveis. O gimbal pode inclinar a cAmera dentro da escala de 120
graus.

-90°

Use o dial do Gimbal no controle remoto para controlar o movimento de inclinagdo da camera.

Modos de operacéo do gimbal

Dois modos de operagéo do gimbal estdo disponiveis. Mude entre os diferentes modos de
operagdo na pagina Camera Settings no aplicativo DJI GO. Note que o seu dispositivo movel
deve estar conectado no controle remoto para que as mudancas tenham efeito. Veja os
detalhes na tabela abaixo:

b Modo Follow O angulo entre a orientagéo o gimbal e o nariz da aeronave
3 v permanece constante o tempo todo.
* Modo FPV O gimbal sera sincronizado com o movimento da aeronave para
fornecer a experiéncia do voo com perspectiva em primeira
pessoa.

Avisos:
e O erro no motor do gimbal pode ocorrer nestas situacoes:
1. A aeronave esta em um terreno desnivelado ou o0 movimento do gimbal é obstruido.
2. O gimbal recebeu uma forca externa excessiva, como uma colisdo. Decole em um terreno
nivelado e proteja o gimbal o tempo todo.
e Voar com névoa pesada ou nuvem pode molhar o gimbal, levando a uma falha temporaria. O
gimbal voltara a operagdo normal quando secar.
e E normal o gimbal produzir um pulso curto de tom de bipe apds ainicializag&o.
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Aplicativo DJI GO

Este capitulo descreve as quatro principais funcdes do aplicativo DJI GO.

O aplicativo

O aplicativo DJI GO é um aplicativo mével designado especificamente para os equipamentos
DJI. Use este aplicativo para controlar o gimbal, a cAmera e as outras funcfes da aeronave. As
secdes Equipment, Library, Discovery e Me do aplicativo sdo usadas para configurar a sua
aeronave, para editar e para compartilhar as fotos e videos. E recomendado que use um tablet
para obter melhores resultados.

Pa0 i L

=1
) o ®

Connact your Alrcraft, Take to the Skies

PHANTOM 4
X O @ &
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Pagina CAMERA

A pagina Camera contém a alimentag&o do video HD ao vivo da cAmera do Phantom 4. Vocé

videosdronebrasil@hotmail.com

também pode configurar os varios parametros da cAmera a partir desta pagina.

[il ['I3] If] [4] [6] [6] [_'I"] [Tl
18] __0|§€ oPTI |Jé.nll| ol | Safe:ohy(GPS)[ | &l | ol |auoo‘ss|5— 1]
17] __@
[16] —-@ MENU
e -

e ‘e
[16] ‘@ E | (10]
14—
13] — ey
il @&m 55 e |75

|

[12] [41]
Modo de Voo

o O texto perto deste icone indica 0 modo atual de voo.

Toque para configurar as marcagcdes MC (Controlador Principal). Estas marcacdes
permitem que vocé modifique os limites de voo e marque os valores de ganho.

Pelo padrdo a aeronave estd no Beginner Mode (modo iniciante), e ndo pode voar 30
metros acima ou distante do Ponto de Casa. Desative este modo na pégina de
marcacdo MODE.

Forca do sinal GPS

& ull: Mostra a foca atual do sinal GPS. As barras verdes indicam a for¢ca adequada
do GPS.

Situacao do Detector de Obstaculo

ﬂﬂ]',.,_ : Togue nesta tecla para ativar ou desativar as fungdes fornecidas pelo Sistema de

Detecc¢éo do Obstaculo.

Barra de Situacdo do Sistema

SAELEVIGRS) Cndica a situacao atual do sistema da aeronave e a for¢a do sinal GPS.
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5. Indicador do Nivel da Bateria
—e—o—¢ . Este indicador fornece a indicacédo dinamica do nivel de carga da bateria.
As zonas coloridas no indicador representam os niveis de energia necessarios para
executar as diferentes fungoes.

6. Sinal do Controle Remoto
Sl e ¢ -
1 Este icone mostra a for¢a do sinal do controle remoto.

7. Sinal HD Video Downlink

. N . , - i i
CINTIE Este icone mostra a forga da conex&do HD Video Downlink entre a aeronave e
0 controle remoto.

8. Nivel da carga da bateria

[ﬁ‘ 100%: Este icone mostra o nivel de carga atual da bateria. Toque para ver o
menu de informacao da bateria, marcar os varios limites para o aviso da bateria e ver o
historico de avisos da bateria.

9. Marcacgdes Gerais

-=" Toque neste icone para ver a pagina General Settings. Nesta pagina, vocé pode
marcar os parametros de voo, inicializar a camera, ativar a funcéo de visualizacdo
rapida, ajustar o valor de rotacéo do gimbal e alternar a indicagéo da rota de voo.

10. Barra de Operacéo da Camera
Marcagdes do obturador e da gravagao

MENU:

Toque para fazer a varias marcagdes na camera, incluindo o espacamento das
cores para a gravacao, a resolucao do video, o tamanho da imagem e muito
mais.

Obturador (foto)

‘ : Toque nesta tecla para tirar uma foto. Mantenha pressionada para
selecionar a fotografia simples, a fotografia tripla ou a gravagéo Time-Lapse.

Gravacdao (video)

O - Togue uma vez para iniciar a gravacao do video, entdo toque novamente
para parar a gravagao. Vocé também pode pressionar a tecla de Gravacgao do
Video no controle remoto, que tem a mesma funcao.

Reproducéo

E - Toque para entrar na pagina de reproducao. Vocé pode ver as fotos e
videos logo apds a captura.

Marcagfes da camera

—
==~ - Toque para marcar ISO, velocidade do obturador e a exposicdo
automatica para a camera.
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11. Mapa
Mostra o caminho do voo atual. Toque para mudar de Camera GUI para Map GUI.

12. Posicionamento da Visdo

'* - A distancia da aeronave a partir do Ponto de Casa. Quando a aeronave estiver

@
perto do chao, este icone muda para *= para mostrar a altura dos sensores do Sistema
de Posicionamento da Visao a partir do chéo.

13. Telemetria de Voo

2\ W 39M 0 210mM
=) e G

O icone de Situacdo do Posicionamento da Visdo aparece em destaque quando o

Posicionamento da Visao esté operando.

A altitude do voo é indicada pelo icone de altitude do voo.

(1) A seta vermelha mostra a diregéo da aeronave.

(2) As areas azul claro e azul escuro indicam a inclinacéo.

(3) O angulo do limite horizontal entre as areas azul claro e azul escuro indicam o
angulo de rotacao.

14. Tecla do Detector de Obstaculo

@ -Toque nesta tecla para mudar entre os modos TapFly, ActiveTrack, Normal e Voo
Inteligente.

15. Retorno para Casa (RTH)

‘g “ Inicia o procedimento de retorno para casa (RTH). Toque para que a aeronave
retorno para o ultimo Ponto de Casa gravado.

16. Decolagem/pouso automatico

'SF %
u‘f*&'Toque para iniciar a decolagem ou pouso automético.
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17. Livestream

@ O icone Livestream indica que o video atual esta sendo transmitido ao vivo no
YouTube. Certifique-se de que o servigo de dados pela internet esta disponivel no seu
dispositivo.

18. Retorno

ﬁ :Toque para voltar para 0 menu principal.

Library

Toque em Library para usar o editor automatico de video que esta embutido no aplicativo DJI
GO. Vocé pode entéo selecionar o modelo e especificar o nimero de clipes, que seréo
combinados automaticamente para criar um filme curto que pode ser compartilhado
imediatamente.

Discovery

Sincroniza as fotos e o videos com o seu dispositivo mével, mostra os dados de voo, e
verifique a situacéo da sua conta DJI em "Discovery”. Use a sua conta DJI registrada para
entrar em "Discovery".

Me
Mostra o histérico de voo, acessa a loja DJI, mostra os varios tutoriais nesta secao.
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Voo

Este capitulo descreve as praticas de voo com seguranca e as restricdes de voo.

Condicbes de voo

1. NAO USE a aeronave com o tempo ruim, incluindo chuva, neve, névoa e ventos acima
de 10m/s.

2. Voe somente em areas abertas. Prédios altos e estruturas de aco podem afetar a
precisao da bussola interna e com o sinal GPS.

3. Evite obstaculos, multiddes, linhas de alta voltagem, arvores ou itens flutuantes na
agua.

4. Minimize a interferéncia eletromagnética ndo voando em &areas com alto nivel de
eletromagnetismo, incluindo estacdes base de telefone celular ou torres de transmisséo
de radio.

5. O desempenho da aeronave e da bateria esta sujeito aos fatores do ambiente, como
densidade do ar e temperatura. Tenha cuidado quando voar a 6.000 metros e além,
acima do nivel do mar, porque o desempenho da bateria e da aeronave pode ser
reduzido.

6. O Phantom 4 né&o pode operar dentro das areas polares da Terra.

Limites de voo e area de restricdo de voo

Todos os operadores de veiculos aéreos nao tripulados (UAV) devem estar cientes de todas as
regras de organiza¢cdes como ICAO e FAA. Por razdes de seguranga, a funcdo de limite de voo
€ ativada no modo padrao para ajudar o usuario a usar esta unidade com seguranca e
legalmente. A func&o de limite do voo inclui os limites de altura, limites de distancia e zonas
sem voo.

Quando operar no modo P, o limite de altura, o limite do raio e as Zonas Sem Voo operam
juntas para limitar a aeronave. No modo A somente o limite de altura opera e o voo néo pode
ultrapassar a altura de 500 metros.
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Altitude maxima de voo & Limites do raio

A altitude maxima de voo e os limites do raio podem ser mudadas no aplicativo DJI GO. Preste
atencao porque a altitude maxima de voo ndo pode ultrapassar 500 metros. De acordo com
estas marcacdes, o seu Phantom 4 ira voar no cilindro restrito, como 0 mostrado abaixo:

Altitude maxima de voo . ..
Raio maximo

Ponto de Casa

Altura da aeronave
guando ligada

Sinal GPS forte L.!, piscando em verde

Limites do voo Aplicativo DJI GO Indicador de situacéo

da aeronave

Altura maxima A altitude do voo deve | Aviso: Height Nenhum
estar abaixo da altitude | limit reached (chegada

marcada. ao limite da altura).

Raio maximo

A distancia do voo

raio maximo.

deve estar dentro do

Aviso: Distance
limit reached (chegada
ao limite da distancia)

Pisca em vermelho
rapidamente quando a
aeronave se aproxima
do limite maximo do
raio.

Sinal GPS fraco "\ piscando em amarelo

Limites do voo

Aplicativo DJI GO

Indicador de situacéo

da aeronave

Altura maxima

Altura do voo restrito a
altura maxima abaixo
de 120 metros.

Aviso: Height Nenhum
limit reached (chegada

ao limite da altura).

Raio maximo

Sem limite

Avisos:

e Se esta voando fora do limite, vocé ainda pode controlar o Phantom 4, mas nao pode voar além.
e Se a aeronave voar para além do raio maximo, ela voltar4 automaticamente para dentro doraio
quando o sinal GPS estiver forte.
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Zonas com voo restrito

Todas as zonas com voo restrito estdo listadas no site oficial da DJI no endereco
http://flysafe.dji.com/no-fly. As zonas com voo restrito sdo divididas em areas de aeroporto e
areas restritas, incluindo os principais aeroportos e os campos de voo onde aeronaves operam
em baixa altitude. As areas restritas incluem as linhas limite entre os paises ou locais
sensiveis. Os detalhes das zonas com voo restrito sdo explicados abaixo:

Aeroporto

1. A zona do aeroporto com restricdo de voo compreende as zonas de decolagem restrita
e zonas de altitude restrita. Cada circulo na zona varia no tamanho.

2. As milhas R1 (o valor de R1 depende do tamanho e do formato do aeroporto) em volta
do aeroporto € a zona de decolagem restrita, a decolagem é proibida dentro desta zona.

3. Das milhas R1 até R1 + 1 milha em volta do aeroporto a altitude de voo € limitada na
inclinagdo de 15 graus. Iniciando em 65 pés (20 metros) da ponta do aeroporto e na
parte externa do raio. A altitude de voo é limitada em 1640 pés (500 metros) em R1+1
milha.

4. Quando a aeronave entrar dentro de 320 pés (100 metros) das zonas sem voo, uma
mensagem de aviso aparecera no aplicativo DJI GO.

| < Aeroporto K |

i

| |‘<—1mue—>|<— R1 — ® 1
320 tact| < R2 >|

1. Zona sem voo.
2. Zona de voo com altitude restrita.
3. Zona de aviso.
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Area restrita

1. As areas restritas ndo tém restricbes na altitude do voo.

2. As milhas R em volta da area restrita designada é a area com decolagem restrita. A
aeronave ndo pode decolar dentro desta zona. O valor de R varia com base na
definico das areas restritas.

3. A “zona de aviso” € marcada em volta da zona de seguranca. Quando voar dentro de
0.062 milhas (100 metros) desta zona, um aviso aparecera no aplicativo DJI GO.

| P Area restrita N |

1. Zona sem voo.
2. Zona de aviso
3. Zona livre.
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Sinal GPS forte G'...

Piscando em verde

Zona

Restricao

No aplicativo DJI GO

Indicador de situacéo
da aeronave

Zona sem voo

Os motores nao dao
partida.

Aviso: Vocé esta na
zona sem voo. A
decolagem néo é
permitida.

Se a aeronave entrar
na area restrita no
modo A, mas é mudada
para o modo P, a
aeronave ira pousar
automaticamente e
parar os motores.

Aviso: Vocé esta na
zona sem voo, 0 pouso
automatico foi ativado.

Zona de voo com Se a aeronave entrar Aviso R1: Vocé esta HE - vermelho
altitude restrita na area restrita no em uma area restrita. piscando
modo A, mas é mudada | Desca para a altitude
para o modo P, ela ira segura.
descer até a altitude
apropriada e pairar 15 Aviso R2: Vocé esta
pés (4.5 metros) abaixo | em uma zona restrita. A
do limite de altitude. altitude maxima de voo
esta restrita entre 20 e
500 metros. Voe com
cautela.
_ Sem restricdes de voo. | Aviso: Vocé esta se
Zona de aviso aproximando da zona
restrita. Voe com
cautela.
Sem restricdes de voo. | Nada Nada
Zona livre
Nota:

Descida Semi Automatica: Todos os comandos do controle estéo disponiveis, exceto o comando
de aceleracao durante o processo de descida e pouso. Os motores param automaticamente

apds o pouso.

Avisos:

¢ Quando voar na zona de seguranca, o indicador de situagdo da aeronave piscara
rapidamente em vermelho e continuara por 3 segundos, entdo muda para indicar a situagéo
atual de voo e continua por 5 segundos, e entédo voltara para o vermelho piscando.

e Porrazbes de seguranca, ndo voe perto de aeroportos, estradas, estacées de trem, linhas
de trem, centro da cidade e outras areas especiais. Tente assegurar que a aeronave esteja
visivel o tempo todo.
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Lista de checagem pré-voo

1.

Nooaswd

As baterias do controle remoto, aeronave e dispositivo mével devem estar totalmente
carregadas.

As hélices devem estar montadas corretamente e firmemente.

O cartdo Micro SD deve estar inserido, se necessario.

O gimbal deve estar funcionamento normalmente.

Os motores podem dar a partida e estdo funcionando normalmente.

O aplicativo DJI GO foi conectado com sucesso no controle remoto.

Certifique-se de que os sensores do Sistema de Detec¢do do Obstaculo estéo limpos.

Calibragem da bussola

Calibre a bussola somente quando o aplicativo DJI GO ou o indicador de situacao pedir para
vocé fazer isto. Observe as regras abaixo quando calibrar a bussola:

Precaucdes:

NAO calibre a sua blssola onde existe a chance de uma forte interferéncia eletromagnética,
como magnetite, estruturas de estacionamento e locais com aco reforgcado.

NAO transporte materiais ferromagnéticos com vocé durante a calibragem, como chaves ou
telefone celular.

O aplicativo DJI GO ira pedir para vocé solucionar o problema na bussola se ela foi afetada por
uma interferéncia forte. Siga as instru¢des abaixo para resolver problemas com abussola.

Procedimentos de calibragem
Selecione um espaco aberto para executar os procedimentos abaixo.

1. Certifique-se de que a bussola esta calibrada. Se nao calibrou a bassola como parte

das preparacdes de pré-voo ou se levou a aeronave para um novo local desde e ultima
calibragem, toque na Barra de Situacdo da Aeronave no aplicativo para selecionar
“Calibrate”, entdo siga as instrugdes na tela.

Segure a aeronave horizontalmente e gire-a 360 graus. O Indicador de Situacéo da
Aeronave mudara para verde aceso.
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3. Segure a aeronave verticalmente, com o nariz apontando para baixo, e gire-a 360 graus
junto ao eixo central. Recalibre a bussola se o Indicador de Situacdo da Aeronave
acender em vermelho.

4. Recalibre a aeronave se o Indicador de Situagdo da Aeronave piscar em vermelho.

Aviso: Se o indicador de situagdo da aeronave piscar em vermelho e amarelo alternadamente,
os dados da bussola ndo estdo normais. Mova a aeronave para um local diferente e tente
novamente.

Dicas:

e Calibre a bussola antes de cada voo. Ative o aplicativo DJI GO e siga as instru¢des na tela
para calibrar a bussola. NAO calibre a blssola perto de objetos de metal como pontes,
carros e andaimes.

e Se o Indicador de Situacdo da Aeronave esta piscando em vermelho e amarelo
alternadamente apdés colocar a aeronave no chdo, a bussola sofreu uma interferéncia
magnética. Mude a sua posicao.

Quando recalibrar
1. Quando o Indicador de Situacao da Aeronave esta picando alternadamente em
vermelho e em amarelo, indicando que os dados da bussola ndo estao normais.
2. Quando voar em um novo local, ou se o local é diferente do seu ultimo voo.
3. Quando mudar a estrutura fisica ou mecanica da aeronave.
4. Quando mudancas fortes ocorrerem durante o voo, como quando o Phantom 4 néo
pode voar em linha reta.
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Decolagem e Pouso automaticos

Decolagem automatica
Use a decolagem automéatica somente se o Indicador de Situacdo da Aeronave estiver
piscando em verde. Siga 0s passos abaixo para usar esta funcao:

Ative o aplicativo DJI GO, entre na pagina “Camera”.
Certifigue-se de que a aeronave estd no modo “P”.
Siga a lista de checagem pré voo.

h wbhE

& . LN .
Toque &= e confirme se a condi¢do é segura para o voo. Mova o icone para
confirmar a decolagem.
5. A aeronave ira decolar e pairar em 1.2 metros acima do chéo.

Aviso:

O Indicador de Situacdo da Aeronave pisca rapidamente quando usa o Sistema de
Posicionamento da Visé@o para a estabilizagcdo. A aeronave ira pairar automaticamente
abaixo de 3 metros. E recomendado que espere até fixar o sinal GPS antes de usar a fungdo
de decolagem automatica.

Pouso automatico
Use 0 pouso automatico somente se o Indicador de Situagdo da Aeronave esta piscando em
verde. Siga 0s passos abaixo para usar esta fungéo:

1. Certifique-se de que a aeronave esta no modo “P”.

- - . ¥ - ~
2. Verifique a condicdo de area de pouso antes de tocar = [para iniciar o pouco. Entéo
siga as instrucdes natela.
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Para iniciar/parar 0s motores

Dando partida nos motores

O comando de controles combinados (CSC) é usado para dar partida nos motores. Pressione
as alavancas para a parte inferior interna ou externa para dar a partida nos motores. Quando
0S motores comecgarem a girar, solte as alavancas simultaneamente

]D ou ) (
M K 4 o

Para parar os motores
Hé& dois métodos para parar 0s motores.

Método 1: Quando o Phantom 4 pousar, pressione o acelerador para baixo (1), entdo
execute o comando CSC usado para dar partida nos motores como o descrito acima (2).
Os motores irdo parar imediatamente para parar 0os motores. Solte as alavancas quando
0S motores pararem.

Método 2: Quando a aeronave pousar, mantenha o acelerador pressionado para baixo.
Os motores irdo parar apos 3 segundos.

Método 1 Método 2

Para parar o motor no meio do voo
Puxe a alavanca esquerda para a parte inferior no canto interno, e pressione a tecla RTH ao
mesmo tempo. S6 pare 0s motores no meio do voo em situacdes de emergéncia.
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Teste de voo

Procedimentos de decolar / pousar

1.

Cologue a aeronave em um terreno aberto e nivelado com os indicadores da bateria
virados para vocés.

Ligue o controle remoto e o seu dispositivo mével, entédo ligue a bateria.

Ative o aplicativo DJI GO e entre na pagina Camera.

Espere até o Indicador de Situacdo da Aeronave piscar em verde. Isto indica que o
Ponto de Casa esté gravado e agora é seguro voar. Se piscar em amarelo, isto indica
que o Ponto de Casa nao foi gravado, e vocé nao deve decolar a aeronave.
Pressione o acelerador lentamente para cima para decolar ou use a decolagem
automética.

Tire as fotos ou grave o video usando o aplicativo DJI GO.

Para pousar, paire sobre uma superficie nivelada e mova o acelerador lentamente para
baixo para descer.

Apo6s pousar, execute o comando CSC ou segure 0 acelerador na posi¢do mais baixa
até os motores pararem.

Primeiro desligue a bateria, e entdo desligue o controle remoto.

Avisos:

¢ Quando o Indicador de Situacéo da Aeronave piscar rapidamente em amarelo durante o voo,
a aeronave entrou no modo Failsafe.

e Os Indicadores de Situacéo da Aeronave piscam lentamente em vermelho para indicar que a
bateria estéa fraca, e piscam rapidamente em vermelho para indicar que a bateria esta muito
fraca.

Sugestdes e dicas de video

ahwpE

No

Verifique a lista de checagem antes de cada voo.

Selecione 0 modo de operacgéo desejado para o gimbal no aplicativo DJI GO.
Sempre que possivel grave o video quando voar no modo P.

Sempre voe com tempo bom, em duas com som ou sem vento.

Mude as marcacdes da camera de acordo com a sua preferéncia. Elas incluem o
formato da foto e a compensacao da exposicao.

Execute os testes de voo para estabelecer as rotas de voo e as cenas.

Pressione as alavancas suavemente para fazer movimentos estaveis e uniformes da
aeronave.
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Perguntas e Respostas

O que é afuncéao ActiveTrack?

A funcédo ActiveTrack permite que a aeronave siga um objeto em movimento sem o auxilio de
um GPS separado. Simplesmente toque na tela do dispositivo mével dentro do aplicativo DJI
GO para selecionar o objeto que quer seguir. A aeronave iré fixar o objeto e segui-lo
automaticamente a partir de uma distancia segura.

O que € afuncdo TapFly?

A funcado TapFly indica que vocé pode voar em qualquer direcdo com o toque do seu dedo,
sem o controle remoto. Com o Sensor de Obstaculos ativado, a aeronave ira evitar os
obstaculos, diminuir a velocidade ou pairar quando requerido, opera com a cena com brilho
suficiente (< 300 lux) até muito brilho (> 10,000 lux).

O que é o Sistema de Deteccéo do Obstaculo do Phantom 4?

O Phantom 4 é equipado com um Sistema de Detecc¢ao do Obstaculo que faz a busca por
obstaculos na frente dele, evitando as colisbes passando em volta, passando por cima ou
pairando sobre o obstaculo.

Porque o Phantom 4 tem um nucleo de magnésio?

O revolucionario nacleo de magnésio embutido na aeronave aumenta a rigidez, minimizando as
vibracdes indesejadas. Isto assegura a precisdo e o desempenho da unidade de medicéo de
inércia (IMU). O peso da aeronave também foi reduzido por causa do seu ndcleo de magnésio.

Quais as mudancas feitas no controle remoto do Phantom 4?

O Phantom 4 introduz o modo Sport, acessado através do novo trio de modos P, S e A.

O modo P (Posicao) € o modo padréo, que da acesso ao voo normal e também aos modos do
Voo Inteligente, ActiveTrack e TapFly.

O modo S (Esporte) permite a velocidade maxima de voo de até 44 mp/h (72 km/h).

O modo A (Atitude) permanece o mesmo e remove a estabilizagdo do satélite no voo. Ele
permite que o Phantom seja movido de forma mais uniforme e natural.

A tecla “Playback (reprodugdo)”’ na parte superior direita do controle remoto foi mudada para a
tecla “Pause” que permite que o Phantom paire durante qualquer modo de Voo Inteligente,
ActiveTrack ou TapFly com um toque.

Quais foram as melhorias feitas na Unidade de Posicionamento da Visdo no Phantom 4?
Agora este sistema usa quatro sensores para aumentar a precisdo de pairar, criando uma
experiéncia de voo mais controlada. O seu sistema de sonar foi melhorado e agora funciona a
partir de 10 metros do chdo. Em situagfes ideais, esta combinacdo permite a precisao de
pairar verticalmente em +/- 0.1 m e a precisdo de pairar horizontalmente em +/- 0.3 m.

Qual a escala efetiva do Sistema de Detec¢do do Obstaculo no Phantom 4?
A escala efetiva é de 0.7 até 15 metros. Embora o aplicativo DJI GO ira indicar qualquer tem
obstaculos presentes, o piloto sempre deve prestar atengdo na aeronave durante o voo.
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O Sistema de Detecc¢do do Obstaculo funciona em todos os modos?
Este sistema pode ser ativado na fungéo ActiveTrack, na funcéo TapFly, no modo Normal e no
modo de Voo Inteligente.

Quais séo as principais melhorias no sistema de propulsédo do Phantom 47

O motor do Phantom 4 é designado para operar com as hélices mais modernas. Com este
mecanismo de travamento, as hélices podem mudar drasticamente a velocidade do motor,
permitindo que a aeronave fique mais agil e tenha uma melhor resposta ao comando do piloto.

Quanto tempo de voo tem o Phantom 4 com a sua nova bateria?

Em um ambiente calmo no nivel do mar usando o modo ATTI, o Phantom 4 pode fornecer até
28 minutos de voo. Este periodo ira variar por causa dos padrdes de voo, condi¢cdes do tempo
e altitude.

Qual a principal diferenca entre as hélices do Phantom 4 e do Phantom 3?

As novas hélices sao mais rapidas para instalar e mais seguras do que as hélices
anteriormente usadas. Esta seguranca permite uma aceleracao mais rapida e um freio mais
intenso.

O que torna o gimbal do Phantom 4 melhor?
O sistema do gimbal e da camera é integrado no corpo da aeronave, mais préximo do centro
de gravidade da aeronave. Ele também é construido com um material de composto mais forte.

O que torna a camera do Phantom 4 melhor?

A camera do Phantom 4 foi melhorada em termos de qualidade da imagem. A aberracdo
cromatica foi reduzida em 56% e a distor¢éo nas lentes foi reduzida em 36% comparada com a
camera no modelo Phantom 3 Professional. Além da melhoria nas lentes, o programa interno
da camera permite que a camera capture videos de 120 fps em 1080p FHD (o campo de visdo
da camera foi configurado para 47° quando grava neste modo) para a camera lenta uniforme.

Porque adicionar o IMU e a bassola redundantes no Phantom 4?

O IMU redundante e a bussola reforcam a confiabilidade do sistema. O Phantom 4 pode
comparar constantemente os dados recebidos pelos IMUs e entdo navegar usando dados mais
precisos. O mesmo acontece com as bussolas.

Quais sdo os destaques do controle remoto do Phantom 4 e da alimentacado do video ao
vivo?

O controle remoto e a alimentag&o ao vivo do video no Phantom 4 é baseado na tecnologia DJI
Lightbridge, fornecendo uma distancia de controle de até 3.1 milhas (5 km) em areas sem
obstrugdes e livres de interferéncia. A alimentagcdo HD ao vivo fornece para vocé a imagem
exata do seu voo, perfeito para a composicao de cenas.

O Phantom 4 tem a funcéo de Retorno para Casa?

Sim. Ele também tem o Retorno para Casa Inteligente que ativa o Sistema de Detecc¢édo do
Obstaculo durante o voo de retorno. Se a aeronave vé um obstaculo no caminho de volta, ele
sera evitado.

Qual é o propdsito do modo Sport?

Fornecendo a velocidade maxima de 44.7 mp/h (72 km/h), o modo Sport pode ser usado para a
diversdo, permitindo que vocé voe mais rapido ou faga a gravacdo em um local com boa
iluminacao.
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Qual é a velocidade horizontal do Phantom 4 no modo ATTI?
A velocidade horizontal do Phantom 4 no modo ATTI é de 44.7 mp/h (72 km/h).

Qual é a diferenca entre o modo Sport e o modo ATTI?

Embora o Phantom 4 possa voar na velocidade de até 44.7 mp/h nos modos Sport e ATTI, o
Phantom 4 usard o GPS/ Glonass e o0 seu Sistema de Posicionamento da Visdo para obter
precisdo enquanto paira. No modo ATTI, o sinal GPS e o Sistema de Posicionamento da Visao
ndo irdo funcionar no auxilio da aeronave em termos de pairar ou de navegacao.

Na funcéo ActiveTrack, como desmarcar o objeto? O que acontece com a aeronave apos
parar de seguir o objeto?

Toque na tecla Stop no lado esquerdo da tela ou puxe a alavanca de inclinacao para tras por 3
segundos para sair da funcéo ActiveTrack. Apos a saida, a aeronave ird pairar na posicao
atual. Neste ponto, vocé pode selecionar iniciar uma nova misséo ou trazer a aeronave de volta
para o Ponto de Casa.

Qual o menor tamanho de objeto que o Sistema de Detec¢cdo do Obstaculo pode ver?
O tamanho minimo do pixel que o sistema pode ver é de 500 pixels.

Qual a altitude minima para a fungao ActiveTrack?
A funcao ActiveTrack ira operar 3 metros acima do chéo.
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Apéndice

Especificacdes

Aeronave

Peso (com a bateria & hélices)
Velocidade maxima de subida
Velocidade maxima de descida
Velocidade maxima

Altitude maxima acima do nivel do mar

Tempo maximo de voo
Escala de temperatura p/ operar
Sistemas de Satélite

Gimbal
Escala de controle

Sistema de Deteccéo do Obstéaculo
Escala do sensor de obstaculo
Ambiente de operacao

Sistema de Posicionamento da Visao
Escala da velocidade

Escala da altitude

Escala de operacéo

Ambiente de operacdo
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1380 gramas

6 m/s (modo S)

4 m/s (modo S)

20 m/s (modo S)

6.000 metros

Limite de altitude no programa: 120 metros
acima do ponto de decolagem)

Cerca de 28 minutos

0°a40°C

GPS / GLONASS

Pitch (inclinagdo): -90° a +30°

0.7 ~ 15 metros
Superficie com padréo claro e iluminagéo
adequada (acima de 15 lux)

< 10 m/s (2 metros acima do chéo)

0 ~ 10 metros

0 ~ 10 metros

Superficie com padrao claro e iluminagéo
adequada (acima de 15 lux)
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Camera
Sensor

Lentes

Escala ISO

Velocidade do obturador eletrénico
Tamanho maximo da imagem
Tamanho maximo da imagem

Modos de fotografia

Modos de gravacao de video

Bitrate maximo do video

Formatos suportados de arquivo

Tipos de cartdo SD suportados

Escala de temperatura p/ operar
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1/2.3”, pixels efetivos: 12 MP

94° FOV, 20 mm (equivalente ao formato
35mm) /2.8, foco no infinito.

100 ~ 3200 (video) 100 ~ 1600 (foto)
8 s —1/8000s

4000 x 3000 pixels

4000 x 3000

Foto simples

Fotografia Burst: 3/5/7 fotos com um toque
Exposi¢cédo automéatica (AEB): 3/5 quadros
em 0.7EV Bias

Time-Lapse

HDR

UHD: 4096 x 2160 (4K) 24/25p

3840 x 2160 (4K) 24/25/30p

2704 x 1520 (2.7K) 24/25/30p
FHD: 1920 x 1080 24/25/30/48/50/60/120p
HD: 1280 x 720 24/25/30/48/50/60p

60 Mbps

FAT32 / exFAT

Foto: JPEG, DNG (RAW)

Video: MP4/MOV (MPEG-4 AVC/H.264)

Micro SD
Capacidade maxima: 64 MB

0°a40°C
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Controle remoto
Frequéncia de operacao
Distancia maxima de transmissao

Temperatura p/ operagéo
Bateria

Suporte do dispositivo moével
Poténcia do transmissor (EIRP)
Voltagem de operacao

Carregador
Voltagem
Poténcia

videosdronebrasil@hotmail.com

2.400 GHz a 2.483 GHz

FCC: 5 km, CE: 3.5 km (sem obstrucgfes e
livre de interferéncia)

0°C- 40°C

6000 mAh LiPo 2S

Tablets e Smartphones

FCC: 23 dbm; CE:17 dbm

7.4V @ 12A

17.4 Volts
100 Watts

Bateria Intelligent Flight (PH4 - 5350 mAh - 15.2 V)

Capacidade

Voltagem

Tipo da bateria

Energia

Peso liquido

Temperatura p/ operar

Poténcia méxima de carregamento

5350 mAh
152V

LiPo 4S
81.3Wh
462 gramas
-10°C- 40°C
100 Watts

Descricdo do indicador de situacdo da aeronave

OperacBes normais
RYGY Vermelho, verde, e amarelo Ligando e auto checagem.
o piscando alternadamente.
G Y Verde e amarelo piscando Aquecimento da aeronave.
i alternadamente.
o Verde piscando lentamente. Seguro para voar (modo P com sinal GPS e
- Posicionamento da Viséo)
GX2 Verde piscando duas vezes Seguro para voar (modo P com
Posicionamento da Visdo, mas sem sinal GPS)
s Amarelo piscando lentamente. Seguro para voar (modo A sem sinal GPS e
e sem Posicionamento da Vis&o)
Avisos
I Amarelo piscando rapidamente. Perda do sinal do controle remoto.
R Vermelho piscando lentamente. Aviso de bateria fraca.
=) Vermelho piscando rapidamente. Aviso de bateria muito fraca.
R Vermelho piscando alternadamente. | Erro IMU.
=) Vermelho aceso. Erro critico.
R-Y Vermelho e amarelo piscando A calibragem da bussola é requerida,
alternadamente.
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Atualizacdo do Firmware (programa interno)

O aplicativo DJI Assistant 2 ou DJI GO atualiza a aeronave e o0 controle remoto. Siga as
instrucdes abaixo para atualizar o firmware usando o DJI Assistant 2:

Conecte a aeronave no computador usando o cabo USB.

Ative o DJI Assistant 2 e entre na sua conta DJI.

Selecione “Phantom 4” e clique em “Firmware Updates” no painel esquerdo.
Selecione a versao do firmware que quer atualizar.

Espere até o firmware ser baixado e a atualizacdo ird iniciar automaticamente.
Reinicie a aeronave apos completar a atualizacéo do firmware.

ogkwnpE

Notas:

e A atualizag&o do firmware levara cerca de 15 minutos. E normal que o gimbal suba, o
indicador de situacdo da aeronave pisque de forma anormal e a aeronave inicialize. Espere
pacientemente até a atualizacdo ser completada.

¢ Nao tem indicadores sonoros durante a atualizacéo.

e Certifiqgue-se de que o computador tem acesso a internet.

e Certifiqgue-se de que o nivel da bateria é adequado.

e NA&o desconecte a aeronave do computador durante a atualizacdo do firmware.

Modo de Voo Inteligente

O modo de Voo Inteligente (Intelligent Flight) inclui as fun¢des Course Lock, Home Lock, Point
of Interest (POI), Follow Me e Waypoints para ajudar o usudrio a criar gravagdes profissionais
durante o voo. As func¢des Course Lock e Home Point ajudam a fixar a orientacdo da aeronave
de modo que o usuario pode se concentrar em outras operacdes. As fungdes Point of Interest,
Follow Me e Waypoints permitem que a aeronave voe automaticamente de acordo com a
manobras de voo pré-marcadas.

Course Lock Fixa a dire¢&o atual do nariz da aeronave para frente. A aeronave sera movida
nas direc¢des fixadas independente da sua orientacao (dngulo yaw).

Home Lock Mova o controle pitch para trds para mover a aeronave na direcdo do Ponto de
Casa gravado.

Point of Interest A aeronave ir4 orbitar automaticamente em volta do assunto para que o
operador possa se concentrar no enguadramento.

Follow Me Uma linha virtual é criada entre a aeronave e o dispositivo movel, assim a

aeronave pode trilhar o seu movimento enquanto vocé se movimenta. Note que
a funcdo Follow Me esté sujeita a precisdo do sinal GPS no seu dispositivo
movel.

Waypoints Grava o caminho do voo, entdo a aeronave ira voar pelo mesmo caminho
repetidamente enquanto vocé controla a caAmera e a orientagdo. O caminho do
Voo pode ser salvo e reutilizado no futuro.

s
Ative o modo de voo multiplo com o aplicativo DJI GO > Camera View > 26 > Advanced
Settings > Mulitple Flight Mode antes de usar o modo Intelligent Flight (Voo Inteligente) pela
primeira vez.
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Indicadores de Luzes no Drone

Normal

'.. ... Yermelho, verde, e amarelo Ligando e executando a checagem automa
piscando aternadamente.

. Verde e amarelo piscando Aquedmento da asronave.
aternadamente.

. Verde piscando lentamente. Seqguro paravoar (modo P ou modo S com

GPS, Posicionamento da Visdo e Deteccio
Obstaculo)

Seguro para voar (modo P ou modo S com
GPS, Posicionamento da Vis3o e Deteccio
Obstaculo)

Seguro para voar (modo A mas sem GPS,
Posicionamento da Visdo e Deteccio do

Verde piscando duasvezes

o0

Amarelo piscando lentamente.

Cbstaculo).
Aviso
Amarelo piscando rapidamente. Perda do sinal do controle remoto.
. Yermelho piscando lentamente. Aviso de bateriafraca.
‘ Yermelho piscando rapidamente. Aviso de bateria muito fraca.
. Yermelho piscando alternadamente.  Erro IMLL
. Vermelho aceso. Erro crtico.
. ! Yermelho e amarelo piscando A calibragem da bussola e requerida,

aternadamente.

Visite nosso Site :

www.videosdrone.com.br

youtube: Videos Drone

Facebook : Videosdronebrasil
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